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 IS620راهنمای کامل سروو 

 

 اظ قٕب ٔتكىطیٓ. IS620ثبثت ذطیس ؾطٚٚ 

ٔی ثبقس. اظ  7.5kwتب  100wثٛزٜ ٚ زاضای ض٘ح تٛا٘ی  ثب ّٖٕىطز ٖبِی ثطای وبضثطزٞبیی ثب تٛاٖ وٓ ٚٔتٛؾٍ  ACؾطٚٚ زضایٛ  IS620ؾطٚٚ 

 .پكتیجب٘ی ٔی وٙس RS232/RS485اظ َطیك پٛضت اضتجبَی  Modbusپطٚتىُ اضتجبَی 

 وبض ٔی وٙس. ISMHثٝ ّٖت پبضأتطٞبی ٔرتّف ٚ وبضثطزی ثؿیبض وبضثط پؿٙس ثٛزٜ ٚ ثب ؾطٚٚ ٔٛتٛض ؾطی  IS620ؾطٚٚ 

 ,نٙبیٕ غصایی ,وبضثطزی ثطای تدٟیعات اتٛٔبؾیٖٛ نٙٗتی ثؿیبض وٙتطَ ؾطٖت ٚ ٌكتبٚض ثٛزٜ ٚ ,ایٗ ؾطٚٚ زضایٛ لبثّیت تكریم ٔٛلٗیت

 ض ٚ ... ٔی ثبقس.ٔبقیٗ اثعا ,ٔبقیٗ ٞبی حُٕ ٚ٘مُ

تٕٗیط ٚ ٍٟ٘ساضی ٔی ثبقس. ُِفب لجُ اظ  ,٘هت ٔىب٘یىی ٚ اِىتطیىی ,قبُٔ اَلاٖبت ایٕٙی IS620ایٗ ضإٞٙب ٘حٜٛ اؾتفبزٜ ؾطیٕ اظ ؾطٚٚ زضایٛ 

 اؾتفبزٜ ایٗ ضإٞٙب ضا ثٝ زلت ثرٛا٘یس ٚ زض نٛضت ٚخٛز ٞط ٌٛ٘ٝ اثٟبْ ثب ثرف فٙی تٕبؼ ثٍیطیس.
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 شزح سیستن سزوو
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یٝ ٔتهُ قسٜ اؾت. زض ایٙدب قٕب ٘یبظ ثٝ ٔتهُ وطزٖ فیٛظ یب وّیس ٞبی اتٛٔبتیه ٔساض ثٝ َٛض ٔؿتمیٓ ثٝ ٔٙجٕ تغص IS620ؾطٚٚ زضایٛ 

ضا  RCCBاضای ٔساض حفبْتی زاذّی ٕ٘ی ثبقس ثٙبثطایٗ ٔساض قىٙٙسٜ ز IS620قىٙٙسٜ خٟت خٌّٛیطی اظ نسٔبت اِىتطیىی زاضیس. ؾطٚٚ زضایٛ 

 ثط ايبفٝ ثبض ٘هت وٙیس. ثطای غّجٝ

ِحٓٝ  ِٚتبغاِمبی ٔغٙبَیؿی ثعضي اؾت ٚ تِٛیس  اظ وٙتبوتٛضٞبی ٔغٙبَیؿی ثطای ضا٘سٖ ٚ ٔتٛلف وطزٖ ؾطٚٚ ٔٛتٛض اؾتفبزٜ ٘ىٙیس ظیطا ٔٛتٛض

 ٕٔىٗ اؾت ٔٛخت لُٕ وٙتبوتٛض قٛز. ای

س ٔرهٛنب ٍٞٙبٔی وٝ ٔٙجٕ تغصیٝ ثطای تبٔیٗ ا٘طغی ثب ٚنُ ٔی وٙیس ثٝ ْطفیت تٛاٖ تٛخٝ وٙی 24V DCٍٞٙبٔی وٝ ثٝ ٔٙجٕ تغصیٝ ٚ یب 

 تبٔیٗ ٘بوبفی ا٘طغی ٔٛخت وبٞف خطیبٖ ٘یع ٔی قٛز.  ٔی ثبقس.چٙسیٗ زضایٛ 

 ثٝ ٞكساضٞبی ظیط زض ََٛ ؾیٓ وكی تٛخٝ فطٔبییس:

Jumper (1  ثیٗ تطٔیٙبَ ٞبی P  ٚ D .ضا لجُ اظ ٚنُ وطزٖ ٔمبٚٔت تطٔع حصف وٙیس 

2 )CN3  ٚCN4 ٛضت اضتجبَی وٝ ٔی تٛا٘ٙس ثٝ نٛضت ض٘سْٚ اؾتفبزٜ قٛ٘س.زٚ پ 

 يطٚضی ٘یؿت. زض ََٛ ؾیٓ وكی اظ آٖ اؾتفبزٜ ٘ىٙیس.  Tتطٔیٙبَ  220v( ثطای ؾطٚٚ زضایٛ ته فبظ 3

 هذل سزوو هوتور را شزح هی دهذ:و شکل سیز جشییات نام 
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 استاندارد می باشد. U234و  U231مدل های 

 هذل سزوو درایو:

 

 ز بنذی سزوو درایو و هوتورپیک
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 هشخصات کابل سزوو درایو و سزوو هوتور
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 نصب و راه انذاسی 
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 ٘هت ٚ ضاٜ ا٘ساظی 2فهُ 

 ٘هت ؾطٚٚ ٔٛتٛض

 زض ٘مبٌ ٖبضی اظ ٘ٛض ذٛضقیس،ضَٛثت ثبلا ٚ ٔبیٗبت ٌبظی،ٌبظٞبی ذٛض٘سٜ ٚ لبثُ احتطاق اؾتفبزٜ قٛز. ؾطٚٚ ٔٛتٛض ثبیس

 اؾتفبزٜ وٙیس. oil sealثب ٔبیٗبت ٔرتّف ٚ ثطازٜ ٞبی آٞٗ اؾتفبزٜ ٔی قٛز اظ ؾطٚٚ ٔٛتٛض وٝ ٔٛتٛض زض ٔحیٍ ٞبی ٍٞٙبٔی 

اظ ؾطٚٚ ٔٛتٛض زض ٔحیٍ ٞبی ثؿتٝ اؾتفبزٜ ٘ىٙیس ظیطا ٔحیٍ ٞبی ثؿتٝ ٔٛخت افعایف زٔبی ؾطٚٚ ٔٛتٛض قسٜ وٝ ثبٖث وبٞؽ ََٛ ٖٕط ؾطٚٚ 

 ٔی قٛز. 

0-40C زٔبی ّٖٕىطز 

20%-90% RH ضَٛثت 

-20 _ 60C  زٔبی ٍٟ٘ساضی 

22%-92 %RH ضَٛثت ٍ٘ٝ زاضی 

 ِطظـ 49m/sوٕتط اظ 

 490m/s shockوٕتط اظ 

ISMH1/H4: IP65  زیٍط ؾطی ٞب ٚIP67  ؾُحIP 

 اضتفبٔ 0222mوٕتط اظ 

 

 هشذارهای نصب

آٖ يس  اظ پؽ ٚ ، وطزٜ ٔٛتٛض پبن ؾطٚٚ ٘هت اظ ضا لجُ ٔٛتٛض قفت ا٘تٟبی زض ظً٘ ٖبُٔ

 ظً٘ ثع٘یس.

 يس ظً٘

 زض پیچ ؾٛضاخ اظ زض ٍٞٙبْ ٘هت ثٝ قفت يطثٝ ٘ع٘یس ظیطا ٔٛخت آؾیت ثٝ ا٘ىٛزض ٔی قٛز.

 خٟت تٙٓیٓ وطزٖ لطلطٜ   ؾتفبزٜ وٙیس.ٔٛتٛض ا قفت ثٝ لطلطٜ ٘هت ٍٞٙبْ زض قفت ا٘تٟبی

 keywayثطای قفت ؾطٚٚ ٔٛتٛض ثسٖٚ 

ّ زض ٔحیٍ چطذف ٔب٘ٙس لطلطٜ زض قفت ٔٛتٛض خٟت إَیٙبٖ اظ ایٕٙی اظ پٛقف ٔحبف

 ا٘ىٛزض
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 اؾتفبزٜ وٙیس.

قفت ؾطٚٚ ٔٛتٛض ضا ثب قفت تدٟیعات تطاظ وٙیس ٚ ؾپؽ قفت ٞب ضا ثٝ ٞٓ ٚنُ وٙیس. 

ٍٞٙبْ ٘هت ؾطٚٚ ٔٛتٛض اظ تطاظ ثٛزٖ ٔب٘ٙس قىُ ظیط ُٕٔئٗ قٛیس. اٌط قفت ثٝ زضؾتی تطاظ 

 ٔی ضؾب٘س.٘كٛز ِطظـ ایدبز قسٜ ٚ ثٝ ا٘ىٛزض آؾیت 

 

 تطاظ 

 خٟت ٘هت ٚ یب افمی ٔتهُ وطز. یؾطٚٚ ٔٛتٛض ضا ٔی تٛاٖ ثٝ نٛضت ٖٕٛز

ثٝ خع اظ َطیك قفت(. زض ٔحیٍ (ٍٞٙبْ ٘هت ؾطٚٚ زضایٛ زض ٔحیٍ ٞبیی ثب لُطات آة 

 اؾتفبزٜ وٙیس. oil sealٞبیی وٝ اظ َطیك قفت زاضای لُطات ضٚغٗ ٔی ثبقس اظ ؾطٚٚ ٔٛتٛض 

 زض ٘ٓط ثٍیطیس. oil sealٍبْ اؾتفبزٜ اظ ؾطٚٚ ٔٛتٛض قطایٍ ظیط ضا ٞٙ

 زض ََٛ اؾتفبزٜ اؾت. oil sealُٕٔئٗ قٛیس وٝ ؾُح ضٚغٗ پبییٗ تط اظ ِجٝ  

 تحت قطایٍ ٔٙبؾت اؾتفبزٜ وٙیس. oil sealاظ ؾطٚٚ ٔٛتٛض ثب 

ٔٛتٛض ثٝ نٛضت ٖٕٛزی ٘هت ٔی  خٟت خٕٕ آٚضی ضٚغٗ ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٚٚ oil sealاظ ِجٝ 

 اؾتفبزٜ وٙیس. ,قٛز

 خبثٝ خبیی آة ٚ ضٚغٗ

یب  mm 0.2وبثُ ٞب ضا ذٓ ٘ىٙیس ٔرهٛنب وبثُ ٞبی ؾیٍٙبَ وٝ يربٔت ؾیٓ حسٚز

0.3mm .ٍٞٙبْ ؾیٓ وكی وبثُ ٞب ضا ٘ىكیس. اؾت 

 وبثُ

 فّع ايبفی زض وب٘ىتٛض ٚخٛز ٘ساضز.ٍٞٙبْ اتهبَ وب٘ىتٛض ُٕٔئٗ قٛیس وٝ 

ؾطٚٚ ٔٛتٛض ٔتهُ وٙیس ٚ ُٕٔئٗ قٛیس وٝ ؾیٓ وكی ثٝ اثتسا وب٘ىتٛض ضا ثٝ وبثُ انّی ٔساض 

ٕٔىٗ اؾت ا٘ىٛزض ا٘ىٛزض ٚنُ قٛز ؾٕت َٛض ایٕٗ ا٘دبْ قسٜ اؾت. اٌط وب٘ىتٛض اثتسا ثٝ 

ٝ وبثُ ٞب فكبض اؾتفبزٜ ٔی وٙیس ٍٞٙبْ ؾیٓ وكی ث آؾیت ثجیٙس. اٌط اظ وبثُ ٞبی ذٕیسٜ

 ایدبز ٘ىٙیس ظیطا ٕٔىٗ اؾت ٔٛخت آؾیت وب٘ىتٛض قٛز.

 وب٘ىتٛض
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 نصب سزوو درایو

 ٚ ثبضاٖ لطاض زٞیس. سؾطٚٚ زضایٛ ضا زضٖٚ ٔحفٓٝ زٚض اظ ٘ٛض ذٛضقی

 ؾطٚٚ زضایٛ ضا زض ٔحیٍ ٞبیی ثب ذٛضزٌی ٔٛاز لبثُ اقتٗبَ ٚ یب ٔبیٗبت قیٕیبیی لطاض ٘سٞیس.

 ٙجس.ثطازٜ ٞبی فّع ٘هت ٘ىٌطز ٚ غجبض ٚ  ,ضَٛثت ,ؾطٚٚ زضایٛ ضا زض ٔحیٍ ٞبیی ثب زٔبی ثبلا

 ؾطٚٚ ضا زض ٔحیُی ثسٖٚ ِطظـ ٘هت وٙجس.

 هحیط نصب

 

 

 هشذارهای نصب

ُٕٔئٗ قٛیس وٝ خٟت ٘هت ؾطٚٚ زضایٛ ثٝ نٛضت ٖٕٛزی اؾت. ؾطٚٚ زضایٛ ضا ثب فٗ ذٙه وٙٙسٜ ذٙه وٙیس. ؾطٚٚ ضا ثب پیچ زض ٔحُ ٔٛضز 

 )تٗساز پیچ ٞب ثؿتٍی ثٝ ْطفیت ؾطٚٚ زاضز(.٘ٓط ٔحىٓ وٙیس

 

 

 

0-55c  ٔیعاٖ ثب ٘جبیس   55-42)زض زٔبی

 قٛز( ٪82ثیكتط اظ 

 زٔبی ٔحیٍ

 ضَٛثت RH٪92وٕتط اظ 

-20_85c زٔبی ٍ٘ٝ زاضی 

 ضَٛثت ٍ٘ٝ زاضی RH٪92ثیكتط اظ 

 ِطظـ 4.9m/sوٕتط اظ 

 19.6m/s shockوٕتط اظ 

IP10  ؾُحIP 

 اضتفبٔ 0222m وٕتط اظ



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

 دیاگزام نصب

 

 

ضا خٟت إَیٙبٖ اظ ذٙه ٔب٘سٖ ؾطٚٚ زض ٘ٓط ثٍیطیس. فٗ ذٙه وٙٙسٜ ضا ثبلای ؾطٚٚ زضایٛ ثٝ ٔٙٓٛض ٕٞبُ٘ٛض وٝ زض قىُ ٔی ثیٙیس فًبٞبیی 

 خٌّٛیطی اظ افعایف زٔب ٘هت وٙجس.

ثبلا ٚ پبییٗ ؾطٚٚ ذبِی ٍ٘ٝ زاضیس. اٌط ثٝ  52mmثیٗ زٚ ؾطٚٚ زضایٛ  ٚ حسالُ  10mmٍٞٙبْ ٘هت ؾطٚٚ زضایٛ اظ ٞط ؾٕت حسالُ حسٚز 

 ب زض اذتیبض ٘ساضیس ٔی تٛا٘یس اظ تٗساز فًبٞبی ٍ٘ٝ زاقتٝ قسٜ ثطای ذٙه وطزٖ وٓ وٙیس.ا٘ساظٜ وبفی فً

 تطٔیٙبَ ٞب ثبیس ثٝ زضؾتی ٔتهُ قٛ٘س. ٞط ٌٛ٘ٝ ٘هت ٘بزضؾت ٔٙدط ثٝ قٛن اِىتطیىی ٔی قٛز.

 ا٘ساظٜ ٞبی ؾطٚٚ ٔٛتٛض

100w  :3222زٚضRPM  5000ٚ حساوثط زٚضRPM 
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 و سزوو هوتور سین کشی سزوو درایو
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 ؾیٓ وكی ؾطٚٚ زضایٛ ٚ ؾطٚٚ ٔٛتٛض 3فهُ 

 ٞب زض ؾطٚٚ زضایٛ PINتطتیت 

 

 ؾیٓ وكی ٔساض انّی ؾطٚٚ زضایٛ
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 تزهینال های هذار اصلی

ٖلأت  ٘بْ تطٔیٙبَ قطح تطٔیٙبَ

 تطٔیٙبَ

ٚضٚزی ته فبظ ٔساض انّی. فمٍ تطٔیٙبَ 

اؾتفبزٜ ٔی قٛ٘س.ٔٙجٕ تغصیٝ   R,Sٞبی 

220V AC ا ثیٗ تطٔیٙبَ ٞبی ضR,S 

 ٚنُ وٙیس.

IS620P:S1R6,S2R8,S5R

5 

 تطٔیٙبَ ٚضٚزی ٔساض انّی

 

 

R,S,T 

IS620P:S5R5,S7R6,S01 ؾٝ فبظ 220Vٚضٚزی 

2 

IS620P:T3R5,T5R4,T8 ؾٝ فبظ 380Vٚضٚزی 

R4, 

T012,T017,T021,T026 

 L1C,L2C بَ ٞبی ٚضٚزی وٙتطَتطٔیٙ ثطای ٔمبزیط ذبل ثٝ ِٚتبغ ٘بٔی ٔٙسضج زض پلان ٔطاخٗٝ وٙیس.

اٌط ْطفیت تطٔع وبفی ٘یؿت ٔمبٚٔت 

 P+  ٚCتطٔع ذبضخی ضا ثیٗ تطٔیٙبَ 

ٔتهُ وٙیس. ٘یبظ ثٝ ذطیس ٔمبٚٔت تطٔع 

 خساٌب٘ٝ زاضیس.

IS620P:S1R6,S2R8  تطٔیٙبَ ٞبی ٔمبٚٔت تطٔع

 ذبضخی

P+,D,C 

  

ٔٛاظی  ظٔب٘ی وٝ چٙسیٗ ؾطٚٚ زضایٛ ثٝ نٛضت DCثطای اضتجبٌ ثبؼ 

 اؾتفبزٜ ٔی قٛ٘س.

 +P ٔكتطن DCتطٔیٙبَ ثبؼ 

تطٔیٙبَ ٞبی اضتجبٌ ؾطٚٚ  ؾطٚٚ ٔٛتٛض ٚنُ وٙیس. U,V,Wثٝ فبظ 

 ٔٛتٛض

U,V,W 

 زٚ تطٔیٙبَ ثٝ ٔٙجٕ تغصیٝ ٚ ؾطٚٚ ٔٛتٛض 

 وُ ؾیؿتٓ ثبیس

 PE اتهبَ وٛتبٜ

 



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

 

 ٍٞٙبْ ؾیٓ وكی ٔمبٚٔت تطٔع ذبضخی ثٝ ٔٛاضز ظیط زلت وٙیس:

 ٚنُ ٘ىٙیس ظیطا ٔٛخت آؾیت ثٝ ؾطٚٚ ٔٛتٛض ٔی قٛز. +Pٔع ذبضخی ضا ٔؿتمیٕب ثٝ لُت ٞبی ٔثجت ٚ ٔٙفی ٔمبٚٔت تط

Jumper  ٗثیP+ ٚD  ٝتیٛة تطٔع ٔی قٛز.ضا لجُ اظ اؾتفبزٜ اظ ٔمبٚٔت تطٔع ذبضخی ثطزاضیس. ٔٛخت آؾیت ث 

س. زض غیط ایٙهٛضت ؾطٚٚ ظ حسالُ ٔمساض ٔمبٚٔت ا٘تربة ٘ىٙیط اوٕت یٔطاخٗٝ وٙیس. ٔمبٚٔت  0.4ثٝ ثرف  ,ثطای ا٘تربة ٔمبٚٔت تطٔع ذبضخی

 ضا ٌعاضـ ذٛاٞس زاز. Er201زضایٛ ذُبی 

 لجُ اظ اؾتفبزٜ اظ ؾطٚٚ زضایٛ زلیك تٙٓیٓ قسٜ ا٘س. H02-25 ٚH02-26ٚH02-27ُٕٔئٗ قٛیس وٝ 

 س.ثب ٔٛاز غیط لبثُ احتطاق ٘هت وٙی ٔمبٚٔت تطٔع ذبضخی ضا

 وبثُ ٔساض انّی ٔسَ ٚ ٔكرهبت پیكٟٙبزی
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 هثال سین کشی هنبع تغذیه
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 220V/380Vهثال سین کشی سزوو درایو سه فاس 
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 ٔٙجٕ. قٛز ٔی تٙٓیٓ ذُب ذطٚخی ٖٙٛاٖ ثٝ( -+ /  ALM) ذطٚخی. وٙیس ٚنُ 4-3 قىُ ٚ 3-3 قىُ ثٝ تٛخٝ ثب انّی ضا ٔساض تغصیٝ ٔٙجٕ

 . لُٕ ٔی قٛزذُب اؾت  ؾطٚٚ زاضای وٝ ظٔب٘ی ذٛزوبض نٛضت ثٝ تغصیٝ

 ٍٞٙبْ ؾیٓ وكی ٔساض انّی ثٝ ٔٛاضز ظیط تٛخٝ وٙیس:

 ٚنُ ٘ىٙیس. U,V,Wذٌُٛ ٚضٚزی پبٚض ضا ثٝ تطٔیٙبَ ٞبی ذطٚخی 

 خطیبٖ ضا وبٞف زٞیس ظیطا ٕٔىٗ اؾت قطایٍ ذٙه وٙٙسٜ يٗیف قٛز.  ,ٍٞٙبٔی وٝ وبثُ ٞب زض یه خب ثؿتٝ قسٜ ا٘س

ؾطٖت فطؾٛزٜ قسٜ ٚ زض ٔحیٍ ٞبیی ثب زٔبی پبییٗ ثٝ ضاحتی قىؿتٝ ٔی قٛ٘س. ثٙبثطایٗ اظ وبثُ ٞبی وبثُ ٞب زض ٔحیٍ ٞبیی ثب زٔبی ثبلا ثٝ 

 زٔبی ثبلا زض ٔحیٍ ٞبی ٌطْ تط ٚ اظ وبثُ ٞبیی ثب زٔبی پبییٗ زض ٔحیٍ ٞبی ذٙه تط اؾتفبزٜ وٙیس.

 اؾتفبزٜ وٙیس. 75Cٚ زٔبی  622VACاظ وبثُ ٞبیی ثب ِٚتبغ 

 

 از وبثُ ٞب زض یه ٔدطاتٗس يطیت وبٞف خطیبٖ

0.7 <3 

0.63 4 

0.59 5-6 

0.49 7-15 

 

 ٔتهُ قٛز. -P+ ٚ Pٔمبٚٔت تطٔع ٘جبیس ثیٗ تطٔیٙبَ 

زلیمٝ پؽ اظ ذبٔٛـ  5ٕٔىٗ اؾت ِٚتبغ ايبفی ٞٙٛظ زض ؾطٚٚ ٍٞٙبٔی وٝ ٔٙجٕ تغصیٝ لُٕ قسٜ اؾت ٚخٛز زاقتٝ ثبقس. تطٔیٙبَ ٞب ضا تب 

 وطزٖ ِٕؽ ٘ىٙیس.

 ذبٔٛـ اؾت ا٘دبْ زٞیس. CHARGEیط ٚ ٍ٘ٝ زاضی ضا پؽ اظ ایٙىٝ ٘كبٍ٘ط ّٖٕیبت تٕٗ
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 اتصال خزوجی سزوو درایو و سزوو هوتور
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 اتصال کابل انکودر سزوو درایو

 

 اتصال کابل انکودر و سزوو هوتور
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 ٞبی ٔطثَٛٝ ضا ٘كبٖ ٔی زٞس: PINخسَٚ ظیط 

 

 یطیس:ٔٛاضز ظیط ضا ٍٞٙبْ ؾیٓ وكی ا٘ىٛزض زض ٘ٓط ثٍ

 ؾطٚٚ زضایٛ ٚ لایٝ زض ؾطٚٚ ٔٛتٛض ثبیس ثٝ زضؾتی ثٝ ظٔیٗ ٔتهُ قٛ٘س زض غیط ایٗ نٛضت ؾطٚٚ زضایٛ ذُب ٌعاضـ ٔی زٞس.

 ثبقٙس. 22mاؾتفبزٜ قٛز. وبثُ ٞب ٘جبیس ثیكتط اظ  AWG26 to AWG16زض ؾبیع  twisted-pair پیكٟٙبز ٔی قٛز وٝ اظ وبثُ ٞبی 

 ٚنُ ٘ىٙیس.ؾیٓ ٞب ضا ثٝ پیٗ ٞبی ٔحفِٛ 

 خسَٚ ظیط ؾبیع وبثُ ٞب ضا ٘كبٖ ٔی زٞس:
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 ٚنُ قٛ٘س. 32cmوبثُ ا٘ىٛزض ٚ وبثُ ؾیٍٙبَ ثبیس ثٝ نٛضت خسا حسالُ 

 اٌط وبثُ ا٘ىٛزض ثؿیبض وٛتبٜ ثبقس ٚ وبثُ ايبفی افعٚزٜ قٛز ُٕٔئٗ قٛیس وٝ لایٝ ٞبی زٚ وبثُ ؾیٍٙبَ خسا ثٝ ذٛثی ٔتهُ قسٜ اؾت.

 اتصال تزهینال
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 ل سین کشی در حالت کنتزل سزعت/گشتاور/هوقعیتهثا
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 DI/DOقطح تطٔیٙبَ 
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 ثٝ ٖٙٛاٖ ٔثبَ آٚضزٜ قسٜ اؾت: DI1ٔكبثٝ ٞؿتٙس زض قىُ ظیط  DI9تب  DI1ٔساضٞبی 

 ٍٞٙبٔی وٝ ؾیٍٙبَ ذطٚخی زؾتٍبٜ ذطٚخی ضِٝ اؾت: (0

 

 اؾت: OCٍٞٙبٔی وٝ ؾیٍٙبَ ذطٚخی زؾتٍبٜ ذطٚخی  (2
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 ی تٛا٘ٙس زض ٔساض ٔكبثٝ ثٝ وبض ٌطفتٝ قٛ٘س.ٕ٘ PNP ٚ NPNٚضٚزی 

  DOٔساض

 اٖ ٔثبَ قطح ٔی زٞس:ٛضا ثٝ ٖٙ DO1ٔكبثٝ ٞؿتٙس قىُ ظیط  DO5تب  DO1ٔساضٞبی 

 ٍٞٙبٔی وٝ ؾیٍٙبَ ٚضٚزی زؾتٍبٜ ٚضٚزی ضِٝ اؾت: (0

 

 اتهبَ ٘بزضؾت:

 

 

 :2اتهبَ ٘بزضؾت

 

 اؾت: opto-couplerٍٞٙبٔی وٝ ؾیٍٙبَ ٚضٚزی زؾتٍبٜ ٚضٚزی  (2

 



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

 حساوثط ِٚتبغ ٚ خطیبٖ ٔدبظ ثٝ قطح ظیط اؾت:

 VDC 30حساوثط ِٚتبغ:

 DC 50mAحساوثط خطیبٖ:

 AIؾیٍٙبَ ٞبی 

 :AIقطح ؾیٍٙبَ 

 

 

 ثیت اؾت. 02ٔی ثبقس ٚ زلت ٞط یه  AI1ٚAI2  تطٔیٙبَ ٞبی ٚضٚزی ؾطٖت ٚ ٌكتبٚض

 تٙٓیٓ ٔی قٛز. H03ِٚتبغ ٔطثَٛٝ اظ َطیك پبضأتطٞبی ٌطٜٚ 

 9K أپسا٘ؽ ٚضٚزی:  12V_+ثیت   حساوثط ِٚتبغ ٔدبظ:  02زلت:  V 10  - 10-بغ ٚضٚزی:ٔحسٚزٜ ِٚت
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 positionؾیٍٙبَ ٞبی ٚضٚزی حبِت 

 

 

 

 ٚ یب  OCٔی تٛا٘س ٞٓ ذطٚخی  hostٔساض ذطٚخی ثطای پبِؽ ٔطخٕ زض وٙتطِط 

 ف ٔی زٞس:خسَٚ ظیط ِیؿت حساوثط فطوب٘ؽ ٚضٚزی ٚ حسالُ پبِؽ حبِت ٞبی ذطٚخی ضا ٕ٘بی
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 differentialحبِت  (0

 

. زض غیط ایٗ نٛضت پبِؽ ٚضٚزی ؾطٚٚ زضایٛ ٘بپبیساض اؾت وٝ ٔٛخت ٔٛاضز  ”2.8V ≤ (H level) - (L level) ≤ 3.7 V“ ُٕٔئٗ قٛیس وٝ 

 ظیط ذٛاٞس قس:

 وٕجٛز فبظ ایدبز ٔی قٛز. ,ٍٞٙبْ ٚاضز وطزٖ پبِؽ ٔطخٕ

 ٗ اؾت ٔٗىٛؼ قٛز.خٟت ٕٔى ,ٍٞٙبْ ٚاضز وطزٖ خٟت ٔطخٕ

 OCحبِت 

 24Vٍٞٙبْ اؾتفبزٜ اظ ٔٙجٕ تغصیٝ 
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 ؾیٓ وكی ٘بزضؾت:

 

 24Vٍٞٙبْ اؾتفبزٜ اظ ٔٙجٕ تغصیٝ 
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 :ثبیس زض فطَٔٛ ظیط نسق وٙس R1ٔمساض ٔمبٚٔت 

 

 

 ضا ٘كبٖ ٔی زٞس: R1خسَٚ ظیط ٔمساض ٔٙبؾت 

 

 ؾیٓ وكی ٘بزضؾت:
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 :ا٘س قسٜ ٔتهُ ٔمبٚٔت ثٝ ٝخساٌب٘ نٛضت ثٝ ٞب تطٔیٙبَ
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 ا٘س: ٘كسٜ ٔتهُ ٔمبٚٔت ثٝ خساٌب٘ٝ نٛضت ثٝ ٞب تطٔیٙبَ

 

 differential drive outputٔطخٕ پبِؽ ؾطٖت ثبلا ٚ ٖلأت ؾیٍٙبَ زض وٙتطِط ٔیعثبٖ تٟٙب ٔی تٛا٘س ذطٚخی ثٝ  ؾطٚٚ زضایٛ اظ َطیك 

 ثبقس:
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غیط ایٗ نٛضت پبِؽ ٞبی ٚضٚزی ؾطٚٚ زضایٛ ٘بپبیساض ٞؿتٙس وٝ ٔٛخت ٔٛاضز ظیط  اؾت . زض differential 5Vُٕٔئٗ قٛیس وٝ ٚضٚزی 

 ذٛاٞس قس:

 ٍٞٙبْ ٚاضز وطزٖ پبِؽ ٔطخٕ فمساٖ فبظ ضخ ٔی زٞس.

 خٟت ٕٔىٗ اؾت ٔٗىٛؼ قٛز. ,ٍٞٙبْ ٚاضز وطزٖ خٟت ٔطخٕ

Ground 5V  َوٙتطِط ٔیعثبٖ ثبیس ثٝ تطٔیٙبGND ٛز.ؾطٚٚ زضایٛ خٟت وبٞف تساذُ ٔتهُ ق 

 

 تقسین فزکانس انکودر

 

 

 

ضا قىُ ٔی  close-loopٔساض ذطٚخی ا٘ىٛزض فیسثه ؾیٍٙبَ ضا ثطای وٙتطِط ٔیعثبٖ فطاٞٓ ٔی وٙس. ٔساض ٚ وٙتطِط ٔیعثبٖ یه ؾیؿتٓ وٙتطَ 

 زٞٙس.
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 20mAاوثط خطیبٖ ذطٚخی ثبیس زض وٙتطِط ٔیعثبٖ خٟت زضیبفت فیسثه ؾیٍٙبَ اؾتفبزٜ قٛز. حسoptocoupler یب  differential  ٔساض 

 اؾت.

 

فیسثه ؾیٍٙبَ ثٝ وٙتطِط ٔیعثبٖ ضا اضائٝ ٔی  Zضا ذبضج ٔی وٙس. زض قطایٍ ٖبزی ٔساض ذطٚخی فبظ  OCا٘ىٛزض ؾیٍٙبَ ٞبی  Zٔساض ذطٚخی فبظ 

 ؾتفبزٜ قٛ٘س.ٔساض ضِٝ ٚ یب زضیبفت وٙٙسٜ ثبؼ ثبیس زض وٙتطِط ٔیعثبٖ خٟت زضیبفت ؾیٍٙبَ ا ,  optocouplerزٞس. یه ٔساض 

 

Ground 5V تطٔیٙبَ ثٝ ثبیس ٔیعثبٖ وٙتطِط GND ٚٚحساوثط ِٚتبغ ٚ خطیبٖ ٔدبظ ثٝ قطح ظیط ٔی  .قٛز ٔتهُ تساذُ وبٞف خٟت زضایٛ ؾط

 ثبقس:

  30VDCحساوثط ِٚتبغ:
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 DC,50mAحساوثط خطیبٖ:

 سین کشی تزهش نگهذارنذه

 طٔع ٍٟ٘ساض٘سٜ اؾتفبزٜ ٔی قٛز:ظٔب٘ی وٝ ؾطٚٚ ٔٛتٛض زض ٔحٛض ٖٕٛزض وٙتطَ ٔی قٛز اظ ت

 ثٝ ّٖت ٌطا٘ف خٌّٛیطی ٔی وٙس. ؾطٚٚ ٔٛتٛض تطٔع زاض اظ خبثٝ خب قسٖ اخعا ٍٞٙبْ حطوت

 

 هذل کانکتور تزهش :

 

 

 ٔثبِی اظ ؾیٓ وكی تطٔع:

 یٝ ضا ٘كبٖ ٔی زٞس:زاضیس. قىُ ظیط ٘حٜٛ ؾیٓ وكی تطٔع ٚ ٔٙجٕ تغص 24Vوب٘ىتٛض تطٔع ثسٖٚ لُت اؾت. قٕب ٘یبظ ثٝ یه ٔٙجٕ تغصیٝ 
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 احتیبٌ زض ََٛ ؾیٓ وكی:

 ضا ٕ٘بیف ٔی زٞس: ISMHثبقس تب ٔٛخت وبض وطزٖ تطٔع قٛز. خسَٚ ظیط ٔكحهبت تطٔع ؾطٚٚ ٔٛتٛض  21.6vِٚتبغ ٚضٚزی ثبیس حسالُ 

 

 ٔٛخت آؾیت ثٝ زؾتٍبٜ ٔی قٛز.تطٔع ٔٙجٕ تغصیٝ ضا ثب زیٍط ٚؾیّٝ ٞب ثٝ اقتطان ٘رٛاٞس ٌصاقت. ظیطا ثٝ ّٖت تغییطات ِٚتبغ ٚ خطیبٖ 

 ٚ ثبلاتط پیكٟٙبز ٔی قٛز. mm2 2.5وبثُ ٞبی 

 ٍٞٙبٔی وٝ زضایٛ ذبٔٛـ اؾت ٔٛتٛض وبض ٔی وٙس:
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 قطح ثبظٜ ظٔب٘ی تطٔع:

یط تٙٓیٓ ٔی قٛز ثبقیس . زض غ H02-09ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٚٚ زضایٛ ضٚقٗ اؾت لجُ اظ اضؾبَ زؾتٛض ٔٙتٓط ظٔبٖ تبذیط زض ّٖٕىطز تطٔع وٝ زض 

 ایٗ نٛضت ؾطٚٚ زضایٛ ٚاوٙكی ٘رٛاٞس زاقت.

ٚ یب ظٔب٘ی وٝ ؾطٖت ٔٛتٛض وٕتط اظ ٔمساض تٙٓیٓ قسٜ زض  H02-12ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٚٚ زضایٛ ذبٔٛـ اؾت ثٗس اظ ظٔبٖ تبذیط تٙٓیٓ قسٜ زض 

H02-11 )اؾت تطٔع غیط فٗبَ ذٛاٞس قس.)ؾطٚٚ ٔٛتٛض وبضوطز ضا ٔتٛلف ٔی وٙس. 

 ذبٔٛـ اؾت ؾطٚٚ ٔٛتٛض ّٖٕىطزـ ضا ٔتٛلف ٔی وٙس.ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٚٚ زضایٛ 
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 سین کشی سیگنال ارتباطی:

 

CN3 ٚ CN4  تٙس وٝ ثٝ نٛضت ٔٛاظی ٚنُ ٔی قٛ٘س. ؾیٓ ٞب ضا ثٝ زٚ ؾیٍٙبَ اضتجبَی ٔكبثٝ ٞؿPIN .ٞبی ٔحفِٛ ٚنُ ٘ىٙیس 

 ٞبی ؾیٍٙبَ اضتجبَی: PINقطح 
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 ضا قطح ٔی زٞس: DB9خسَٚ ظیط تطٔیٙبَ 

 

 ُ ظیط ْبٞط وبثُ اضتجبَی ضا ٘كبٖ ٔی زٞس:قى
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 ؾیٓ وكی ؾیٍٙبَ آ٘بِٛي

 ضا ٘كبٖ ٔی زٞس: CN5قىُ ظیط تطٔیٙبَ ؾیٍٙبَ آ٘بِٛي 

 

 10V 10V-ذطٚخی آ٘بِٛي:

 1mAحساوثط خطیبٖ ذطٚخی:
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 ا٘ساظٜ ٞبی ظیط ضا ثطای خٌّٛیطی اظ تساذُ ٍٞٙبْ ؾیٓ وكی زض ٘ٓط ثٍیطیس:

 ثب ا٘ساظٜ وٛتبٜ اؾتفبزٜ وٙیس. تب حس أىبٖ اظ وبثُ ٞبیی (0

 اؾتفبزٜ وٙیس. mm2 2.2 <ثطای اتهبَ وٛتبٜ اظ وبثُ ٞبی يریٓ  (2

 ٚ یب ثبلاتط پیكٟٙبز ٔی قٛز. Dولاؼ 

ضا زض  EMIزٞبی ذبٍ٘ی ٚ یب ٔحیٍ ٞبی ثب ؾط ٚ نسا فیّتط طثطای خٌّٛیطی اظ تساذُ فطوب٘ؽ اؾتفبزٜ وٙیس.زض وبضث EMIاظ فیّتط  (3

 تغصیٝ ٚنُ وٙیس.لؿٕت ٚضٚزی ٔٙجٕ 

 ثطای خٌّٛیطی اظ آؾیت ثٝ ّٖت تساذُ اِىتطٚٔغٙبَیؿی ثٝ ٔٛاضز ظیط تٛخٝ وٙیس: (4

 ضا ٘عزیه ثٝ ؾطٚٚ زضایٛ ٚنُ وٙیس. EMIتب حس أىبٖ تدٟیعات ٚ فیّتط 

surge absorber .ضا ضٚی ضِٝ ٚ وٙتبوتٛض اِىتطٚٔغٙبَیؿی ٘هت وٙیس 

 ذٛاٞس ثٛز.ایٗ وبثُ ٞب ضا زض یه ٔحفٓٝ ثب ٞٓ لطاض ٘سٞیس. 30cmالُ فبنّٝ ثیٗ وبثُ خطیبٖ لٛی ٚ خطیبٖ يٗیف حس

ضا  EMIٔٙجٕ تغصیٝ ضا ثب ٚؾبیُ زیٍط ثٝ نٛضت ٔكتطن اؾتفبزٜ ٘ىٙیس. ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٚٚ زضایٛ ٘عزیه غ٘طاتٛض فطوب٘ؽ ثبلا لطاض زاضز فیّتط 

 زض لؿٕت ٚضٚزی ٔٙجٕ تغصیٝ ٚنُ وٙیس.

 

 ؾیٓ وكی يس تساذُ 

اظ إِٙت ؾطٖت ثبلا زض ٔساض انّی اؾتفبزٜ ٔی وٙس. تغییط ٘ٛیع زض ایٗ إِٙت ٞب ٕٔىٗ اؾت ٔٛخت اذتلاَ زض ّٖٕىطز ٖبزی ؾطٚٚ زضایٛ 

 ايبفٝ قٛز. EMIثٝ ّٖت ؾیٓ وكی ٘بزضؾت  قٛز. ثٙبثطایٗ ؾطٚٚ زضایٛ ثبیس ثٝ َٛض زلیك ؾیٓ وكی قٛز. زض نٛضت ِعْٚ فیّتط  ؾطٚٚ

 مثال سیم کشی:
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 اتهبَ وٛتبٜ

 احتٕبِی ثب تٛخٝ ثٝ زؾتٛضإُِٗ ٞبی ظیط اتهبَ وٛتبٜ ضا ثٝ زضؾتی ا٘دبْ زٞیس:ثطای خٌّٛیطی اظ تساذُ ٔغٙبَیؿی 

 ظٔیٗ ٚنُ وٙیس. PEزض ؾطٚٚ زضایٛ ٚ تطٔیٙبَ  PEتطٔیٙبَ اتهبَ وٛتبٜ ؾطٚٚ ٔٛتٛض ضا ثطای وبٞف تساذُ ٔغٙبَیؿی ثٝ تطٔیٙبَ 

 EMIاؾتفبزٜ اظ فیّتط 

ضا زض لؿٕت ٚضٚزی ٔٙجٕ تغصیٝ ثب تٛخٝ  EMIتساذُ اظ ذٌُٛ پبٚض ٚ وبٞف تبثیط ؾطٚٚ زضایٛ ثط ٚؾبیُ حؿبؼ فیّتط  خٟت خٌّٛیطی اظ

 ثٝ خطیبٖ ٚضٚزی ٘هت وٙیس.

 ضا زض یه ٔحفٓٝ ثب ٞٓ لطاض ٘سٞیس. EMIذٌُٛ ٚضٚزی ٚ ذطٚخی فیّتط  (0

 

 ضا خسا وٙیس. EMIوبثُ ظٔیٙی ٚ ذٍ ذطٚخی ٔٙجٕ تغصیٝ فیّتط  (2
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 اؾتفبزٜ وٙیس. EMIثُ ظٔیٙی تب حس أىبٖ يریٓ ٚ وٛتبٜ ثطای فیّتط اظ وب (3

 

4) EMI ضا زضٖٚ تبثّٛ ٚنُ وٙیس 

 ٔی تٛاٖ ثٝ نٛضت خساٌب٘ٝ ٚنُ قٛ٘س:اظ ٔحىٓ ثٛزٖ آٖ ُٕٔئٗ قٛیس. ٕٞچٙیٗ  ,ٚ ؾطٚٚ زضایٛ زض یه تبثّٛ ٘هت قٛ٘س EMIاٌط فیّتط 

 

 ٞكساضٞبی لاظْ ٍٞٙبْ اؾتفبزٜ اظ وبثُ:

 يربٔت زاضز ُِفب ثب احتیبٌ وبثُ ضا خبثٝ خب وٙیس. 0.3mmیب  0.2mmضا ذٓ ٘ىٙیس. يربٔت وبثُ فمٍ  وبثُ ٞب (0

 اٌط ٘یبظ ثٝ خب ثٝ خب وطزٖ وبثُ ٞب زاضیس اظ وبثُ ٞبی اُ٘ٗبف پصیط اؾتفبزٜ وٙیس. (2

 اؾتفبزٜ ٔی قٛز ُٕٔئٗ قٛیس وٝ: towlineاٌط وبثُ  (3

 ثبقس.ثطاثط لُط وبثُ  02قٗبٔ وبثُ ثبیس حسالُ 

 ثؿتٝ ثٙسی ٘ىٙیس . towlineوبثُ ٞب ضا زضٖٚ وبثُ 
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 وبثُ ٞب ٘جبیس پٛقب٘سٜ قٛ٘س.

وبثُ ٞبیی ثب اذتلاف ظیبز زض ؾبیع ضا تطویت ٘ىٙیس ظیطا وبثُ ٞبی يریٓ ٕٔىٗ اؾت ٔٛخت آؾیت ثٝ وبثُ ٞبی ٘بظن تط قٛ٘س. اٌط 

 ضٖبیت وٙیس.لاظْ اؾت وٝ اظ آٖ ٞب زض وٙبض ٞٓ اؾتفبزٜ وٙیس ُِفب فبنّٝ ضا 
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 خلاصه پاراهتزها
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 ذلانٝ پبضأتطٞب

 H00پاراهتزهای سزوو هوتور 

 وس تبثٕ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ پیف فطو وبضذب٘ٝ حسالُ ٔمساض

1 14000     0-65534 Motor SN 00 

 

H00 

 

1 - 0-65535 Bus Motor SN 05 H00 

 

- - 0-220V 

1-380V 

 09 بٔی ٔٛتٛضِٚتبغ ٘

 

H00 

 

2.20 kW - 0.01-655.35Kw 10 تٛاٖ ٘بٔی ٔٛتٛض H00 

2.20 A - 0.01-655.35A 11 خطیبٖ ٘بٔی ٔٛتٛض H00 

2.20 Nm - 0.10-655.35Nm 12 ٌكتبٚض ٘بٔی ٔٛتٛض H00 

2.20 Nm - 0.10-655.35Nm  حساوثط ٌكتبٚض

 ٔٛتٛض

13 H00 

1RPM - 100r-9000RPM 14 ؾطٖت ٘بٔی ٔٛتٛض H00 

1RPM - 100-9000RPM 15 حساوثط ؾطٖت ٔٛتٛض H00 

2.20 kgcm2  - 2.20–655.35 kgcm2  16 ایٙطؾی H00 

تٗساز لُت ٞبی  2-360 - 1

PMSM 

17 H00 

2.20  
mV/RPM 

- 0.01-655.35 MV/RPM  يطیتEMF 21 H00 

2.20  
Nm/Arms 

- 0.01-655.35 NM/arms  يطیت ٌكتبٚضKt 22 H00 
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2.20 ms - 0.01-655.35 ms  ثبثت اِىتطیهTe 23 H00 

2.20 ms - 0.01-655.35 ms  ثبثت ٔىب٘یىیTm 24 H00 

0 pulses/re 

v 
- 2–0273740824 pulses/rev 28 ٚيٗیت ا٘ىٛزض H00 

1 0*013 2x000: incremental encoder 

(UVW-ABZ) 0x013: Inovance 

20-bit serial encoder 

 H00 30 ٘ٛٔ ا٘ىٛزض

0 pulses/re 

v 
0248576 

pulses/re v 
0–0273740824 pulses/rev  ا٘ىٛزضPPR 31 H00 

 

 H01پاراهتزهای سزوو درایو 

 H01 00 ٚضغٖ ٘طْ افعاض - - 0.1

ٚضغٖ ٘طْ افعاض  - - 0.1

FPGA 

01 H01 

 H01 02 ؾطیبَ ؾطٚٚ زضایٛ 65535-0 ثؿتٝ ثٝ ٔسَ 1

 

  H02  پاراهتزهای اولیه کنتزل

 : ٔس ؾطٖت2 1 1

 ٔس ٔٛلٗیت: 0

  : ٔس ٌكتبٚض2

 : تغییط ثیٗ ٔس ؾطٖت ٚ ٌكتبٚض3

 ٚ ٔس ؾطٖت ٔس ٔٛلٗیت:تغییط ثیٗ 4

 ٚ ٔس ٌكتبٚض ٔس ٔٛلٗیت:تغییط ثیٗ 5

ٔس :تغییط ثیٗ ٔس ؾطٖت ٚ ٔس ٌكتبٚض ٚ 6

 ٔٛلٗیت

 H02 00 ٔس وٙتطَ



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

1 0 2 :CCW خٟت ضاؾتٍطز 

0:CW ضاؾتٍطز 

 H02 02 خٟت چطذف

1 0 2 :CCW تٍطزخٟت ضاؾ 

0:CW ضاؾتٍطز 

 H02 03 خٟت فیسثه پبِؽ ذطٚخی

0.1 RPM 4.0RPM 2.2–04.2 RPM 04 حسالُ ؾطٖت H02 

 : تٛلف آظاز2 2 0

 : تٛلف زض ؾطٖت نفط0

غیط فٗبَ ثٛزٖ ٔس تٛلف زض 

 ؾطٚٚ زضایٛ 

05 H02 

 : تٛلف آظاز2 0 1

 : تٛلف زض ؾطٖت نفط0

زض ٍٞٙبْ ثطٚظ  2ٔس تٛلف 

 ذُب

06 H02 

 H02-08تٗطیف قسٜ   :0 1 1

 : تٛلف زض ؾطٖت نفط لفُ قسٖ 1

2: 

 overtravel  07 H02ٔس تٛلف زض 

 : تٛلف آظاز2 2 0

 

 H02 08 ٍٞٙبْ ثطٚظ ذُب 0ٔس تٛلف

1ms 200ms 20-500ms َ09 ظٔبٖ تبذیط تطٔعفٗب H02 

1ms 100ms 1-500ms َ10 ظٔبٖ تبذیط تطٔعغیط فٗب H02 

1RPM 100RPM 0-1000RM  ٜ11 ؾطٖت ذطٚخیٔحسٚز H02 

1ms 500ms 1-100ms  َظٔبٖ ا٘تٓبض تب غیطفٗب

 قسٖ تطٔع 

12 H02 

1RPM 100RPM 0-300RPM 13 تكریم ؾطٖت چطذف H02 

 : ذطٚخی فٛضی0 2 0

 : ثسٖٚ ذطٚخی0

 H02 15 ٕ٘بـ ٞكساض ویپس
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0 Ω  - -  حسالُ ٔمساض ٔدبظ ٔمبٚٔت

 تطٔع

21 H02 

1w - - 22 تٛاٖ ٔمبٚت تطٔع زاذّی H02 

0 Ω  - -  ٔمبٚٔت ٔمبٚٔت تطٔع

 زاذّی

23 H02 

 H02 24 يطیت ٌطٔبیی ٔمبٚٔت 10-100 30 1

 : زاذّی0  

 ذٙه وٙٙسٜ َجیٗی -:ذبضخی0

 forced-airذٙه وٙٙسٜ -:ذبضخی2

 : ثسٖٚ ٔمبٚٔت3

 H02 25 ٘ٛٔ ٔمبٚٔت تطٔع زیٙبٔیه

1w َ65535-1 ثؿتٝ ثٝ ٔسw  تٛاٖ ٔمبٚٔت تطٔع زیٙبٔیه

 ذبضخی

26 H02 

0 Ω  َ0222-1 ثؿتٝ ثٝ ٔس Ω  ٔمبٚٔت ٔمبٚٔت تطٔع

 ذبضخی

27 H02 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 2 0

:ثبظٌطزا٘سٖ تٙٓیٕبت پیف فطو ثٝ خع 0

 (H0 ٚH11پبضأتطٞبی 

 : پبن وطزٖ ذُبٞب2

 

 H02 30 ضیؿت پبضأتط

 H0B-00: تغییط ثٝ 2 52 0

 H0B-01: تغییط ثٝ 1

 H0B-02:تغییط ثٝ 2

…. 

 ط: ثسٖٚ تغیی50

 H02 32 ٕ٘بیف ویپس
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 H03پاراهتزهای ورودی گزوه 

1 14 0-36 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0

0-36:  FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table) 

 DI1 02 H03ا٘تربة تبثٕ 

1 0 2: Low level valid  

1: High level valid  

2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 logicا٘تربة 

DI1 

03 H03 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 0 1

0: FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table) 

 DI2 04 H03ا٘تربة تبثٕ 

1 0 2: Low level valid  

1: High level valid  

2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 logic ا٘تربة 

DI2 

05 H03 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 0 1

0: FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table 

 DI3 06 H03ا٘تربة تبثٕ 

1 0 2: Low level valid  

1: High level valid  

 logic  ا٘تربة

DI3 

07 H03 
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2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 0 1

0: FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table 

 DI4 08 H03 تبثٕ ا٘تربة

1 0 2: Low level valid  

1: High level valid  

2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 logic  ا٘تربة

DI4 

09 H03 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 0 1

0: FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table 

 DI5 10 H03 تبثٕ ا٘تربة

1 0 2: Low level valid  

1: High level valid  

2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 logic  ا٘تربة

DI5 

11 H03 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 0 1

0: FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table 

 DI6 12 H03 تبثٕ ا٘تربة

1 0 2: Low level valid  ا٘تربة  logic 

DI6 

13 H03 
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1: High level valid  

2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 0 1

0: FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table 

 DI7 14 H03 تبثٕ ا٘تربة

1 0 2: Low level valid  

1: High level valid  

2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 logic  ا٘تربة

DI7 

15 H03 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 0 1

0: FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table 

 DI8 16 H03 تبثٕ ا٘تربة

1 0 2: Low level valid  

1: High level valid  

2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 logic  ا٘تربة

DI8 

17 H03 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 0 1

0: FunIN.1–36 (refer to the DI/DO 

basic function table 

 DI9 18 H03 تبثٕ ا٘تربة
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1 0 2: Low level valid  

1: High level valid  

2: Rising edge valid  

3: Falling edge valid  

4: Both rising edge and falling edge 

valid 

 logic  ا٘تربة

DI9 

19 H03 

1mv 0 -5000 +5000mV AI1 offset 50 H03 

0.01ms 2.00ms 0-655.35ms  ظٔبٖ فیّتطAI1 51 H03 

 

 H04پاراهتزهای خزوجی گزوه 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 1 1

0–09 :FunOUT.1–19 (refer to the 

DI/DO basic function table) 

 DO1 00 H04ا٘تربة تبثٕ 

1 0 0: Low level 

1: High level 

 DO1 Logic 01 H04ا٘تربة 

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 5 1

0–09 :FunOUT.1–19 (refer to the 

DI/DO basic function table) 

 DO2 02 H04   تبثٕ ا٘تربة

1 0 0: Low level 

1: High level 

 DO2 Logic 03 H04 ا٘تربة

 ٖ ّٖٕىطز: ثس0ٚ 3 1

0–09 :FunOUT.1–19 (refer to the 

DI/DO basic function table) 

 DO3    04 H04 تبثٕ ا٘تربة

1 0 0: Low level 

1: High level 

 DO3 Logic 05 H04 ا٘تربة
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 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 11 1

0–09 :FunOUT.1–19 (refer to the 

DI/DO basic function table) 

 DO4 06 H04 تبثٕ ا٘تربة

1 0 0: Low level 

1: High level 

 DO4 Logic 07 H04 ا٘تربة

 : ثسٖٚ ّٖٕىطز0 16 1

0–09 :FunOUT.1–19 (refer to the 

DI/DO basic function table) 

 DO5 08 H04 تبثٕ ا٘تربة

1 0 0: Low level 

1: High level 

 DO5 Logic 09 H04 ا٘تربة

 : ؾطٖت چطذف ٔٛتٛض0 2 0

 : ٔطخٕ ؾطٖت0

 طخٕ ٌكتبٚض: 2ٔ

 AO1 50 H04ا٘تربة ؾیٍٙبَ 

1mV 5000mV -1000 +1000 mV  ِٚتبغAO1 offset 51 H04 

0.01 1.00 -99.99 +99.99 AO1 multiplying 

factor 

52 H04 

1mv 5500mv -1000 +1000  ِٚتبغoffset AO1 54 H04 

 

 پاراهتزهای کنتزل وضعیت

 : تٙٓیٓ پبِؽ2 2 0

 :تٙٓیٓ لسْ ثٝ لس0ْ

 ٙٓیٓ چٙس ٌب٘ٝ: ت2

 H05 00 انّی ٔٛلٗیتٔطخٕ 

: ٚضٚزی پبِؽ ؾطٖت پبیی2ٗ 0 1  H05 01 ا٘تربة ٔطخٕ پبِؽ 
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:ٚضٚزی پبِؽ ؾطٖت ثبلا0  

1 P/r 0  

2–0248576 P/r 

 motorپبِؽ خٟت 

revolution 

02 H05 

0.1ms 0 0-6553.5ms 04 ظٔبٖ فیّتط H05 

 H05 07 يطیت ٌیطثىؽ 1-10737418224 1048576 1

1 0 2: Direction + pulse, positive 

logic 

0 :Direction + pulse, negative 

logic 

2 :Phase A + phase B orthogonal 

pulse, 

 3:CW+CCW 

4-frequency multiplication  

 H05 05 فطْ ٔطخٕ پبِؽ

 : غیط فٗب2َ 1 1

 :زاذّی0

2:AI1  

3:AI2 

وٙتطَ ؾطٖت 

feedforward 

19 H05 

1 RPM 200 RPM 0-9000RPM 26 ؾطٖت ثبثت H05 

1 RPM 100 RPM 0-3000RPM  َؾطٖت تٗٛیى ؾیٍٙب

 ثب خؿتدٛی ؾطٖت ثبلا

32 H05 

1 RPM 10 RPM 0-1000 RPM  َؾطٖت تٗٛیى ؾیٍٙب

ثب خؿتدٛی ؾطٖت 

 پبییٗ

33 H05 

1ms 1000ms 0 – 1000ms  ظٔبٖ افعایف/ وبٞف

 قتبة زض خؿتدٛی 

34 H05 
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 F6پاراهتزهای گزوه 

 H06-03: تٙٓیٓ زیدیتبَ 0 2 0

1:AI1 

2:AI2 

 A 00 H06ٔطخٕ ؾطٖت انّی 

 H06-03: تٙٓیٓ زیدیتبَ 2 0 0

1:AI1 

2:AI2 

 5:MS speed  

 H06 01 ا٘تربة ؾطٖت وٕىی

 A: ؾطٖت انّی 2 2 0

 B:ؾطٖت وٕىی 0

2:A+B 

 A/B: تٗٛیى 3

 : تٙٓیٓ اضتجبَی4

 H06 02 ٔطخٕ ؾطٖت

1RPM 222RPM -9222–+9222 RPM 03 تٙٓیٓ ؾطٖت تٛؾٍ ویپس H06 

1 RPM 100 RPM 0-9000 RPM  تٙٓیٓ ؾطٖتJog 04 H06 

0 2 2–65535 ms 05 ظٔبٖ افعایف قتبة H06 

1 0 2–65535 ms 06 ظٔبٖ وبٞف قتبة H06 

1 RPM 9000 RPM 0-9000 RPM 07 حساوثط ؾطٖت چطذف H06 

1 RPM 9000 RPM 0-9000 RPM 08 ٔحسٚزٜ ؾطٖت ضاؾتٍطز H06 

1 RPM 9000 RPM 0-9000 RPM 09 ٔحسٚزٜ ؾطٖت چپٍطز H06 

 H06 11 ا٘تربة ٌكتبٚض  1 1
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1 RPM 10 RPM 0-6000 RPM  ٔحسٚزٜ ؾطٖت ثطایzero 

clamp 

15 H06 

1 RPM 20 RPM 0-1000 RPM 16 ؾطٖت چطذف ٔٛتٛض H06 

 

 H07پاراهتزهای کنتزل گشتاور گزوه 

 : تٙٓیٓ زیدیتب2َ 0 1

0:AI1  

2:AI2  

 A 00 H07ٚضٚزی ٌكتبٚض انّی

 : تٙٓیٓ زیدیتب2َ 1 1

0:AI1  

2:AI2 

 B  01 H07ٚضٚزی ٌكتبٚض وٕىی

 A: ٌكتبٚض انّی2 0 1

 B: ٌكتبٚض وٕىی0

2:A+B  

3:A/B 

 : تٙٓیٓ اضتجبَی4

 H07 02 ا٘تربة ٔٙجٕ ٌكتبٚض

تٙٓیٓ ٔمساض ٌكتبٚض تٛؾٍ  300.00%+ 300.00%- 0 0.1%

 وی پس

03 H07 

0.01ms 0.79ms 0-30.0ms 05 0ظٔبٖ فیّتط ٌكتبٚض H07 

0.01ms 0.79ms 0-30.0ms 06 2ظٔبٖ فیّتط ٌكتبٚض H07 

0 2 2: زاذّی   

-P-CL and N) تٙٓیٕبت ذبضخی :1

CL ا٘تربة)  

 H07 07 ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض
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2: T-LMT تٙٓیٕبت ذبضخی 

3: T-LMT ٓتٙٓی (P-CL and N-

CL ا٘تربة) 

1 2 0:AI1  

2:AI2  

 T-LMT 08 H07ا٘تربة 

 H07 09 ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض زاذّی 300.0% – 0 300.0% 0.1%

 H07 05 تٛلف ايُطاضی ٌكتبٚض 300.0% – 0 300.0% 0.1%

 : زاذّی )زض حبِت وٙتطَ ٌكتبٚض(2 0 1

 V-LMT:تٙٓیٕبت ذبضخی 0

تٛؾٍ  H07-19/H07-20: ا٘تربة 2

DI 

 H07 17 ٔٙجٕ ٔحسٚزٜ ؾطٖت

1 1 0:AI1  

2:AI2  

 V-LMT 18 H07ا٘تربة 

1RPM 3000RPM 0-9000RPM  ٔحسٚزٜ ؾطٖت زض حبِت

 وٙتطَ ٌكتبٚض

19 H07 

 H07 21 زؾتیبثی ثٝ ٔمساض اِٚیٝ ٌكتبٚض 0% .0-300 0 0.1%

0.1ms 1.0ms 0.5 – 30.0ms  تٙٓیٓ ظٔبٖ ثطای حساوثط

 ؾطٖت ٔدبظ

40 H07 

 

 پاراهتزهای گین H08گزوه 

0.1Hz 25.0Hz 0.1-2000.0HZ 00 1ٖتٌیٗ ؾط H08 

0.01ms 31.83ms 0.15 – 512.00ms 01 0ظٔبٖ ا٘تٍطاَ ٌیٗ ؾطٖت H08 

0.1Hz 40.0Hz 0-2000.0Hz Position loop gain0 02 H08 



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

0.1Hz 25.0Hz 0.1-2000.0HZ ٗ2ؾطٖت ٌی  03 H08 

0.01ms 31.83ms 0.15 – 512.00ms ٖ2ؾطٖت ٌیٗ ا٘تٍطاَ ظٔب  04 H08 

0.1Hz 40.0Hz 0-2000.0Hz 2Position loop gain 05 H08 

0 0 0: First again fixed, P/PI 

 DIتغییط تٛؾٍ

-H08 ٌیٗ تٗٛیى ثط اؾبؼ:1 

09  

 H08 08 2تٙٓیٓ حبِت ٌیٗ

   2: First gain fixed PS) 

 DI: تغییط اظ َطیك 1

2: 

 H08 09 قطایٍ تٗٛیى ٌیٗ

0.1ms 5.0ms 0-1000.0ms ٗ02 تبذیط تٗٛیى ٌی H08 

 

 پاراهتزهای تنظین خودکار H09گزوه 

 تٙٓیٓ زؾتی -: غیط فٗب2َ 2 0

 :فٗب0َ

 H09 00 حبِت تٙٓیٓ ذٛزوبض

 Rigidity 01 H09ا٘تربة ؾُح  0-31 12 1

 :غیط فٗب2َ 2 0

 ثٝ آضأی تغییط ٔی وٙس-:فٗب0َ

 زائٕب زض حبَ تغییط-:فٗب2َ

 ثٝ ؾطٖت تغییط ٔی وٙس -:فٗب3َ

حبِت تٙٓیٓ ذٛزوبض ایٙطؾی 

online 

03 H09 

: حبِت ٔٛخی ٔثجت ٚٔٙفی2 0 1  

 Jog: حبِت 0

حبِت تٙٓیٓ ذٛزوبض ایٙطؾی 

offline 

05 H09 

1RPM 500RPM 100-1000RPM  06 حساوثط ؾطٖت تٙٓیٓ ذٛزوبض H09 
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1ms 250ms 20-800ms  ظٔبٖ افعایف یب وبٞف ؾطٖت

 ثطای تٙٓیٓ اتٛٔبتیه

07 H09 

 

 پاراهتزهای هحافظت و خطا H0Aگزوه 

: فٗبَ ثٛزٖ ذُب ٚ غیط فٗبَ 2  2  0

 ثٛزٖ ٞكساض ٞب

 :فٗبَ ثٛزٖ ٞكساض ٚ ذُب0

 :غیط فٗبَ ثٛزٖ ٞكساض ٚ ذُب2

ٔحبفٓت اظ وبٞف 

 فبظ ٚضٚزی

00 H0A 

:غیط فٗب2َ 2 0  

:فٗب0َ  

ٍٟ٘ساض٘سٜ ٍٞٙبْ 

 لُٕ ثطق

03 H0A 

ٌیٗ حفبْت اظ  300% - 50% 100% 1%

 ايبفٝ ثبض ٔٛتٛض

04 H0A 

1RPM 0 0-1000RPM يبفٝ ؾطٖتا  08 H0A 

 

  H0Cپاراهتزهای ارتباطی گزوه 

0 0 1-247 

0: 

 H0C 00 آزضؼ قفت ؾطٚٚ

5 0 2 :2422 bit/s 

1 :4800 bit/s 

… 

6 :115200 bit/s 

baud rate پٛضت  

 اضتجبَی

02 H0C 

0 1 0: No check, 2 stop bits   ٜ03فطٔت زاز H0C 
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1: Even parity check, 1 stop bit 

 2: Odd parity check, 1 stop bit  

3: No check, 1 stop bit 

Modbus 

5 1 0: 20 Kbit/s 

1:50 Kbit/s 

2: 100 Kbit/s 

3:125 Kbit/s 

4:250 Kbit/s 

5: 500 Kbit/s 

6:800 Kbit/s 

7: 1 Mbit/s 

 CAN 08 H0Cاضتجبَی 

 : غیط فٗب0َ 0 2

 : فٗب0َ

 DI 09 H0Cاضتجبٌ ٔدبظی 

 DO 11 H0Cاضتجبٌ ٔدبظی    

  0: CANlink protocol  

1: CANopen protocol 

پطٚتىُ اضتجبَی 

CAN 

15 H0C 

 Multi-positionپاراهتزهای  H11گزوه 

 : تٛلف ثٗس اظ ٔستی حطوت0 0 0

 : اخطای ٌطزقی)چطذٝ ای(0

 DI: تغییط 2

 : اخطای ظ٘دیطٜ ای3

حبِت اخطای ٔٛلٗیت 

 چٙسٌب٘ٝ

00 H11 

 H11 01 تٗساز ٔٛلٗیت 1-16 1 1

0 1 0:ms 03 ٚاحس ظٔبٖ ا٘تٓبض H11 
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1:s 

0 1 0 :relative 

1 :absolute 

 H11 04 ٘ٛٔ خب ثٝ خبیی

قطٚٔ ٔٛلٗیت زض  0-16 1 0

 چطذٝ

05 H11 

 H11 12 ٔٛلٗیت اَٚ 0273740824+…0273740824- 1 1000

200 RPM 1 RPM 1- 9000 RPM  حساوثط ؾطٖت

 ٔٛلٗیت اَٚ

14 H11 

10 ms 1 ms 0-65535ms ٖافعایف/وبٞف  ظٔب

 قتبة ٔٛلٗیت اَٚ

15 H11 

10 ms 1 ms 0-10000ms  ظٔبٖ ا٘تٓبض ثٗس اظ

 ٔٛلٗیت اَٚ

16 H11 

 H11 17 ٔٛلٗیت زْٚ -0273740824…+0273740824 1 1000

200 RPM 1 RPM 1-9000 RPM سرعت حداکثر 

دوم موقعیت  

19 H11 

10 ms 1 ms 0-65535ms کاهش/افزایش زمان 

موقعیت دوم شتاب  

20 H11 

 H11 87  06موقعیت -0273740824…+0273740824 1 1000

200 RPM 1 RPM 1-9000 RPM سرعت حداکثر 

دوم موقعیت  

89 H11 

10 ms 1 ms 0-65535ms کاهش/افزایش زمان 

06 موقعیت شتاب  

90 H11 
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 Multi- speedپاراهتزهای  H12گزوه 

:تٛلف ثٗس اظ اخطای )ا٘تربة 2 1 1

 (H12-01ؾطٖت زض 

0: Cyclic اخطای 

 DI: تغییط تٛؾٍ 2

حبِت اخطای 

Multi-speed 

00 H12 

1ms 10ms 0-65535ms  ظٔبٖ افعایف

 0قتبة 

03 H12 

1ms 10ms 0-65535ms  ظٔبٖ وبٞف

 0قتبة 

24 H12 

1RPM 0 -9222–+9222 RPM  20 0ٔطخٕ ؾطٖت H12 

0.1s 5.2s 0-6553.5 s  ظٔبٖ اخطای

 0ؾطٖت 

21 H12 

 ٗبَ: غیط ف2 2 0

 

ظٔبٖ 

افعایف/وبٞف 

 0ؾطٖت 

22 H12 

1RPM 100RPM -9222–+9222 RPM  23 2ٔطخٕ ؾطٖت H12 

1RPM 100RPM -9000–+9000 RPM  ٔطخٕ ؾطٖت

06 

65 H12 
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 تنظین پاراهتزها
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 : راه انذاسی و تنظین پاراهتزها5فصل 

 ی زٞس.ضا اضائٝ ٌٔكتبٚض ٚ ٔٛلٗیت  ,ؾطٖتؾطٚٚ زضایٛ ؾٝ حبِت اخطا 

 ٔٛلٗیتت وٙتطَ ِخبثٝ خبیی ثب تٛخٝ ثٝ تٗساز پبِؽ ٞب ٚ ؾطٖت ثب تٛخٝ ثٝ فطوب٘ؽ پبِؽ ٚضٚزی تٗییٗ ٔی قٛز.حب ٔٛلٗیت زض حبِت وٙتطَ 

 زلیمب ٔٛلٗیت ٚ ؾطٖت ضا وٙتطَ وطزٜ ٚ ثیكتط زض زؾتٍبٟٞبی ٔٛلٗیت یبثی اؾتفبزٜ ٔی قٛز.

 وبضثطز زاضز. CNC٘ٛضز ٚ ٔبقیٗ اثعاض  ,حىبوی ,ٛ ٞب ٔی ثبقس  ٚ زض ٔبقیٗ فطظٔتساَٚ تطیٗ حبِت ٔٛضز اؾتفبزٜ زض ؾطٚٚ زضای

 ٚ تٙٓیٕبت اضتجبَی تٙٓیٓ ٔی قٛز ٚ اغّت زض ٔٛاضز ثب ؾطٖت ثبثت اؾتفبزٜ ٔی قٛز. DI AI,ؾطٖت تٛؾٍ تٙٓیٕبت,زض حبِت وٙتطَ ؾطٖت 

 ت اؾتفبزٜ وطزٜ ٚ ؾطٚٚ زضایٛ اظ حبِت وٙتطَ ؾطٖت اؾتفبزٜ ٔی وٙس.٘ٛضز وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ اظ حبِت وٙتطَ ٚيٗی ,ٚ ثطای ٔبقیٗ ٞبی حىبوی

ای وبضثطزٞبی ٌكتبٚض تٛؾٍ تغییط تٙٓیٕبت آ٘بِٛي ٚ یب آزضؼ ٞبی اضتجبَی  تغییط ٔی وٙس. ایٗ حبِت ٖٕستب ثط ,زض حبِت وٙتطَ ٌكتبٚض

. زض ایٗ ٔٛاضز ٌكتبٚض ٕٞیكٝ ثب قٗبٔ fiber pullingیب  windingِطظـ  ثطای ٔثبَ وٙتطَ تٙف زض زؾتٍبٟٞبی  ٔبقیٗ آلات ثب حسالُ

winding .تغییط وطزٜ ٚ ثٝ ٕٞیٗ زِیُ تٙف زض ََٛ تغییط قٗبٔ تغییط ٘رٛاٞس وطز 

 :Position Control Mode   حبِت وٙتطَ ٔٛلٗیت
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 حبِت وٙتطَ ٔٛلٗیت ٔتساَٚ تطیٗ حبِت اؾتفبزٜ زض ؾطٚٚ زضایٛ اؾت فطآیٙس ثٝ قطح ظیط اؾت:

وبثُ پبٚض ٔٛتٛض ٚ وبثُ ا٘ىٛزض ثٝ زضؾتی ٔتهُ وٙیس . ثٗس اظ ضٚقٗ ذبٔٛـ  ,ا ثٝ ٔساض انّی ٚ ٔساض وٙتطَ ؾطٚٚ زضایٛپبٚض ضوبثُ  (0

 ضا ٕ٘بیف ٔی زٞس وٝ ٘كبٖ زٞٙسٜ ایٗ اؾت وٝ ؾیٓ وكی نحیح اؾت. "rdy"وطزٖ ویپس ؾطٚٚ زضایٛ ٖجبضت 

 ٔٛتٛض ثٝ زضؾتی وبض ٔی وٙس ا٘دبْ زٞیس. ضا ثٝ نٛضت آظٔبیكی خٟت إَیٙبٖ اظ ایٙىٝ jogاخطای  (2

)ؾطٚٚ زضایٛ فٗبَ ٚ ٔٛلٗیت یبثی  DI/DOٚضٚزی ٔطخٕ پبِؽ ٚ ؾیٍٙبَ ٞبی  ,اظ لجیُ ٚضٚزی پبِؽ CN1ؾیٍٙبَ ٞبی تطٔیٙبَ  (3

 ٔتهُ وٙیس. 4.0وبُٔ قسٜ اؾت( َجك قىُ 

ثط اؾبؼ ٘یبظٞبی ذٛز  H03ٚH04طٞبی ٌطٜٚ زض پبضأت DI/DOتٙٓیٕبت ٔطثٌٛ ثٝ حبِت وٙتطَ ٔٛلٗیت ضا ا٘دبْ زٞیس. تٛاثٕ  (4

 تٙٓیٕبت ثبظٌكت ثٝ وبضذب٘ٝ ٚ تٛاثٕ تمؿیٓ فطوب٘ؽ ثط اؾبؼ ٘یبظ زاقتٝ ثبقیس.تٙٓیٓ وٙیس. ٕٔىٗ اؾت ٘یبظ ثٝ 

ؾطٚٚ زضایٛ ضا فٗبَ وٙیس. ٔطخٕ ٔٛلٗیت اظ وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ خٟت فٗبَ وطزٖ ؾطٚٚ ٔٛتٛض ثفطؾتیس. ثٍصاضیس ٔٛتٛض ثب ؾطٖت وٓ  (5

چطذس ٚ ُٕٔئٗ قٛیس وٝ خٟت چطذف ٚ ٔیعاٖ ٌیطثىؽ ٘طٔبَ ٞؿتٙس. ؾپؽ ٌیٗ ضا تٙٓیٓ وٙیس. ثطای خعئیبت ثیكتط قىُ ظیط ث

 ضا ثجیٙیس:

 ؾیٓ وكی زض حبِت وٙتطَ ٔٛلٗیت

 پبضأتطٞبی ٔطثٌٛ ثٝ وٙتطَ ٔٛلٗیت

 ی ثبقس.ٔ  DI/DOٔیعاٖ ٌیطثىؽ ٚ تٙٓیٕبت,فطْ پبِؽ ٔطخٕ ,ایٗ پبضأتطٞب قبُٔ ا٘تربة حبِت

 : تٙٓیٕبت ٚضٚزی ٔطخٕ ٔٛلٗیت0

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض

P  ٍْٞٙب

 تٛلف

 : ٔطخٕ پبِؽ2 0 2 فٛضا

 :تٙٓیٓ ٌبْ ثٝ ٌب0ْ

 :تٙٓیٓ چٙس ٔٙٓٛض2ٜ

 H05 00 ٔٛلٗیت

 

 ٔٙجٕ پبِؽ ٔطخٕ

 یب ٚضٚزی پبِؽ ؾطٖت پبییٗ اؾت ٔٙجٕ پبِؽ ٚضٚزی پبِؽ ؾطٖت ثبلا وٝ  تٗییٗ وٙیسH5-01 تٛؾٍ تٙٓیٕبت 

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌیحبِت 

پیف 

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض
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 فطو وٙتطَ

P  ٍْٞٙب

 تٛلف

ثٗس اظ 

ذبٔٛـ 

ضٚقٗ 

 وطزٖ

: ٚضٚزی پبِؽ ؾطٖت 2 0 2

 پبییٗ

:ٚضٚزی پبِؽ ؾطٖت 0

 ثبلا

ا٘تربة ٔطخٕ 

 پبِؽ

01 H05 

 

 خٟت ٔٛلٗیت

 تٙٓیٓ وٙیس. DIضا خٟت تغییط خٟت ٔٛلٗیت تٛؾٍ  FunIN.27 تبثٕ 

ٔحسٚزٜ  حسالُ ٔمساض ٔمساض پیف فطو

 تٙٓیٓ

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط

Logic  َٝٛٔطثDI  ٝتٙٓیٓ وٙیس. ایٗ تبثٕ  0یب  2ث

تٙٓیٓ قسٜ  0یب  2ثٝ  H05-00فمٍ ظٔب٘ی وٝ 

 اؾت فٗبَ ٔی ثبقس.

:Validتٍطزضاؾ 

Unvalid:چپٍطز 

 POSDirSel FunIN27 خٟت ٔٛلٗیت

 

 فطْ ٔطخٕ پبِؽ:

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

P  ٍْٞٙب

 تٛلف

ثٗس اظ 

ذبٔٛـ 

 ضٚقٗ وطزٖ

2 0 2: Direction + pulse, 

positive logic  

1: Direction + Pulse, 

negative logic 

 2: Phase A + Phase B 

orthogonal pulse, 4-

frequency 

 H05 15 فطْ ٔطخٕ پبِؽ
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multiplication 

 3: CW + CCW 

 

 خسَٚ ظیط ؾٝ حبِت فطْ ٔطخٕ پبِؽ ضا ٕ٘بیف ٔی زٞس:

 

 ٚضٚزی پبِؽ غیط ٔدبظ

 خٟت ٕٔٙٛٔ وطزٖ ٚضٚزی ٔطخٕ پبِؽ تٙٓیٓ وٙیس DIضا ثطای  FunIN.13تبثٕ 

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض پیف فطؤمساض 

Logic  َٝٛٔطثDI  ٝتٙٓیٓ وٙیس.  0یب  2ث :Valid ٚضٚزی

 پبِؽ غیط ٔدبظ

Unvalid ٚضٚزی:

 پبِؽ ٔدبظ

 پبِؽ ٚضٚزی

 غیط ٔدبظ

INHIBIT FunIN13 
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 ٌیطثىؽيطیت 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط تٙٓیٓٔحسٚزٜ 

P يطیت  1073741824–1 0 0248576 فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف

 0ٌیطثىؽ

27 H05 

P ْتٛلف ٍٞٙب ٌیطثىؽ  1073741824–1 0 02222 فٛضا 

 0اِىتطیىی

29 H05 

P ْتٛلف ٍٞٙب يطیت  1073741824–1 0 0248576 فٛضا 

 2ٌیطثىؽ

11 H05 

P ْتٛلف ٍٞٙب ٌیطثىؽ  1073741824–1 0 02222 فٛضا 

 2اِىتطیىی

13 H05 

 

 قىُ ظیط ٘كبٖ زٞٙسٜ ٘حٜٛ ّٖٕىطز يطیت ٌیطثىؽ ٔی ثبقس:

 

ثبض ثیٗ قفت ٔٛتٛض ٚ وبٞكی تٙٓیٓ قسٜ اؾت ٚ ٔٛتٛض اظ َطیك ٌیطثىؽ ثبض زاض قسٜ اؾت فطو وٙیس يطیت  2ثٝ  H05-02ٍٞٙبٔی وٝ 

n/m  قفت ثبض( اؾتn  ٔٛتٛض چطذف ثٝ زٚض ٔحٛض ذٛز زاضز زض حبِی وٝ قفتm   ٝفطَٔٛ ٔحبؾجٝ يطیت ٌیطثىؽ ث ٚ )چطذف زاضز

 قطح ظیط اؾت:

ا٘ىٛزض زلت =B/A= H05-07/H05-09  يطیت اِىتطیىی ٌیطثىؽ  m/n*خبثدبیی وٝ قفت ثبض یه زٚض ٔی چطذس /

IS620  ٕزٚ يطیت ٌیطثىؽ وٝ تٛؾٍ تبثFunIN.24 .لبثُ تغییط ٔی ثبقس 

 اؾت: H25 ≠ 2ٍٞٙبٔی وٝ 
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 H05-02/ضظِٚٛقٗ ا٘ىٛزض=B/Aيطیت ٌیطثىؽ 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض

P  ٍْٞٙب

 تٛلف

ثٗس اظ ذبٔٛـ 

 ضٚقٗ وطزٖ

p2 p0 0–0248576  پبِؽ ثطای یه

 زٚض چطذف ٔٛتٛض

02 H05 

 

٘بٔطثٌٛ اؾت ٚ تغییط يطیت  H05-07,H05-09,H05-11,H05-13ٍٞٙبٔی وٝ ایٗ پبضأتط تٙٓیٓ قسٜ اؾت يطیت ٌیطثىؽ ثٝ 

 پكتیجب٘ی ٕ٘ی قٛز.ٌیطثىؽ 

 فیّتط ٔطخٕ ٔٛلٗیت

 تٙٓیٓ ایٗ پبضأتط ٔٛخت حطوت ٘طْ ٔٛتٛض ٔی قٛز.ایٗ تبثٕ زض ٔٛاضز ظیط ثؿیبض ٔٛثط ٔی ثبقس:

 افعایف/وبٞف قتبة ثؿیبض ثعضي اؾت. فطآیٙس افعایف ٚ وبٞف قتبة تٛؾٍ وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ زض ذطٚخی پبِؽ اخطا ٕ٘ی قٛز ٚ يطیت

 فطوب٘ؽ پبِؽ ثؿیبض وٓ اؾت.

 اؾت. 02يطیت ٌیطثىؽ ثیكتط اظ 

 تٙٓیٕبت ایٗ پبضأتط ثٝ قطح ظیط اؾت:

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض

P  ٍْٞٙب

 تٛلف

-Firstٖ فیّتط ظٔب ms 0.1ms 0-65535 ms 0.0 فٛضا

order low-

pas 

04 H05 
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 قىُ ظیط ٘حٜٛ ّٖٕیبت ضا ٘كبٖ ٔی زٞس:

 

 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض

P  ٍْٞٙب

 تٛلف

ٔیبٍ٘یٗ ظٔبٖ  ms 0.1ms 0.0 – 128.0ms 0.0 فٛضا

-positionفیّتط 

reference 

06 H05 

 

 ٔیبٍ٘یٗ فیّتط ٘بٔٗتجط اؾت. H05-06=0ٍٞٙبٔی وٝ 

 تحت فیّتط ضا ٘كبٖ ٔی زٞس:زٚ ٚيٗیت ٔرتّف  4-2خسَٚ 
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 ضیؿت ا٘حطاف ٚيٗیت

 خٟت پبن وطزٖ ا٘حطاف تٙٓیٓ وٙیس. FunIN.35تبثٕ 

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض ٔمساض پیف فطو

Logic  َٝٛٔطثDI  ٝوٙیس.  تٙٓیٓ 0یب  2ث :Validَفٗب 

Unvalid غیط:

 فٗبَ

پبن وطزٖ 

 ا٘حطاف

Clr FunIN35 

 

 ذطٚخی تمؿیٓ فطوب٘ؽ

 ایٗ پبضأتط خٟت ا٘تربة ٔٙجٕ پبِؽ ذطٚخی اؾتفبزٜ ٔی قٛز. ذطٚخی ؾٙىطٖٚ زض حبِت وٙتطَ ؾٙىطٖٚ اؾتفبزٜ ٔی قٛز.

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط پبضأتط٘بْ  ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

P  ٍْٞٙب

 تٛلف

ثٗس اظ ضٚقٗ 

 ذبٔٛـ وطزٖ

:ذطٚخی تمؿیٓ فطوب٘ؽ 2 0 2

 ا٘ىٛزض

 :ذطٚخی ؾٙىط0ٖٚ

:تمؿیٓ فطوب٘ؽ ٚ ذطٚخی 2

ٔٙجٕ ذطٚخی 

 پبِؽ ؾطٚٚ

38 H05 
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 ؾٙىطٖٚ غیط ٔدبظ

 

َطیك تطٔیٙبَ ذطٚخی تمؿیٓ فطوب٘ؽ  اخطا ٚ ؾپؽ اظ H05-17ثط پبِؽ ٞبیی اظ ا٘ىٛزض ثب تٛخٝ ثٝ ٔمساض ؾطٚٚ زضایٛ تمؿیٓ فطوب٘ؽ 

 زاضای ذطٚخی ٔی قٛز.

 زض ٞط زٚض ٔی ثبقس. PAO/PBOٔتٙبْط ثب پبِؽ ٞبیی اظ  H05-17ٔمساض 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض

ٍٞٙبْ  -

 تٛلف

ثٗس اظ ضٚقٗ 

 ذبٔٛـ وطزٖ

2500 

P/Rev 
1 P/Rev 35-32767 

P/Rev 
پبِؽ ٞبی تمؿیٓ 

 فطوب٘ؽ ا٘ىٛزض

07 H05 

 

 ٔسَ فبظ ذطٚخی

 

 انلاح قٛز. H02-23ٔسَ فبظ ذطٚخی ٔی تٛا٘س تٛؾٍ 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض

PST  ٍْٞٙب

 تٛلف

ثٗس اظ ضٚقٗ 

 ذبٔٛـ وطزٖ

ز خٟت ضاؾتٍط:2 0 2

 Bفبظ

1: 

خٟت فیسثه 

 پبِؽ ذطٚخی

03 H02 
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  حبِت وٙتطَ ؾطٖت:

 ٕ٘ٛزاض حبِت وٙتطَ ؾطٖت:

 

 فطآیٙس انّی حبِت وٙتطَ ؾطٖت ثٝ قطح ظیط اؾت:

 وبثُ ٔٛتٛض ٚ وبثُ ا٘ىٛزض ضا ٔتهُ وٙیس. ثٗس اظ ذبٔٛـ ضٚقٗ وطزٖ ویپس ؾطٚٚ زضایٛ ٖجبضت  ,وبثُ پبٚض ٔساض انّی ٚ ٔساض وٙتطَ ؾطٚٚ زضایٛ

"rdy" .ضا ٕ٘بیف ٔی زٞس وٝ ٘كبٖ زٞٙسٜ ایٗ اؾت وٝ ؾیٓ وكی زضؾت اؾت 

 ضا آظٔبیف وٙیس ٚ اظ ّٖٕىطز نحیح ٔٛتٛض إَیٙبٖ حبنُ وٙیس. JOG( ثب فكبض زازٖ وّیس ٞب ّٖٕیبت 2

 ٔتهُ وٙیس. 5-4ثط اؾبؼ قىُ  CN1ٚ ٔطخٕ ؾطٖت آ٘بِٛي تطٔیٙبَ  DI/DO( ؾیٍٙبَ ٞبی 3

 حبِت وٙتطَ ؾطٖت ضا اخطا وٙیس.( تٙٓیٕبت ٔطثٌٛ ثٝ 4

ئٗ قٛیس وٝ خٟت اخطا ٘طٔبَ اؾت. ؾپؽ ٌیٗ ضا زٚثبضٜ تٙٓیٓ وٙیس. ثطای خعئیبت ثیكتط ٛتٛض ضا ثب ؾطٖت پبییٗ اخطا ٚ ُٕٔ( چطذف 5ٔ

 ضا ثجیٙیس. 4.5فطآیٙس ثرف 

 ؾیٓ وكی زض حبِت وٙتطَ ؾطٖت

 ٚخٛز زاضز: Bٚ ٔٙجٕ  Aزض حبِت وٙتطَ ؾطٖت زٚ ٔٙجٕ ا٘تربة ؾطٖت ٔٙجٕ 
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حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

S تٙٓیٓ زیدیتب0َ 1 0 فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف : 

0 :AI1 

2:AI2 

 A 00 H06ؾطٖت انّی ٔٙجٕ 

S ْتٙٓیٓ زیدیتب0َ 1 1 فٛضا تٛلف ٍٞٙب : 

0 :AI1 

2:AI2 

5 :MS Speed 

 B 01 H06ؾطٖت وٕىی ٔٙجٕ 

S 200 فٛضا زض ََٛ اخطاRPM 1RPM -9000 , 

9000RPM 

 H06 03 تٙٓیٓ تٛؾٍ ویپس

S 100 فٛضا زض ََٛ اخطاRPM 1RPM 0-3000 RPM  تٙٓیٕبت ؾطٖتJog 04 H06 

 

 ثٝ ٖٙٛاٖ ؾطٖت ٔطخٕ اؾتفبزٜ ٔی قٛز. H06-03تٙٓیٕبت زیدیتبَ تٛؾٍ ویپس ا٘دبْ ٔی قٛز ٚ ؾطٖت تٙٓیٓ قسٜ زض 

 آ٘بِٛي ثٝ ٔٗٙی ایٗ اؾت وٝ ؾیٍٙبَ ِٚتبغ آ٘بِٛي ذبضخی ثٝ ؾیٍٙبَ ؾطٖت ٔطخٕ تجسیُ ٔی قٛز. تٙٓیٕبت

 خسَٚ ظیط تٙٓیٕبت آ٘بِٛي ضا قطح ٔی زٞس:

 ٌبْ ّٖٕیبت قطح

 0 تٗییٗ وٙیس. 2ضا ثٝ  H06-02ٚ  2ضا ثٝ  H06-00 تٙٓیٓ ؾطٖت ٔطخٕ زض حبِت وٙتطَ ؾطٖت

ضا تٙٓیٓ  AI2 H03-59پبضأتطٞبی ٔطثٌٛ ثٝ  

 وٙیس.

2 
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 3 تٗییٗ وٙیس. 3222RPMضا ثٝ  H03-80 تٙٓیٓ حسالُ ٚ حساوثط ؾطٖت

 

  

 

 زض ٞط ؾٝ حبِت وٙتطَ اؾتفبزٜ ٔی قٛز. MSٔطحّٝ ؾطٖت ٚ پبضأتطٞبی وٙتطَ ٔطثَٛٝ ٔی ثبقس. ؾطٖت  06زاضای  MS speedؾطٖت 

FunIN26 :ضا خٟت تغییط خٟت ؾطٖت تٛؾٍ ٚضٚزی تٙٓیٓ وٙیس 
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 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض ساض پیف فطؤم

Logic  َٝٛٔطثDI  ٝتٙٓیٓ وٙیس.  0یب  2ث :Validضاؾتٍطز 

Unvalidچپٍطز: 

 SPDDirSel FunIN26 خٟت ؾطٖت

 ا٘تربة ٔطخٕ ؾطٖت:

 قٛز. تٙٓیٓ ٔی  H06-02ضٚـ ا٘تربة ٔطخٕ ؾطٖت زض زؾتطؼ ٔی ثبقس ٚ تٛؾٍ  5زض حبِت وٙتطَ ؾطٖت 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

S ؾطٖت انّی ٔٙجٕ 0 1 0 فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف :A 

 B: ؾطٖت وٕىی ٔٙجٕ 0

2:A+B  

 A/B :تٗٛیى3

 : تٙٓیٓ اضتجبَی4

 H06 02 ا٘تربة ٔطخٕ ؾطٖت 

 

 فٗبَ ثبقس. Bٚ یب  Aظ ثٝ ترهیم یه ٚضٚزی خٟت تٗییٗ ایٙىٝ آیب ٚضٚزی تٙٓیٓ قسٜ اؾت ٘یب 3ثٝ  H06-02ٍٞٙبٔی وٝ 

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض ٔمساض پیف فطو

-  :Valid  ٕٔٙجA 

Unvalid ٕٔٙج:

B 

تٗٛیى ٔطخٕ 

ؾطٖت 

 وٕىی/انّی

CMD-SEL FunIN4 

 

 Reference ramp( تٙٓیٕبت 2
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فعایف/وبٞف ؾطٖت اؾتفبزٜ ٔی قٛز. زض ایٗ حبِت تٙٓیٓ ٔٙبؾت ظٔبٖ افعایف/وبٞف قتبة ٔی تٛا٘س تبثٕ وٙتطَ قیت خٟت وٙتطَ ا

 ٔٛخت حطوت ٘طْ ٔٛتٛض ٚ خٌّٛیطی اظ ِطظـ ٚ آؾیت ثٝ لُٗبت زاذّی قٛز.

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

PS 1 0 افٛض زض ََٛ اخطاms 0-65535ms  ظٔبٖ قتبثٍیطی

Acceleration 

ramp time 

05 H06 

PS 1 0 فٛضا اخطا ََٛ زضms 0-65535ms 06 ظٔبٖ وبٞف قتبة H06 

 

 

H06-05 ٖثطای افعایف قتبة اظ نفط تب  ٔٛضز ٘یبظ ظٔبRPM 0222 .ٔی ثبقس 

H06-06 ٖاظ قتبة وبٞف ثطای ٘یبظ ٔٛضز ظٔب RPM 1000 ثبقس تب نفط ٔی. 

 فطَٔٛ ٔحبؾجٝ زلیك ظٔبٖ افعایف/ وبٞف قتبة ثٝ قطح ظیط اؾت:

(Speed reference/1000) x Acceleration ramp time of speed reference   
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 ٔحسٚزٜ ٔطخٕ ؾطٖت

 ٔطخٕ ؾطٖت زض ٔحسٚزٜ ٔطخٕ ؾطٖت

 ٔطخٕ ؾطٖت زض حبِت وٙتطَ ؾطٖت ٔی تٛا٘س ٔحسٚز قٛز.

H06-07  ضا تٗییٗ ٔی وٙس. اٌط ٔطخٕ ؾطٖت اظ ایٗ ٔحسٚزٜ ثیكتط قٛز ؾطٚٚ زضایٛ زاضای ذطٚخی ٔحسٚز ٔی زأٙٝ ٔحسٚزٜ ٔطخٕ ؾطٖت

 قٛز.

H06-08  ٔحسٚزٜ ضاؾتٍطز ضا تٗییٗ ٔی وٙس. اٌط خٟت ضاؾتٍطز ؾطٖت 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

S 9000 افٛض زض ََٛ اخطاRPM 1RPM 0-9000RPM  ٔحسٚزٜ حساوثط

 ؾطٖت چطذف 

07 H06 

S 9000 فٛضا اخط ََٛ زضRPM 1RPM 0-9000RPM  ٔحسٚزٜ ؾطٖت

 ضاؾتٍطز

08 H06 

S 9000 فٛضا زض ََٛ اخطاRPM 1RPM 0-9000RPM 09 ٔحسٚزٜ ؾطٖت چپٍطز H06 
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 Zero clamp تبثٕ 

 zeroثبقس ؾطٚٚ ٔٛتٛض ٚاضز حبِت  H06-15قس ٚ زأٙٝ ؾطٖت وٕتط ٚ یب ثطاثط ثب ٔمساض فٗبَ ثب ZCLAMP زض حبِت وٙتطَ ؾطٖت اٌط تبثٕ 

clamp .ٔی قٛز 

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض ٔمساض پیف فطو

ایٗ تبثٕ فمٍ زض حبِت وٙتطَ ؾطٖت زاضای ّٖٕىطز 

 ٔی ثبقس.

:Valid َفٗب 

Unvalidَغیط فٗب: 

 zeroتبثٕ 

clamp 

ZCLAMP FunIN12 

 

 وس تبثٕ ٔطثَٛٝ زض خسَٚ ظیط آٔسٜ اؾت:

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

S 10 فٛضا زض ََٛ اخطاRPM 1RPM 0-6000RPM  ٔحسٚزٜ ؾطٖت ثطای

zero clamp 

15 H06 

 

 حبِت وٙتطَ ٌكتبٚض

 :Bٚ ٔٙجٕ  Aٚ ٔٙجٕ ا٘تربة ٌكتبٚض ثٝ قطح ظیط ٚخٛز زاضز ٔٙجٕ زض حبِت وٙتطَ ٌكتبٚض ز

 ٔی ثبقس.  H07-03تٙٓیٕبت زیدیتبَ تٛؾٍ ویپس ا٘دبْ ٔی قٛز ٚ زضنس ٌكتبٚض ٔتٙبؾت ثب ٌكتبٚض ٘بٔی تٙٓیٓ قسٜ زض 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

T تٙٓیٓ زیدیتب2َ 1 0 فٛضا ْ تٛلفٍٞٙب:H07-03 

1:AI1 

2:AI2 

 H07 00  ٌكتبٚض انّی Aٔٙجٕ 
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T تٙٓیٓ زیدیتب2َ 1 1 فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف:H07-03 

1:AI1 

2:AI2 

ٌكتبٚض وٕىی ٔٙجٕ 

B 

01 H07 

T تٙٓیٕبت ویپس ٔمساض  %300.00+ ,%300.00- %0.1 0 فٛضا زض ََٛ اخطا

 ٌكتبٚض

03 H07 

 

 بٚض:ا٘تربة ٔٙجٕ ٌكت

 ا٘تربة ٔی قٛز. H07-02ضٚـ خٟت زؾتیبثی ثٝ ٔٙجٕ ٌكتبٚض زض زؾتطؼ ٔی ثبقس ٚ تٛؾٍ  5زض حبِت وٙتطَ ٌكتبٚض 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

T ٌكتبٚض انّی ٔٙجٕ 2 1 0 فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف :A 

 B:ٌكتبٚض وٕىی ٔٙجٕ 1

2:A+B 

 A/B: تٗٛیى 3

 : تٙٓیٓ اضتجبَی4

 H07 02 ٔٙجٕ ٌكتبٚض 

 

 تغییط خٟت ٌكتبٚض

FunIN25 .ضا ثطای تغییط خٟت ٌكتبٚض تٙٓیٓ وٙیس 

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض ٔمساض پیف فطو

Logic َٝٛٔطث DI ٝوٙیس تٙٓیٓ 0 یب 2 ث. :Valid ضاؾتٍطز 

Unvalidچپٍطز: 

TOQDirSe تبٚضخٟت ٌك

l 
FunIN25 



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

 

 فٗبَ ثبقس. Bٚ یب  Aتٙٓیٓ قسٜ اؾت ٘یبظ ثٝ ترهیم یه ٚضٚزی خٟت تٗییٗ ایٙىٝ آیب ٚضٚزی  3ثٝ  H07-02ٍٞٙبٔی وٝ 

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض ٔمساض پیف فطو

-  :Valid  ٕٔٙجA 

Unvalid ٕٔٙج:

B 

تٗٛیى ٔطخٕ 

ؾطٖت 

 وٕىی/انّی

CMD-SEL FunIN4 
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 ٔحسٚزٜ ؾطٖت زض حبِت وٙتطَ ٌكتبٚض

زض حبِت وٙتطَ ٌكتبٚض ؾطٖت ؾطٚٚ ٔٛتٛض ثبیس خٟت حفبْت اظ ٔىب٘یؿٓ ٔحسٚز قٛز. زض حبِت وٙتطَ ٌكتبٚض تٟٙب ٌكتبٚض ٔحسٚز قسٜ ٚ 

تبة ذٛاٞس زاقت. وٝ ٕٔىٗ اؾت ٔٛخت ثبض ٌكتبٚض اؾت ٔٛتٛض افعایف قؾطٖت وٙتطَ ٕ٘ی قٛز. ثٙبثطایٗ اٌط ٌكتبٚض تٙٓیٓ قسٜ ثیكتط اظ 

 ايبفٝ ثبض قٛز. زض ایٗ حبِت ٘یبظ ثٝ تٙٓیٓ ٔحسٚزٜ ثطای ؾطٖت ٔی ثبقس.

ٔحسٚزٜ ؾطٖت ثٝ زضنس ٔٗیٙی اظ ٌكتبٚض تجسیُ قسٜ ٚ ثٙبثطایٗ ؾطٖت ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٖت اظ ایٗ ٔحسٚزٜ فطاتط ضٚز تفبٚت ثیٗ ؾطٖت ٚالٗی ٚ 

 زٜ ؾطٖت ثب تٛخٝ ثٝ ثبض تغییط ٔی وٙس. ٔحسٚزٜ ؾطٖت ضا ٔی تٛاٖ ثٝ نٛضت آ٘بِٛي ٚ یب تٙٓیٓ وطز.ثٝ ٔحسٚزٜ تٗییٗ قسٜ ٔی ضؾس. ٔحسٚ

 ٕ٘ٛزاض ٔحسٚزٜ ؾطٖت
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 زاضای ذطٚخی ثٝ قطح ظیط ٔی ثبقس:تطٔیٙبَ  ,ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٖت چطذف ٔحسٚز قسٜ اؾت

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ حسالُ ٔمساض ٔمساض پیف فطو

-  :Valid  ؾطٖت ٔحسٚز ٔی

 ثبقس.

Unvalid ٔحسٚزیتی ثطای :

 ؾطٖت ٚخٛز ٘ساضز

 V-LT FunOUT.8 ٔحسٚزٜ ؾطٖت

 

ٚ  H07-19ٔحسٚزٜ ؾطٖت ضاؾتٍطز ٚ  H07-17=0ٔحسٚزٜ ؾطٖت ٔی تٛا٘س زاذّی ٚ یب ذبضخی ثبقس. ٍٞٙبٔی وٝ ٔٙجٕ ؾطٖت زاذّی 

 تٙٓیٓ وٙیس. H07-20ؾطٖت چپٍطز 

 ثٝ ٖٙٛاٖ حس پبییٗ ؾطٖت اؾتفبزٜ ٔی قٛز. H07-20یب  H0-19خٟت ا٘تربة  FunIN.36هیم یبفتٝ ثب تر H07-17=2  DIٍٞٙبٔی وٝ 

تٗییٗ ٔی قٛز ٚ ضاثُٝ ٔتٙبْط ثیٗ ٔحسٚزٜ ؾطٖت ٚ تٙٓیٕبت  H07-18تٙٓیٕبت آ٘بِٛي زض  H07-17=1ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٖت ذبضخی 

 آ٘بِٛي ثط اؾبؼ ٘یبظ تٙٓیٓ ٔی قٛز.

 .ثبقس  خٟت خٌّٛیطی اظ ذُب خی ثبیس وٕتط اظ ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ ؾطٖت زاذّیثٗلاٜٚ ؾطٖت تٙٓیٓ قسٜ ذبض

 حبِت ٞبی تٙٓیٓ ؾطٖت زض خسَٚ ظیط قطح زازٜ قسٜ اؾت:

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ
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T تٙٓیٕبت 2 1 0 فٛضا زض ََٛ اخطا :

 زاذّی)وٙتطَ ٌكتبٚض(

-V:تٙٓیٕبت ذبضخی 1

LMT 

2:H07-19,H07-20 

ا٘تربة قسٜ تٛؾٍ 

 ٚضٚزی

ا٘تربة ٔٙجٕ ٔحسٚزٜ 

 ؾطٖت

17 H07 

T اخطا ََٛ زض  AI1:1 1 1 فٛضا 

2:AI2 

 V-LMT 18 H07ا٘تربة 

T اخطا ََٛ زض  ؾطٖت ٔحسٚزٜ 3222RPM 1RPM 0-9000RPM فٛضا 

 ضاؾتٍطز

09 H07 

T اخطا ََٛ زض  H07 20 ٔحسٚزٜ ؾطٖت چپٍطز 3222RPM 1RPM 0-9000RPM فٛضا 

 

 ٔحسٚزٜ ٔطخٕ ٌكتبٚض

 ٘یبظ ثٝ ٔحسٚز وطزٖ ٌكتبٚض خٟت ٔحبفٓت اظ ٔىب٘یؿٓ ٔی ثبقس

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

PST تٙٓیٕبت زاذّی)وٙتطَ 2 1 0 فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف :

 ٌكتبٚض(

-Tذبضخی  :تٙٓیٕبت1

LMT 

2:H07-19,H07-20 

 ا٘تربة قسٜ تٛؾٍ ٚضٚزی

 H07 07 ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض
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ضاٜ ا٘ساظی ٔی قٛز ٚ ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض ثط اؾبؼ ٔمساض   P-CL ٚN-CLتٙٓیٕبت ذبضخی تٛؾٍ ٚضٚزی ٞب ٚ تٛاثٕ  H07-07=1ٍٞٙبٔی وٝ 

H07-11 ٚH07-12 .اخطا ٔی قٛز 

ٔحسٚزٜ زاذّی اؾتفبزٜ ٔی قٛز. زض ثیٗ تٕبْ قطایٍ تٗییٗ  ,ثیكتط اظ ٔحسٚزٜ زاذّی  اؾت T-LMTٍٞٙبٔی وٝ ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض یب ٔمساض 

ٔحسٚز قسٜ اؾت. زض ََٛ خٟت چپٍطز  T-LMTٔحسٚزٜ وٛچىتطیٗ ٔمساض اؾتفبزٜ ٔی قٛز. زض ََٛ خٟت ضاؾتٍطز ٌكتبٚض ثٝ ٔمساض ٔثجت 

 ٔحسٚز قسٜ اؾت.  T-LMTٌكتبٚض ثٝ ٔمساض ٔٙفی 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

PST تٙٓیٕبت 2 1 0 فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف :

زاذّی)وٙتطَ 

 ٌكتبٚض(

:تٙٓیٕبت ذبضخی 1

T-LMT 

2:H07-19,H07-

ا٘تربة قسٜ  20

 تٛؾٍ ٚضٚزی

 H07 07 ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض

     1:AI1 

2:AI2 

 T-LMT 08 H07ا٘تربة 

     0-300%(100% 
ٔطثٌٛ ثٝ ٌكتبٚض 

 ٘بٔی ٔٛتٛض(

ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض زاذّی 

 ضاؾتٍطز

09 H07 

     0-300%(100% 
ٔطثٌٛ ثٝ ٌكتبٚض 

 ٘بٔی ٔٛتٛض(

ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض زاذّی 

 چپٍطز

10 H07 

     0-300%(100% 
ٔطثٌٛ ثٝ ٌكتبٚض 

 ٘بٔی ٔٛتٛض(

ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض ذبضخی 

 ضاؾتٍطز

11 H07 
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     0-300%(100% 
ٌكتبٚض ٔطثٌٛ ثٝ 

 ٘بٔی ٔٛتٛض(

ٔحسٚزٜ ٌكتبٚض ذبضخی 

 چپٍطز

12 H07 

 

 ؾطٚٚ ٔٛتٛض ضا اظ ثبض لُٕ وطزٜ 

 ض ٔی تٛا٘س ثسٖٚ ثبض وبض وٙس ٚ ؾپؽ ثبض ضا ٔتهُ وٙیس.ٛضؾی وٙیس وٝ آیب ؾطٚٚ ٔٛتطثطای خٌّٛیطی اظ ذُطٞبی احتٕبِی ث

 لجُ اظ اخطا ٔٛاضز ظیط ضا أتحبٖ وٙیس:

 ٛ ٔكبٞسٜ ٕ٘ی قٛزآؾیجی زض ْبٞط ؾطٚٚ زضای -0

 تطٔیٙبَ ٞبی ؾیٓ وكی ٖبیك ثٙسی قسٜ ا٘س. -2

ّع ٚ یب اقیب لبثُ اقتٗبَ زض زاذُ ؾطٚٚ زضایٛ ٚخٛز ٘ساضز ٚ اقیب ضؾب٘ب زض اَطاف ؾیٓ وكی ٞب ٔكبٞسٜ ف ,ثطضؾی وٙیس اقیب ٔب٘ٙس پیچ  -3

 ٕ٘ی قٛز.

 ضز.ؾطٚٚ زضایٛ یب ٔمبٚٔت تطٔع ذبضخی زض ٔىبٖ ٚ اقیب لبثُ اقتٗبَ ٚخٛز ٘سا -4

 . وبثُ ٞبی اتهبَ ؾطٚٚ  وبثُ پبٚض وٕىی ,ؾیٓ وكی وبُٔ ٚ زضؾت اؾت. وبثُ پبٚض -5

 اؾت. offؾطٚٚ زضایٛ زض حبِت  enable ؾٛئیچ -6

 اؾت. ONٔساض پبٚض لُٕ قسٜ اؾت ٚ ٔساض تٛلف ايُطاضی  -7

 ٔطخٕ ِٚتبغ ؾطٚٚ زضایٛ زضؾت اؾت -8

 ایٛ ضا ضٚقٗ وٙیس.ؾپؽ ثطضؾی وٙیس:ٍٞٙبٔی وٝ وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ ٔطخٕ اخطا ضا ٕ٘ی فطؾتس ؾطٚٚ زض

 ؾطٚٚ ٔٛتٛض ثسٖٚ ِطظـ ٚ یب نسای ثّٙس وبض ٔی وٙس. -0

تٙٓیٕبت ٕٞٝ پبضأتطٞب زضؾت اؾت. ٕٔىٗ اؾت ٔٛاضز غیط لبثُ پیف ثیٙی  ثب تٛخٝ ثٝ ٔكىلات ٔىب٘یىی ثٝ ٚخٛز آیس. پبضأتطٞب ضا  -2

 ذیّی ظیبز تٙٓیٓ ٘ىٙیس.

 ٘طٔبَ ٞؿتٙس. ٘كبٍ٘ط ِٚتبغ ثبؼ ٚ ٕ٘بیكٍط زیدیتبَ -3

 تٙٓیٓ ایٙطؾی ثبض ٚ تٙٓیٕبت ٌیٗ

 تٙٓیٓ اتٛٔبتیه ایٙطؾی ثبض ٚ ٟٔبض ِطظـ  ,ثٗس اظ اتٕبْ ؾیٓ وكی ٚ ٘هت ٚ تٙٓیٓ پبضأتطٞبی ٔٛضز ٘یبظ

ا٘دبْ   4.5.2ؾپؽ تٙٓیٕبت ٌیٗ  ضا زض ثرف    4.5.4تٙٓیٓ اتٛٔبتیه ایٙطؾی ثبض ضا خٟت زؾتیبثی يطیت ا٘طؾی ا٘دبْ زٞیس.ثرف 

 زٞیس.

 . 4.5.3اٌط تبثیط ٔٙبؾت ٘یؿت تٙٓیٕبت ٌیٗ ضا ثٝ نٛضت زؾتی ا٘دبْ زٞیس  ثرف 
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 4.5.4تّٝ خٟت ٟٔبض ضظٚ٘ب٘ؽ ٔىب٘یىی ٔی تٛا٘یس زٚ فطوب٘ؽ ضظٚ٘ب٘ؽ تٗییٗ وٙیس ٍٞٙبْ اؾتفبزٜ اظ 

 قىُ ظیط فّٛچبضت وّی َطح ضا ٘كبٖ ٔی زٞس:

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  وH02-00 وH0-00نصب و سیم کشی را کامل انجام دهید و سپس پارامترهای 

. ضریب گیربکس و حالت تنظیم کنید H03,H04در گروه   DI/DOپارامترهای 

 هستند. H05های مربوط به ورودی در گروه 

-H0D-02,H08-15,H09تنظیم اتوماتیک اینرسی 

05,H09-06,H09-07,H09-08 نید.را اجرا ک

انجام  H09-00=1تنظیم اتوماتیک گین را با استفاده از 

-H08-00,H08-01,H08دهید. توجه کنید که تنظیم دستی 

02,H07-05 .در این حالت غیر فعال هستند 

تنظیم سطح سختی بر اساس مکانیسم عملیات را جهت 

H09-01 .تکرار می کند 

آیا لرزش 

 وجود دارد؟

کارایی موتور 

دقیق و درست 

 است؟

 پایان

-H09تنظیمات دستی گین 

 را انجام دهید. 0=00

سطح سختی را کاهش دهید و یا از 

trap .استفاده کنیدH09-12,H09-15 

 بله

 خیر

 خیر



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

 ٓیٓ اتٛٔبتیه ایٙطؾیتٙ

 لجُ اظ اخطای تٙٓیٓ اتٛٔبتیه یب زؾتی ٌیٗ تٙٓیٓ اتٛٔبتیه ایٙطؾی ضا خٟت زؾتیبثی ثٝ يطیت ایٙطؾی زلیك ا٘دبْ زٞیس.

 قىُ ظیط فّٛچبضت تٙٓیٓ اتٛٔبتیه ایٙطؾی ضا ٕ٘بیف ٔی زٞس.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

سروو درایو  ,د از اینکه سیم کشی و تنظیمات اولیه انجام شدبع

را نمایش می دهد.توجه کنید جهت جلوگیری از  ”rdy“عبارت 

مشکلات ناشی از افزایش اینرسی سوئیچ های مکانیکی را نصب 

کنید و مطمئن شوید که حداقل یک چرخش رو به جلو یا عقب 

 انجام شود.

ضریب اینرسی 

preset  02کمتر از 

 ؟است

ضریب اینرسی را در 

H08-15 .تنظیم کنید 

آیا چرخش موتور با 

 H0—09تنظیم پارامتر

 رضایت بخش است؟ 

حداکثر سرعت را برای تنظیم اتوماتیک 

 H09-06اینرسی کاهش دهید.

H0d-02  را وارد کرده و تنظیمات

H08-15 .را تنظیم کنید 

را نگه داشته  و موتور در جهت  UPکلید 

راستگرد و چپگرد مرتبا چرخش خواهد 

داشت . بعد از اینکه کلید را رها کردید 

موتور متوقف می شود. نگه داشتن کلید 

Down ین می باشد.نیز مشابه هم 

آیا ضریب اینرسی 

نمایش داده شده تغییر 

 می کند؟

ضریب اینرسی را در 

H08-15 .افزایش دهید 

 خیر

 بله

 خیر

 بله

 خیر

 خیر
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ا٘دبْ ٕ٘ی ؾطٖت ٚالٗی ٕٔىٗ اؾت ثٝ ٔمساض ٔطخٕ ثٝ ّٖت يطیت ایٙطؾی ثؿیبض پبییٗ ٘طؾس  ٚ تٙٓیٓ اتٛٔبتیه  H08-15=1ٍٞٙبٔی وٝ 

 قٛز.

 زاضیس. H08-15زض ایٗ ٔٛاضز قٕب ٘یبظ ثٝ تٙٓیٓ 

 ثب ٔٛفمیت ا٘دبْ ٔی قٛز. Auto-tuningٓیٓ تٙٓیٓ قسٜ ٚ وٓ وٓ افعایف یبثس ثٝ ایٗ تطتیت تٙ 5پیكٟٙبز ٔی قٛز وٝ اثتسا ثٝ 

 rectangular waveحبِت  auto-tuneپیكٟٙبز ٔی قٛز ٚ ثطای ٔٛاضزی ثب تبثیط يٗیف  triangular waveثطای تٙٓیٓ آفلایٗ حبِت 

 پیكٟٙبز ٔی قٛز.

خٌّٛیطی  Auto tuningض حبِت ثٝ حطوت ٔٛتٛض تٛخٝ وٙیس ٚ اظ ٔكىلات احتٕبِی ثٝ ّٖت چطذف ثیف اظ حس ز H09-05=1ٍٞٙبٔی وٝ 

 وٙیس.

آیا ضریب اینرسی نمایش 

داده شده بعد از عملیات 

پی ثابت است؟ رهای پی د  

 آیا بازه اجرا پشتیبانی می شود؟

ممکن است تنظیم اتوماتیک اینرسی 

پشتیبانی نشود. اینرسی را به صورت 

دستی تنظیم کنید یا با بخش فنی تماس 

 بگیرید.  

آیا حداکثر سرعت برای 

-H09تنظیم اتوماتیک 

 افزایش می یابد؟ 06

را  H09-06مقدار 

افزایش دهید. هرچه 

این مقدار بیشتر باشد 

 Auto-tuningنتیجه 

 دقیق تر است.

را نمایش  ”save“را تا زمانی که کیپد   setکلید 

 H08-15می دهد و سپس ضریب اینرسی در 

 H0D-02نوشته می شود. سپس کلید را رها کنید و 

 خارج شوید.

 پایان

 بله

 خیر

 بله

 بله

 خیر
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 وس تبثٕ ٔطثَٛٝ زض خسَٚ ظیط ٘كبٖ زازٜ قسٜ اؾت:

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

 

 

- 

 

 

 ٍٞٙبْ تٛلف

 

 

 فٛضا

 

 

0 

 

 

1 

 

 triangular:حبِت 2

wave ٔثجت ٚ ٔٙفی 

 jog:حبِت 0

 

  Auto-tuningحبِت 

 آفلایٗ

 

05 

 

H09 

حساوثط ؾطٖت ثطای  1RPM 100-1000RPM 500 فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف -

 Auto tuneتٙٓیٓ 

 ایٙطؾی

06 H09 

ظٔبٖ افعایف/وبٞف  250ms 1ms 20-800ms فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف -

 قتبة ثطای تٙٓیٓ

Auto tune ایٙطؾی 

07 H09 

 H09 08 ایٙطؾیثبظٜ تٙٓیٓ  800ms 1ms 50-10000ms فٛضا ٍٞٙبْ تٛلف -

ٌطزـ ٔٛتٛض ثطای  - 2.20 - - ٕ٘بیف -

 تٙٓیٓ ایٙطؾی

09 H09 

 

 ایٙطؾی ثٝ قطح ظیط اؾت: Auto tuneقطایٍ ثطای تٙٓیٓ 

 اؾت. 150RPMحساوثط ؾطٖت چطذف ٔٛتٛض ثیكتط اظ 

 اؾت. 3222RPM/sٔیعاٖ قتبثٍیطی زض ََٛ افعایف/ وبٞف قتبة ثبلاتط اظ 

 اؾت.ٌكتبٚض ثسٖٚ تغییط ٚ ثبثت 

 

 تٙٓیٓ اتٛٔبتیه ٌیٗ

 تٙٓییٓ ثٝ قطح ظیط ٔی ثبقس:
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H09-00=1  ٗضا تٙٓیٓ وٙیس ٚ ٔطخٗی ثفطؾتیس وٝ ٔٛخت چطذف ٔٛتٛض قٛز. ٘حٜٛ اخطا ضا ٔكبٞسٜ وٙیس ٚ زض ٕٞیٗ حیH09-01  تب ظٔب٘ی

 وٝ ٘تیدٝ ضيبیت ثركی زؾت ٔی یبثیس ضا تٙٓیٓ وٙیس.

 ٙٓیٓ ٌیٗ ضا ثٝ نٛضت زؾتی ا٘دبْ زٞیس.اٌط ثٝ ٞط زِیّی ٘تیدٝ ضيبیت ثرف ٘یؿت ت

ثٝ نٛضت اتٛٔبتیه ثط اؾبؼ ؾُح اُ٘ٗبف  H08-00,H08-01,H08-02ٚ H07-05ٔٗتجط اؾت پبضأتطٞبی  rigid tableٍٞٙبٔی وٝ 

 پبضأتط غیط فٗبَ اؾت. 4ٚ تٙٓیٓ زؾتی ایٗ  H09-01پصیطی زض 

 4.5.4اؾتفبزٜ وٙیس. ثرف  trapٔی افتس. ثطای وبٞف ِطظـ اظ ِطظـ اتفبق  ,ٍٞٙبٔی وٝ ؾُح اُ٘ٗبف پصیطی افعایف ٔی یبثس

 ؾُح اُ٘ٗبف پصیطی ضا ثٝ تسضیح خٟت خٌّٛیطی اظ ِطظـ افعایف زٞیس.

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

 

 

PS 

 

 

 زض ََٛ اخطا

 

 

 فٛضا

 

 

0 

 

 

1 

 

 : زؾتی2

 یه: اتٛٔبت0

 

 حبِت تٙٓیٓ ٌیٗ

 

00 

 

H09 

PS ا٘تربة ؾُح اُ٘ٗبف  31-0 1 12 فٛضا زض ََٛ اخطا

 پصیطی

01 H09 

 

 ؾُح اُ٘ٗبف پصیطی ٘ٛٔ ٔىب٘یؿٓ

 8تب ؾُح  4ؾُح  

 05تب ؾُح  8ؾُح  وبضثطزٞبیی ثب اُ٘ٗبف پصیطی وٓ ٔثُ 

 22تب ؾُح  05ؾُح  وبضثطزٞبیی ثب اُ٘ٗبف پصیطی ثبلا ٔثُ

 

 ٌیٗ: تٙٓیٓ زؾتی

H09-00=0 :ضا تٙٓیٓ وٙیس ٚ ؾپؽ پبضأتطٞبی ٔطثَٛٝ ضا ثٝ نٛضت زؾتی تٙٓیٓ وٙیس 
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افعایف ٔی یبثٙس. ٚاوٙف ؾیؿتٓ ؾطیٕ تط قسٜ أب ٌیٗ ٞبی ايبفی ٔٛخت ثی  position loop gain  ٚspeed loop gainٍٞٙبٔی وٝ 

ثبیس قطایٍ ظیط ضا ثطای  position loop gain ٚ speed loop gainثیبتی ٔی قٛ٘س. ثٗلاٜٚ ٍٞٙبٔی وٝ يطیت ایٙطؾی ثبض زضؾت اؾت 

 زؾتیبثی ثٝ ؾیؿتٓ پبیساض زاقتٝ ثبقس:

 

ظٔبٖ فیّتط ٘جبیس ثٝ نٛضت  ضا وبٞف ٔی زٞس. ؾیؿتٓ ٔٛخت اظ ثیٗ ضفتٗ ضظٚ٘ب٘ؽ ٔىب٘یىی قسٜ أب ؾطٖت ٚاوٙف  H07-05افعایف پبضأتط 

 اض ثبقس:تهبزفی افعایف یبثس ٚ قطایٍ ظیط ثبیس ثطلط

 

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض پیف  ظٔبٖ  ٚیػٌی

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

 

 

PS 

  فٛضا زض ََٛ اخطا

25.0 Hz 

 

0.1HZ 

 

 

1.0-2000.0  Hz 

 

Speed loop gain  

 

00 

 

H08 

PS 31.83 فٛضا زض ََٛ اخطاms 0.01 

ms 
0.15-512.00 ms  َظٔبٖ ا٘تٍطاspeed 

loop 

01 H08 

P 40.0 فٛضا زض ََٛ اخطاHz 0.1 Hz 1.0 – 2000.0 Hz Position loop 

gain 
02 H08 

PST 0.79 فٛضا زض ََٛ اخطاms 0.01 

ms 

0.00 – 30.00 ms  ٕظٔبٖ فیّتط ٔطخ

 ٌكتبٚض

05 H07 

 

Trap 

زض ٔحسٚزٜ فطوب٘ؽ ضظٚ٘ب٘ؽ اتفبق ثیفتس ٚ  ؾیؿتٓ ٔىب٘یىی زاضای فطوب٘ؽ ضظٚ٘ب٘ؽ ٔی ثبقس. اٌط ٌیٗ ثؿیبض ظیبز ثبقس ٕٔىٗ اؾت ضظٚ٘ب٘ؽ

ٌیٗ فطوب٘ؽ ضا خٟت اظ ثیٗ ثطزٖ ضظٚ٘ب٘ؽ وبٞف ٔی یبثس. ثٙبثطایٗ ٌیٗ ٔی تٛا٘س  Trapاؾتفبزٜ وطز.  trapخٟت حُ ٔكىُ ٔی تٛاٖ اظ 

 ثؿیبض ثیكتط تٙٓیٓ قٛز . trapثسٖٚ اؾتفبزٜ اظ 
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ٔی ثبقٙس. ٍٞٙبٔی وٝ  width level, attenuation levelؾٝ پبضأتط فطوب٘ؽ  ٔی تٛاٖ اؾتفبزٜ وطز ٚ ٞط وساْ زاضای trap 4 زض ٔدٕٛٔ

زؾتی ٞؿتٙس ٚ ٘یبظ ثٝ تٙٓیٓ پبضأتط ثٝ نٛضت زؾتی زاض٘س  0ٚ2ٞبی  Trapغیط فٗبَ اؾت.  trapاؾت  2222Hzٔمساض فطوب٘ؽ پیف فطو 

 لبثّیت تٙٓیٓ اتٛٔبتیه زاض٘س.  Trap 3ٚ4ٚ پبضأتطٞبی 

ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٚٚ فٗبَ  فٗبَ اؾت. trap 3تٙٓیٓ ٔی قٛز فمٍ  0تٗییٗ قسٜ ٚ ٍٞٙبٔی وٝ ثٝ  H09-02اتٛٔبتیه زض تٙٓیٓ  trapحبِت 

 ثٝ نٛضت اتٛٔبتیه خٟت اظ ثیٗ ثطزٖ ضظٚ٘ب٘ؽ تٙٓیٓ ٔی قٛز. trap3اؾت ٚ ضظٚ٘ب٘ؽ تكریم زازٜ ٔی قٛز پبضأتط 

 ثٝ نٛضت اتٛٔبتیه تٙٓیٓ ذٛاٞٙس قس. فٗبَ ٞؿتٙس ٚ پبضأتطٞب trap3,4ٞط زٚ  H09-02=2ٍٞٙبٔی وٝ 

 ٘ٛقتٝ ٔی قٛز  EEPROM زلیمٝ زض 32اؾت پبضأتطٞب ثٝ نٛضت اتٛٔبتیه ٞط  2ٚ یب H09-02 0ٍٞٙبٔی وٝ 

 ثٝ نٛضت ٕٞعٔبٖ اؾتفبزٜ قٛز. trapپیكٟٙبز ٔی قٛز وٝ حساوثط اظ زٚ 

 ب٘ؽ ٕٔىٗ اؾت وبٞف یبثس.اؾت تبثیط اظ ثیٗ ثطزٖ ضظٚ٘ 300Hzٍٞٙبٔی وٝ فطوب٘ؽ ضظٚ٘ب٘ؽ وٕتط اظ 

 ٗ ٘طفت ُِفب ؾطٚٚ ضا غیط فٗبَ وٙیس.اظ ثی trapبٔی وٝ ِطظـ پؽ اظ ٔست َٛلا٘ی اؾتفبزٜ اظ ٍٞٙ

 وسٞبی ٔطثَٛٝ زض خسَٚ ظیط اضائٝ قسٜ اؾت:

حبِت 

 وٙتطَ

ٔمساض  ظٔبٖ  ٚیػٌی

پیف 

 فطو

حسالُ 

 ٔمساض

 وس پبضأتط ٘بْ پبضأتط ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ

 

 

 

PS 

 

 

 

طازض ََٛ اخ  

 

 

 

 فٛضا

 

 

 

0 

 

 

 

1 

 

 

 :غیط فٗب2َ

لبثُ  0trap:فمٍ 0

 اؾتفبزٜ ٔی ثبقس.

فٗبَ  trap3,4:ٞط زٚ 2

 ٞؿتٙس.

:فمٍ تكریم ضظٚ٘ب٘ؽ ٚ 3

 ٘ٝ آپسیت پبضأتط

:ثطٌطزا٘سٖ پبضأتط ثٝ 4

 پیف فطو

 

 trapحبِت ا٘تربة 

  تٙٓیٓ اتٛٔبتیه

 

02 

 

H09 
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PS اخطا ََٛ زض  trap1 12 H09٘ؽ فطوب 2000Hz 1Hz 50-2000Hz فٛضا 

اخطا ََٛ زض   Trap 1 width level 13 H09 20-0 1 2 فٛضا 

PS اخطا ََٛ زض  Trap 1 attenuation 99-0 1 0 فٛضا 

level 
14 H09 

PS اخطا ََٛ زض  trap2 15 H09 فطوب٘ؽ 2222Hz 1Hz 50-2000Hz فٛضا 

اخطا ََٛ زض   Trap 2 width leve 16 H09 22-2 0 2 فٛضا 

PS اخطا ََٛ زض  Trap 2 attenuation 99-2 0 2 فٛضا 

level 

17 H09 

PS اخطا ََٛ زض  trap3 18 H09 فطوب٘ؽ 2222Hz 1Hz 50-2000Hz فٛضا 

اخطا ََٛ زض   Trap 3 width leve 19 H09 22-2 0 2 فٛضا 

PS اخطا ََٛ زض  Trap 3 attenuation 99-2 0 2 فٛضا 

level 

20 H09 

PS اخطا ََٛ زض  trap4 21 H09 فطوب٘ؽ 2222Hz 1Hz 50-2000Hz فٛضا 

اخطا ََٛ زض   Trap 4 width leve 22 H09 22-2 0 2 فٛضا 

PS اخطا ََٛ زض  Trap 4 attenuation 99-2 0 2 فٛضا 

level 

23 H09 

Ps - - - 1Hz 0-2000Hz 24 فطوب٘ؽ ضظٚ٘ب٘ؽ H09 
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 IS-Opera٘طْ افعاض 

 ثٝ نٛضت ضایٍبٖ زاّ٘ٛز فطٔبییس. www.inovance.irٔی تٛا٘یس اظ ؾبیت آپسیت ٘طْ افعاض زض ؾبیت ٔٛخٛز ثٛزٜ ٚ 

 لبزض ثٝ اضتجبٌ ثب ؾطٚٚ ذٛاٞس ثٛز. PCضا ٘هت وٙیس ٚ ؾپؽ  S6-L-T00-3.0وبثُ اضتجبَی 

IS-opera :زاضای ٚیػٌی ٞبی ظیط ٔی ثبقس 

  ٜزض ََٛ ّٖٕیبت ؾطٚٚاؾیّٛؾىٛح خٟت تكریم ٚ شذیطٜ زاز 

 )زٚضثیٗ اِىتطٚ٘یه وٝ پبضأتطٞب ٔی تٛا٘ٙس ثٝ نٛضت ٌطافیىی تٙٓیٓ قٛ٘س)تٟٙب تٛؾٍ یه ٔسَ پكتیجب٘ی ٔی قٛز 

 ٔسیطیت پبضأتطٞب قبُٔ ذٛا٘سٖ ٚ زاّ٘ٛز پبضأتطٞب 

 Database خٟت زازٜ ٞبی ؾفبضقی 

 تٙٓیٓ اتٛٔبتیه ایٙطؾی 

 ضظٚ٘ب٘ؽ آ٘بِیع ٚیػٌی ٞبی ٔىب٘یىی ٔب٘ٙس فطوب٘ؽ 

  اخطایJog .وٝ ٔٛخت چطذف ضاؾتٍطز ٚ چپٍطز ٔٛتٛض ٔی قٛز 

 .تٙٓیٓ ٌیٗ وٝ ٔٛخت تٙٓیٓ ؾُح اُ٘ٗبف پصیطی ٚ ٔب٘یتٛضیًٙ ٔی قٛز 

  پكتیجب٘ی اظ ٚیٙسٚظxp 7ٚ ٚیٙسٚظ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://www.inovance.ir/
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 خطاها و هشذارها
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 خطاها و هشذار

 ٕبیف ٔی زٞس. خسَٚ ظیط ثطذی وسٞب ضا قطح ٔی زٞس:ضا ٘ ”ER.xxx“ٍٞٙبٔی وٝ ذُب ضخ ٔی زٞس ویپس ٖجبضت 

 ذُبی ٕ٘بیف زازٜ قسٜ زِیُ احتٕبِی ثطضؾی ضاٜ حُ

 Power voltageُٕٔئٗ قٛیس وٝ 

پبضأتط ضا ضیؿت  H02-31ٚ اظ َطیك 

 وٙیس.

Power voltage .ضا ا٘ساظٜ ٌیطی وٙیس  Er.101 

Er.111 

اٌط ٔمساض پبضأتطٞبی ٌطٜٚ 

H00  ٚH01  ٔدبظ اظ ٔحسٚز ٜ

ٌعاضـ ٔی  Er.111ثیكتط قٛز 

قٛز. ٚ اٌط ٔمساض پبضأتطٞبی 

زیٍط ٌطٟٚٞب ثیف اظ حس قٛز 

Er.101 .ٔی ثبقس 

ضیؿت  H02-31تٙٓیٕبت ضا اظ َطیك 

وٙیس ٚ ٔمساض پبضأتط ضا زٚثبضٜ ٚاضز 

 وٙیس.

ثطضؾی وٙیس آیب لُٕ ثطق اتفبق افتبزٜ 

 اؾت؟

زض ََٛ ٘ٛقتٗ 

پبضأتط لُٕ ثطق ایدبز 

 اؾت قسٜ

ضٚـ ٘ٛقتٗ پبضأتط ضا ٖٛو وطزٜ ٚ 

پبضأتطٞب ضا زٚثبضٜ ثٙٛیؿیس. اٌط ؾطٚٚ 

زضایٛ زاضای ٘مم اؾت آٖ ضا تٗٛیى 

 وٙیس.

ثطضؾی وٙیس آیب پبضأتطٞب اظ َطیك 

 وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ آپسیت ٔی قٛ٘س؟

ظٔبٖ ٘ٛقتٗ پبضأتطٞب 

اظ ٔحسٚزٜ ٔدبظ ثیكتط 

 اؾت.

ضا ٔسَ ؾطٚٚ زضایٛ ٚ ؾطٚٚ ٔٛتٛض 

زٚثبضٜ تٙٓیٓ وطزٜ ٚ پبضأتطٞب ضا 

 ضیؿت وٙیس.

 upgradeثطضؾی وٙیس وٝ آیب ٘طْ افعاض 

 قسٜ اؾت؟

 upgrade٘طْ افعاض 

 قسٜ اؾت.

اٌط ؾطٚٚ زضایٛ ثطای چٙسیٗ ثبض ضٚقٗ  ؾطٚٚ ضا تٗٛیى وٙیس.

ذبٔٛـ قٛز ٚ تٙٓیٕبت ثٝ پیف فطو 

ثطٌطزز ٚ ذُب ٕٞچٙبٖ ٚخٛز زاقتٝ ثبقس 

ٗ اؾت وٝ ؾطٚٚ ٔكىُ ٘كبٖ زٞٙسٜ ای

 زاضز.

ؾطٚٚ زضایٛ زاضای ذُب 

 اؾت.

-H01-00,H01ثطضؾی وٙیس آیب ٚضغٖ  ٘طْ افعاض ضا آپسیت وٙیس.

 ُٔبثمت زاض٘س؟ 01

 FPGA  ٚMCUٚضغٖ 

 ُٔبثمت ٘ساض٘س.

Er.102 

 ذُبی ثط٘بٔٝ ٘ٛیؿی

 ضٚقٗ ثبض چٙسیٗ ثطای زضایٛ ؾطٚٚ اٌط .وٙیس تٗٛیى ضا ؾطٚٚ

 فطو پیف ثٝ تتٙٓیٕب ٚ قٛز ذبٔٛـ

 ثبقس زاقتٝ ٚخٛز ٕٞچٙبٖ ذُب ٚ ثطٌطزز

 ٔكىُ ؾطٚٚ وٝ اؾت ایٗ زٞٙسٜ ٘كبٖ

زاضای  logicاخعای 

 ٘مم اؾت
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 .زاضز

.وٙیس تٗٛیى ضا ؾطٚٚ  ضٚقٗ ثبض چٙسیٗ ثطای زضایٛ ؾطٚٚ اٌط 

 فطو پیف ثٝ تٙٓیٕبت ٚ قٛز ذبٔٛـ

 ثبقس زاقتٝ ٚخٛز ٕٞچٙبٖ ذُب ٚ ثطٌطزز

 ٔكىُ ؾطٚٚ وٝ اؾت ایٗ زٞٙسٜ ٘كبٖ

 .زاضز

 زاضای logic اخعای

 اؾت ٘مم

024 Er.104  

ذُبی لُٕ ثط٘بٔٝ 

 ٘ٛیؿی

.وٙیس تٗٛیى ضا ؾطٚٚ  

 

 

 ضٚقٗ ثبض چٙسیٗ ثطای زضایٛ ؾطٚٚ اٌط

 فطو پیف ثٝ تٙٓیٕبت ٚ قٛز ذبٔٛـ

 ثبقس زاقتٝ ٚخٛز ٕٞچٙبٖ ذُب ٚ ثطٌطزز

 ٔكىُ ؾطٚٚ وٝ اؾت ایٗ زٞٙسٜ ٘كبٖ

 .زاضز

 ٚ FPGAاضتجبٌ ثیٗ 

MCU  غیط ٖبزی

 اؾت.

022 

 ضیؿت H02-31 َطیك اظ ضا تٙٓیٕبت

 ٚاضز زٚثبضٜ ضا پبضأتط ٔمساض ٚ وٙیس

 .وٙیس

اتفبق افتبزٜ  EEPROMذُبی  ثطضؾی وٙیس. Er101ُّٖ ضا َجك ضٚـ 

 اؾت.

Er105 

 ثط٘بٔٝ زاذّی غیط ٖبزی

 ضٚقٗ ثبض چٙسیٗ ثطای زضایٛ ؾطٚٚ اٌط .وٙیس تٗٛیى ضا ؾطٚٚ

 فطو پیف ثٝ تٙٓیٕبت ٚ زقٛ ذبٔٛـ

 ثبقس زاقتٝ ٚخٛز ٕٞچٙبٖ ذُب ٚ ثطٌطزز

 ٔكىُ ؾطٚٚ وٝ اؾت ایٗ زٞٙسٜ ٘كبٖ

 .زاضز

 .اؾت ذُب زاضای زضایٛ ؾطٚٚ

 ضٚقٗ ثبض چٙسیٗ ثطای زضایٛ ؾطٚٚ اٌط

 ٚخٛز ٕٞچٙبٖ ذُب ٚ قٛز ذبٔٛـ

ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى  ثبقس زاقتٝ

 وٙیس.

ـ یه پبضأتط ضا تٗییٗ وطزٜ ٚ ذبٔٛ

ضٚقٗ وٙیس ٚ ثطضؾی وٙیس آیب تغییطات 

 شذیطٜ قسٜ اؾت؟

شذیطٜ ؾبظی پبضأتط غیط ٖبزی 

 اؾت

Er.108 

 ذُبی ٍ٘ٝ زاضی پبضأتط

ٔحهِٛی وٝ ُٔبثمت ٘ساضز ضا تٗٛیى 

 وٙیس.

ثطضؾی وٙیس وٝ آیب خطیبٖ ٘بٔی ٔٛتٛض 

 ثیكتط اظ خطیبٖ ٘بٔی ؾطٚٚ زضایٛ اؾت؟

َجمٝ تٛاٖ ٔحهٛلات ؾطٚٚ 

ٚٚ زضایٛ ُٔبثك ٔٛتٛض ٚ ؾط

 ٘یؿت

022 Er.120 

ٖسْ 

تُبثك 

ٔسَ  ضإٞٙب ضا ثرٛا٘یس ٚ ثطضؾی وٙیس آیب ٔسَ  ا٘ىٛزض ٔٙبؾت ا٘تربة وٙیس.

ا٘ىٛزض وٙٛ٘ی ٘یبظٞبی قٕب ضا پكتیجب٘ی 

 026٘ٛٔ ا٘ىٛزض ٔٙبؾت ثب ٘یبظ قٕب 
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 ٔحهَٛ ٘یؿت ٔی وٙس؟

ٔحهِٛی ثب قٕبضٜ ؾطیبَ زضؾت 

 ا٘تربة وٙیس.

قٕبضٜ ؾطیبَ ٔحهَٛ)ٔٛتٛض یب  هَٛ ضا چه وٙیس.قٕبضٜ ؾطیبَ ٔح

 ؾطٚٚ زضایٛ( ٚخٛز ٘ساضز.

027 

 S-ON ثب ؾیٍٙبَ  DIثطضؾی وٙیس آیب  ّٖٕیبت ٘بزضؾت ضا انلاح وٙیس.

ظٔب٘ی وٝ تٛاثٕ وٕىی اؾتفبزٜ ٔی قٛز 

 فٗبَ اؾت.

ٍٞٙبٔی وٝ ؾطٚٚ زضایٛ زض حبَ 

فٗبَ  S-ONوبض اؾت ؾیٍٙبَ 

 اؾت. 

Er.121 

غیط  onٚزؾتٛض ؾطٚ

 فٗبَ

-H03ثطضؾی وٙیس آیب ٔمساضٞبی  وس تبثٕ ٔطثَٛٝ ضا زٚثبضٜ تٙٓیٓ وٙیس.

02,H03-20 یىی ٞؿتٙس؟ 

DI تبثٕ یه ثب ٔتفبٚتی ٞبی 

 .اؾت یبفتٝ اذتهبل

Er.130 

DI  ٞبی ٔتفبٚتی ثب یه

تبثٕ اذتهبل یبفتٝ 

 اؾت.

    

Er.136 

ذُبی ثطضؾی زازٜ ٚ یب 

 ROMپبضأتطی زض 

٘كسٜ ٔٛتٛض شذیطٜ 

 اؾت.

ثطضؾی وٙیس آیب وبثُ ثیٗ ٔٛتٛض ٚ ا٘ىٛزض  وبثُ ا٘ىٛزض ضا زٚثبضٜ ٔتهُ وٙیس.

 ثٝ َٛض انِٛی ٔتهُ قسٜ اؾت؟

 یب ٚ زازٜ ثطضؾی ذُبی

 ٔٛتٛض ROM زض پبضأتطی

 .اؾت ٘كسٜ شذیطٜ

ثطضؾی وٙیس آیب ٔسَ ٔٛتٛض تٙٓیٓ قسٜ  ٔسَ ٔٛتٛ ضا زضؾت تٙٓیٓ وٙیس.

 یٛ ُٔبثك اؾت؟ثب ؾطٚٚ زضا H00-00زض 

ٔسَ ٔٛتٛض زضؾت تٙٓیٓ ٘كسٜ 

 اؾت.

ثطضؾی وٙیس آیب ٔسَ ؾطٚٚ زضایٛ ٚ ٔٛتٛض  ؾطٚٚ زضایٛ یب ٔٛتٛض ضا تٗٛیى وٙیس.

 ٔٙبؾت اؾت؟

ٔسَ ؾطٚٚ ٔٛتٛض ٚ ؾطٚٚ زضایٛ 

 ُٔبثمت ٘ساضز.

  1. Er.200 ٖ0ايبفٝ خطیب 

Er.201 ٖثب تٛخٝ ثٝ ضإٞٙب ٔمبٚٔت تطٔع ٔٙبؾت 2ايبفٝ خطیب 

 ش

ثطضؾی وٙیس آیب ٔمبٚٔت ٔمبٚٔت تطٔع 

 ٚیػٌی ٞبی ٔٛضز ٘یبظ قٕب ضا زاضاؾت؟

ٔمبٚٔت تطٔع ٔمبٚٔت ثؿیبض .2

وٓ ٚ یب ٔساض وٛتبٜ اضائٝ ٔی 

 زٞس.

ثطضؾی وٙیس آیب وب٘ىتٛض وبثُ اظ ثیٗ ٘طفتٝ  وب٘ىتٛض وبثُ ضا ثجٙسیس.

 اؾت؟

وبثُ ٞبی ٔٛتٛض زاضای تٕبؼ .3

 يٗیف ٞؿتٙس.

ٙسی يٗیف اؾت ٔٛتٛض ضا اٌط ٖبیك ث

 تٗٛیى وٙیس.

ٚ وبثُ  UVWٖبیك ثٙسی ثیٗ وبثُ ٞبی 

 ٞبی ٔتهُ ثٝ ظٔیٗ ضا ثطضؾی وٙیس.

وبثُ ٔٛتٛض ثٝ ظٔیٗ ٔتهُ .4

 اؾت.



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

 زاضای UVW ٞبی وبثُ آیب وٙیس ثطضؾی وبثُ ٞبی ٔٛتٛض ضا زضؾت ٚنُ وٙیس.

 افتس؟ ٔی اتفبق یب ٚ اؾت وٛتبٜ اتهبَ

 ٔٛتٛض UVW.وبثُ ٞبی 5

 زاضای اتهبَ وٛتبٜ اؾت.

اٌط ٔمبٚٔت ٘بٔتٗبزَ اؾت ٔٛتٛض ضا 

 تٗٛیى وٙیس.

ثطضؾی وٙیس آیب ٔمبٚٔت ثیٗ وبثُ ٞبی 

 ٔٛتٛض ٔتٗبزَ اؾت؟

 .ٔٛتٛض آؾیت زیسٜ اؾت.6

ثطضؾی وٙیس آیب ٔٛتٛض زاضای ٘ٛؾبٖ اؾت  ٌیٗ ضا تٙٓیٓ وٙیس.

ٚ یب ؾط ٚ نسای غیط ٖبزی زاضز ٚ یب 

 یٙیسٕ٘ٛزاض اخطا ضا ثج

.تٙٓیٕبت ٌیٗ ٘بٔٙبؾت اؾت 7

 ٚ ٔٛتٛض زاضای ٘ٛؾبٖ اؾت.

ٌیٗ ضا خٛـ زٞیس ٚ یب وبثُ ا٘ىٛزض ضا 

 ٚنُ وٙیس.

ثطضؾی وٙیس آیب وبثُ ا٘ىٛزض ثٝ َٛض ایٕٗ 

 ٘هت قسٜ اؾت؟

.وبثُ ا٘ىٛزض ؾیٓ وكی ٘كسٜ 8

 ٚ یب زچبض ذٛضزٌی قسٜ اؾت.

ؽ اظ ایٙىٝ وبثُ ثطضؾی وٙیس وٝ آیب پ ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى وٙیس.

ٞبی ٔٛتٛض ضا لُٕ وطزیس ٚ یب ؾطٚٚ ضا 

ذبٔٛـ ضٚقٗ وطزیس ثبظ ذُب ٌعاضـ ٔی 

 قٛز؟

. ؾطٚٚ زضایٛ آؾیت زیسٜ 9

 اؾت.

اٌط ؾطٚٚ زضایٛ ذبٔٛـ ضٚقٗ قٛز ٚ ذُب  .وٙیس تٗٛیى ضا زضایٛ ؾطٚٚ

ٕٞچٙبٖ ٚخٛز زاضز ٘كبٖ زٞٙسٜ ایٗ 

 اؾت وٝ ؾطٚٚ ٔكىُ زاضز.

 Er.207 ٘مم اؾت.ؾطٚٚ زضایٛ زاضای 

ايبفٝ خطیبٖ قفت 

D/Q 

 ذُب ٚ قٛز ضٚقٗ ذبٔٛـ زضایٛ ؾطٚٚ اٌط .وٙیس تٗٛیى ضا زضایٛ ؾطٚٚ

 ایٗ زٞٙسٜ ٘كبٖ زاضز ٚخٛز ٕٞچٙبٖ

 .زاضز ٔكىُ ؾطٚٚ وٝ اؾت

 Er.208 .اؾت ٘مم زاضای زضایٛ ؾطٚٚ

ٚلفٝ ّٖٕىطز ؾیؿتٓ 

FPGA 

وبثُ ٞبی ضا زٚثبضٜ ٚنُ وٙیس یب آٟ٘ب 

 وٙیس.ضا تٗٛیى 

ٔٛتٛض ضا لُٕ وطزٜ ٚ  UVWوبثُ ٞبی 

زاضای  UVWثطضؾی وٙیس وبثُ ٞبی 

 اتهبَ وٛتبٜ ٞؿتٙس؟

 UVWوبثُ ٞبی ذطٚخی 

ؾطٚٚ زضایٛ زاضای اتهبَ وٛتبٜ 

 ٞؿتٙس.

Er.210 

(output to-

ground short-

circuit) 
 ٚ وطزٜ لُٕ ضا ٔٛتٛض UVW ٞبی وبثُ ٔٛتٛض ضا تٗٛیى وٙیس.

 زاضای UVW یٞب وبثُ وٙیس ثطضؾی

 ٞؿتٙس؟ وٛتبٜ اتهبَ

 ٔٛتٛض زاضای اتهبَ وٛتبٜ اؾت.

وطزٜ ٚ  لُٕ ضا زضایٛ UVW ٞبی وبثُ .وٙیس تٗٛیى ضا زضایٛ ؾطٚٚ

 ذُب ٚ قٛز ضٚقٗ ذبٔٛـ زضایٛ اٌط ؾطٚٚ

 ایٗ زٞٙسٜ ٘كبٖ زاضز ٚخٛز ٕٞچٙبٖ

 ؾطٚٚ زضایٛ زاضای ٘مم اؾت.
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 .زاضز ٔكىُ ؾطٚٚ وٝ اؾت

ُٔبثك ثب انَٛ ضا  UVWوبثُ ٞبی 

 ٚنُ وٙیس.

زضؾت ٚنُ  UVWوبثُ ٞبی  فبظ ضا ثطضؾی وٙیس

 ٘كسٜ ا٘س.

Er.220 

 UVWذُبی فبظ 

 Er.234 زضؾت ٘یؿت UVWفبظ  ضا ثطضؾی وٙیس. UVWوبثُ ٞبی  ضا َجك  UVWوبثُ ٞبی 

 UVWثطضؾی وٙیس آیب ٍٞٙبٔی وٝ فبظ  ؾطٚٚ زضایٛ ضا ضٚقٗ ذبٔٛـ وٙیس. runawayذُبی 

 ٘یع ذُب ٌعاضـ ٔی قٛز؟زضؾت اؾت 

تكریم فبظ ثٝ ّٖت تساذُ 

 زضؾت ٘یؿت

ٚ ؾیٓ وكی   ٘ٛٔ ا٘ىٛزض ,ٔسَ ٔٛتٛض

 ضا انلاح وٙیس.

٘ٛٔ ا٘ىٛزض زضؾت تٙٓیٓ ٘كسٜ  ٘ٛٔ ا٘ىٛزض ٚ ؾیٓ وكی ضا ثطضؾی وٙیس.

اؾت ٚ یب ؾیٓ وكی زضؾت 

 ٘یؿت.

 STO safeت تطٔیٙبَ حفبْ ضا ثطضؾی وٙیس. STOحبِت تطٔیٙبَ  ضا  STOٚضٚزی 

torque off  .فٗبَ اؾت 

Er.300 

 STOحفبْت 

ِٚٙبظ ضا ثب تٛخٝ ثٝ ٔكرهبت تٙٓیٓ 

 وٙیس.

Power voltage  َثیٗ تطٔیٙبP+  ٚ

P- .ضا ا٘ساظٜ ٌیطی وٙیس 

 220vAC.ٍٞٙبٔی وٝ ِٚتبغ 0

) 380vAC)  اؾت ِٚتبغ ثبؼ

( اؾت 762V)420vثیكتط اظ 

ثیكتط  power voltageٚ یب 

 ٚزی اؾت.اظ حس ٔدبظ ٚض

Er.400 

 ايبفٝ ِٚتبغ

یه ٟٔبض وٙٙسٜ ٘ٛؾبٖ ٘هت ٚ ؾپؽ 

ٔٙجٕ تغصیٝ ضا ٚنُ وٙیس.اٌط ذُب 

ٕٞچٙبٖ ازأٝ زاقت ؾطٚٚ زضایٛ ضا 

 تٗٛیى وٙیس.

ِٚتبغ ٔٙجٕ تغصیٝ ضا ثیٗ تطٔیٙبَ ٞبی 

P+,P-  ا٘ساظٜ ٌیطی وٙیس 

ٔٙجٕ تغصیٝ ٘بپبیساض اؾت ٚ یب 

تحت تبثیط ٘ٛؾب٘بت ثطق ثٛزٜ 

 اؾت.

 اٌط ٔمبٚٔت )ثی ٟ٘بیت( اؾت

زض ایٗ ٔٛالٕ ٔمبٚٔت تطٔع ضا تٗٛیى 

 وٙیس.

ضا ا٘ساظٜ  P+  ٚCٔمبٚٔت ثیٗ تطٔیٙبَ

 ثٍیطیس.

 ٔمبٚٔت تطٔع 

ٔمبٚٔت تطٔع ٔٙبؾت ثط اؾبؼ قطایٍ 

 ثبض ٚ اخطا ا٘تربة وٙجس.

ٔمبٚٔت ٔمبٚٔت تطٔع ثؿیبض  ٔمبٔٛت ٔمبٚٔت تطٔع ضا ثطضؾی وٙیس.

٘طغی زض ظیبز اؾت ٚ خصة ا

 ََٛ تطٔع وبفی ٘یؿت.

ت ٔٛتٛض زاضای حبِظٔبٖ افعایف قتبة ضا زض ََٛ اخطا اٌط ِٚتبغ ٚضٚزی ثؿیبض ظیبز اؾت آٖ ضا 
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ثب تٛخٝ ثٝ ٚیػٌیٟبی ٔٛتٛض تٙٓیٓ 

وٙیس. ظٔبٖ افعایف/وبٞف قتبة ضا تب 

 حس أىبٖ افعایف زٞیس.

 -P+,Pثطضؾی وٙیس ٚ ِٚتبغ ثیٗ تطٔیٙبَ 

 ضا ٔب٘یتٛض وٙیس.

افعایف/وبٞف قتبة غیط 

 ٔٙتٓطٜ اؾت.

ٌیٗ ِٚتبغ ثبؼ ضا ثب تٛخٝ ثٝ ضإٞٙبیی 

 وبضقٙبؾبٖ فٙی تٙٓیٓ وٙیس.

ثب  H0B-26ثطضؾی وٙیس آیب ٔمساض ٕ٘ٛ٘ٝ 

ٔمساض ا٘ساظٜ ٌیطی قسٜ ٚالٗی ؾبظٌبض 

 اؾت

ٔمساض ِٚتبغ ثبؼ ٕ٘ٛ٘ٝ ثب ٔمساض 

ا٘ساظٜ ٌیطی قسٜ انّی ثؿیبض 

 ٔتفبٚت اؾت.

ٔٙجٕ تغصیٝ ٔساض انّی ضا ٔتهُ ٘ىٙیس أب  یٛ ضا تٗٛیى وٙیس.ؾطٚٚ زضا

ٔٙجٕ تغصیٝ ٔساض وٙتطَ ضا ٚنُ وطزٜ ٚ 

 ثطضؾی وٙیس آیب ذُب ٚخٛز زاضز؟ 

 ؾطٚٚ زضایٛ آؾیت زیسٜ اؾت.

Powervoltage  ٚ ضا افعایف زٞیس

 ٔٙجٕ تغصیٝ ضا تٗٛیى وٙیس.

Powervoltage  ٚ ضا ا٘ساظٜ ٌیطی وٙیس

 زض ََٛ اخطا ثطضؾی وٙیس.ِٚتبغ ثبؼ ضا 

 222vAC ِٚتبغ وٝ ٍٞٙبٔی.0

) 380vAC )ثبؼ ِٚتبغ اؾت 

 اؾت422v(760V ) اظ ثیكتط

 ثیكتط power voltage یب ٚ

 .اؾت ٚضٚزی ٔدبظ حس اظ

Er.410 

Undervoltage 

 power voltageُٕٔئٗ قٛیس وٝ 

 َجك ٔكرهبت

Power voltage .ضا ا٘ساظٜ ٌیطی وٙیس Power voltage  زض ََٛ

 اخطا وبٞف ٔی یبثس.

 powerثطضؾی وٙیس آیب  ضآوتٛض ٔٙبؾت ا٘تربة وٙیس.

voltage ٚضٚزی زض حیٗ اخطا ٘یبظ قٕب ضا

 ثطآٚضزٜ ٔی وٙس؟

ضاوتٛض ٚضٚزی ثؿیبض ثعضي 

 اؾت.

Power voltage  ضا ثب تٛخٝ ثٝ ٘یبظ

 تٙٓیٓ وٙیس.

Power voltage .اؾت. لُٕ ثطق اتفبق افتبزٜ ضا ا٘ساظٜ ٌیطی وٙیس 

ٔٙجٕ تغصیٝ ٔٙبؾت ضا ا٘تربة وٙیس ٚ 

وبثُ ٞب ضا زٚثبضٜ ٚنُ وٙیس ٚ یب آٖ ٞب 

 ضا تٗٛیى وٙیس.

ثطضؾی وٙیس آیب ٔٙجٕ تغصیٝ ٚیػٌی ٔٛضز 

٘یبظ قٕب ضا زاضاؾت ٚ آیب وبثُ ٞب زضؾت 

 ٔتهُ قسٜ اؾت؟

وٕجٛز فبظ ٚخٛز زاضز:ٔٙجٕ 

تغصیٝ ته فبظ ثطای ؾطٚٚ زضایٛ 

 قٛز.ؾٝ فبظ اؾتفبزٜ ٔی 

ثطضؾی وٙیس آیب پؽ اظ چٙسیٗ ثبض ضی  ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى وٙیس.

 اؾتبضت ذُب ٕٞچٙبٖ ٚخٛز زاضز؟

 ؾطٚٚ زضایٛ زاضای ٘مم اؾت

وبثُ ٞبی ثطق ضا زٚثبضٜ ٚنُ وٙیس ٚ 

 یب آٖ ٞب ضا تٗٛیى وٙیس.

وبثُ ثطق ؾٝ فبظ زضؾت ٘هت  ؾیٓ وكی وبثُ ٞب ضا ثطضؾی وٙیس.

 ٘كسٜ اؾت.

Er.420 
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ٚیػٌی ٞبی ٔٙجٕ تغصیٝ ٚ ؾطٚٚ زضایٛ ضا  ٔٙجٕ تغصیٝ ٔٙبؾت ضا ا٘تربة وٙیس.

 ثطضؾی وٙیس.

ٔٙجٕ تغصیٝ ته فبظ ثطای زضایٛ 

 ؾٝ فبظ اؾتفبزٜ ٔی قٛز.

 جٛز فبظ وبثُ پبٚضوٕ

ُٕٔئٗ قٛیس ٔٙجٕ تغصیٝ ؾٝ فبظ 

ٔتٗبزَ اؾت ٚ ِٚتبغ ثطق ٘یبظ قٕب ضا 

 ثطآٚضزٜ ٔی وٙس.

ٔٙجٕ تغصیٝ ؾٝ فبظ ٘بٔتٗبزَ  وٙیس. ِٚتبغ ٞط فبظ ضا ثطضؾی

اؾت ٚ یب ِٚتبغ ثؿیبض پبییٗ 

 اؾت.

.وٙیس تٗٛیى ضا زضایٛ ؾطٚٚ  ضی ثبض چٙسیٗ اظ پؽ آیب وٙیس ثطضؾی 

زاضز؟ ٚخٛز ٕٞچٙبٖ ذُب اؾتبضت  

اؾت. ٘مم زاضای زضایٛ ؾطٚٚ  

ٔٙجٕ تغصیٝ ٘بپبیساض اؾت ٚ یب  .ضا ا٘ساظٜ ثٍیطیس L1C  ٚL2Cغ ثیٗ ٰ  ِٚتب ُٕٔئٗ قٛیس ٔٙجٕ تغصیٝ پبیساض اؾت.

 لُٕ ثطق ٚخٛز زاضز.

Er.430 

Under voltage of 

control power 
وبثُ ٞبی وٙتطَ ضا زٚثبضٜ ٚنُ وٙیس 

 ٚ یب آٟ٘ب ضا تٗٛیى وٙیس.

وبثُ ٞبی وٙتطَ زاضای اضتجبٌ  اضتجبٌ وبثُ ٞبی وٙتطَ ضا ثطضؾی وٙیس.

 يٗیفی ٞؿتٙس.

ٚٚ زضایٛ ضا ضی اؾتبضت وٙیس ٚ ثطضؾی ؾط ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى وٙیس.

 وٙیس آیب ذُب ٚخٛز زاضز؟

 ؾطٚٚ زضایٛ زاضای ٘مم اؾت.

ٔٛتٛض ٘بزضؾت  UVWتٛاِی فبظ  ضا ثطضؾی وٙیس. UVWتطتیت فبظ  ؾیٓ وكی ٔٛتٛض ضا انلاح وٙیس.

 اؾت.

Er.500 

ؾطٖت ثیف اظ حس  

ٔمساض ٔطخٕ ضا وبٞف زٞیس ٚ یب ٌیٗ  ٔٛتٛض

 ضا تٙٓیٓ وٙیس.

ٔمساض ٔطخٕ ٚضٚزی ثیكتط اظ  ضٚزی ضا ثطضؾی وٙیس.ٚ

 حس ٔدبظ ؾطٖت اؾت.

ٌیٗ ضا وبٞف زٞیس ٚ ٌیٗ ؾطٚٚ ٚ 

 قطایٍ اخطا ضا تٙٓیٓ وٙیس.

Waveform  ؾطٖت ٔٛتٛض ضا ثطضؾی

 وٙیس.

ؾطٖت ٔٛتٛض فطاتط اظ حس ٔدبظ 

 اؾت.

 ؾطٚٚ زضایٛ زاضای ٘مم اؾت. - ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى ٚ یب تٕٗیط وٙیس.

فطوب٘ؽ ضا ثب تٛخٝ ثٝ ٔحسٚزٜ ؾطٖت 

 تٙٓیٓ وٙیس.

 ٝ  frequency-divisionفطوب٘ؽ ٔطثَٛ

pulse  ضا ثب تٛخٝ ثٝ فطوب٘ؽ ا٘ىٛزض تحت

ؾطٖت چطذف ٔحبؾجٝ وٙیس ٚ ثطضؾی 

 وٙیس وٝ اظ ٔحسٚزٜ ٔدبظ فطاتط ٘طٚز.

 فطوب٘ؽ ٚ ا٘ىٛزض پبِؽ فطوب٘ؽ

 فطوب٘ؽ ٔدبظ ثبلای حس اظ

2MHz اؾت ثیكتط. 

Er.510 

 

ثبض ضا حصف وٙیس ٚ یب ٌیٗ ضا افعایف 

 زٞیس.

ثطضؾی وٙیس وٝ آیب ٔٛتٛض زض ََٛ تٙٓیٓ 

 اتٛٔبتیه ٔی چطذس.

 Er.602 ثبض ثؿیبض ؾٍٙیٗ اؾت.

ؾیٓ وكی ا٘ىٛزض ایٕٗ ٘یؿت ثطضؾی وٙیس وٝ آیب خٟت چطذف ٔٛتٛض  وبثُ ا٘ىٛزض ضا تٗٛیى وٙیس.



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

 یبفت ٕ٘ی قٛز. zٚ ؾیٍٙبَ  زضؾت اؾت؟

وكی ضا انلاح ٚ یب وبثُ ٞب ضا ؾیٓ 

 تٗٛیى وٙیس.

ؾیٓ وكی ٔٛتٛض ٚ ا٘ىٛزض  ؾیٓ وكی ٔٛتٛض ٚ ا٘ىٛزض ضا چه وٙیس.

 ٘بزضؾت ٚ یب يٗیف اؾت.

Er.610 

 ايبفٝ ثبض ؾطٚٚ زضایٛ

Er.620 

 ايبفٝ ثبض ٔٛتٛض

ْطفیت ؾطٚٚ زضایٛ ٚ ٔٛتٛض ضا افعایف 

زٞیس. ثبض ضا وبٞف زٞیس ٚ ظٔبٖ 

 ضا افعایف زٞیس.افعایف/ وبٞف قتبة 

ثبض ثؿیبض ؾٍٙیٗ اؾت. ٔمساض  ايبفٝ ثبض ٔٛتٛض ٚ زضایٛ ضا ثطضؾی وٙیس.

ٌكتبٚض فٗبَ اظ ٌكتبٚض ٘بٔی 

ثیكتط اؾت . ٔٛتٛض ثطای ٔست 

 َٛلا٘ی وبض ٔی وٙس.

ظٔبٖ افعایف/وبٞف قتبة ضا افعایف 

 زٞیس.

ضا  start/stopيطیت ایٙطؾی ٚ ثبظٜ 

 ٔكبٞسٜ وٙیس.

ة ثٝ َٛض افعایف/وبٞف قتب

ٔىطض ضخ ٔی زٞس ٚ یب ایٙطؾی 

 ثبض ثؿیبض ثعضي اؾت. 

ثطضؾی وٙیس وٝ آیب ٔٛتٛض ِطظـ زاضز ٚ  ٌیٗ ضا تٙٓیٓ وٙیس.

 ؾطٚ نسای غیط َجیٗی ایدبز ٔی قٛز؟

 ,تٙٓیٕبت ٌیٗ ٘بٔٙبؾت اؾت

ٔٛخت ؾرتی ٚ ِطظـ ٚ ؾط ٚ 

 نسای ٔٛتٛض ٔی قٛز.

بی ٔطثَٛٝ ضا ٔكبٞسٜ تٙٓیٕبت وسٞ ٔسَ ضا ثٝ زضؾتی تٙٓیٓ وٙیس.

 وٙیس.

ؾطٚٚ زضایٛ ٚ یب ٔسَ ٔٛتٛض 

 زضؾت تٙٓیٓ ٘كسٜ اؾت.

ثٝ ّٖت  Locked-rotor خٟت ٚ ؾطٖت اخطا ضا چه وٙیس. ٖبُٔ ٞبی ٔىب٘یىی ضا حصف وٙیس.

 ٔكىلات ٔىب٘یىی ضخ ٔی زٞس.

ؾطٚٚ زضایٛ ضا ضی اؾتبضت وٙیس ٚ ثجیٙیس  ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى وٙیس.

 ضز؟ذُب ٚخٛز زا

 ؾطٚٚ زضایٛ زاضای ٘مم اؾت.

قطایٍ ذٙه وٙٙسٜ ضا خٟت وبٞف 

 ٌطٔبی ٔحیٍ ثٟجٛز ثركیس.

 Er.650 ثؿیبض ثبلاؾت.زٔبی ٔحیٍ  زٔبی ٔحیٍ ضا ثطضؾی وٙیس.

 ايبفٝ حطاضت

ضٚـ ضیؿت ذُب ضا تغییط زٞیس.ثٗس اظ 

ثب٘یٝ 32ایٙىٝ ذُبی ايبفٝ ثبض ضخ زاز 

نجط وٙیس ؾپؽ ّٖٕیبت ضیؿت ضا 

وٙیس. ْطفیت ؾطٚٚ زضایٛ ٚ ٔٛتٛض اخطا 

ضا افعایف زٞیس . ظٔبٖ افعایف/وبٞف 

 قتبة ضا افعایف ٚ ثبض ضا وبٞف زٞیس.

ذُبٞبی شذیطٜ قسٜ ضا ثجیٙیس وٝ آیب 

 ذُبی ايبفٝ ثبض اتفبق افتبزٜ اؾت؟

ؾطٚٚ زضایٛ خٟت اظ ثیٗ ضفتٗ 

ذُب چٙسیٗ ثبض ضی اؾتبضت 

 قسٜ اؾت.

 فٗ آؾیت زیسٜ اؾت.ٔكبٞسٜ وٙیس وٝ آیب فٗ زض ََٛ اخطا وبض خٟت تٗٛیى فٗ ثب قطوت تٕبؼ 



 IS620راهنوای کاهل سزوو درایو و هوتور  

 

 ٔی وٙس. ٍیطیس.ث

ؾطٚٚ زضایٛ ضا ثط اؾبؼ ٘یبظ ذٛزتبٖ 

 ٘هت وٙیس.

خٟت ٘هت ؾطٚٚ زضایٛ ٔٙبؾت  ٘حٜٛ ٘هت ؾطٚٚ ضا ثطضؾی وٙیس.

 ٘یؿت.

زلیمٝ  5ؾطٚٚ زضایٛ ضا ذبٔٛـ ٚ پؽ اظ  ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى وٙیس.

 ٙیس ذُب ٚخٛز زاضز؟ضٚقٗ وٙیس ٚ ثجی

 ؾطٚٚ زضایٛ آؾیت زیسٜ اؾت.

ثٝ  twisted shieldedاظ وبثُ 

ٖٙٛاٖ وبثُ ا٘ىٛزض اؾتفبزٜ وٙیس. 

تطٔیٙبَ ٞبی ؾیٓ وكی ا٘ىٛزض ضا 

ثجٙسیس. وبثُ ٞبی ا٘ىٛزض ٚ ٔٛتٛض ضا 

 خسا وٙیس.

ا٘ىٛزض ٞٙٛظ  zتساذُ ؾیٍٙبَ  ؾیٓ وكی ا٘ىٛزض ضا چه وٙیس.

 ٚخٛز زاضز

Er.740 

 ذُ ا٘ىٛزضتسا

ؾیٓ وكی ا٘ىٛزض ٘بزضؾت  ؾیٓ وكی ا٘ىٛزض ضا ثطضؾی وٙیس. وبثُ ا٘ىٛزض ضا زضؾت تٙٓیٓ وٙیس.

 اؾت.

وبثُ ا٘ىٛزض ضا زٚثبضٜ ٔتهُ وٙیس ٚ 

 تطٔیٙبَ ؾیٓ وكی ضا ثجٙسیس.

اضتجبٌ وبثُ ا٘ىٛزض اظ ثیٗ ضفتٝ  ؾیٓ وكی ا٘ىٛزض ضا ثطضؾی وٙیس.

 اؾت.

ثب ثرف  ا٘ىٛزض ضا تٗٛیى وٙیس ٚ یب

 فٙی تٕبؼ ثٍیطیس.

قفت ٔٛتٛض ضا ثٝ نٛضت زؾتی تٙٓیٓ 

-H0Bوٙیس ٚ ثطضؾی وٙیس وٝ آیب ٔمساض 

 تغییط ٔی وٙس؟ 360-0ثٝ آضأی اظ  10

 ا٘ىٛزض زاضای ٘مم اؾت.

ُٕٔئٗ قٛیس وٝ ِٚتبغ ٚضٚزی ثیكتط 

 اؾت. 11.5vاظ 

 Er.834 ثؿیبض ظیبز اؾت. AIِٚتبغ  ضا ا٘ساظٜ ثٍیطیس. AIِٚتبغ 

 ADايبفٝ ِٚتبغ 

ؾیٓ وكی ضا َجك زیبٌطاْ ؾیٓ وكی  ؾیٓ وكی ضا زٚثبضٜ ا٘دبْ زٞیس.

 ا٘دبْ زٞیس.

 زضؾت ٘یؿت. AIؾیٓ وكی 

وبثُ ا٘ىٛزض ضا ثٝ زضؾتی ٘هت وٙیس ٚ 

یب وبثُ ضا تٗٛیى وٙیس. وبثُ ٔٛتٛض ٚ 

 ا٘ىٛزض ضا خسا وٙیس.

اضتجبٌ وبثُ ا٘ىٛزض ضا ثطضؾی وٙیس ٚ 

ٔكىُ زض ؾیٓ  ,٘بٔٛفك ثجیٙیس آیب اضتجبٌ

 وكی ٚخٛز زاضز؟

وبثُ ؾطیبَ ا٘ىٛزض قىؿتٝ ٚ یب 

 ٔتهُ ٘كسٜ اؾت. 

Er.A33 

 زازٜ ا٘ىٛزض غیط ٖبزی

 ضی ثبض چٙسیٗ اظ پؽ آیب وٙیس ثطضؾی .وٙیس تٗٛیى ضا زضایٛ ؾطٚٚ

 زاضز؟ ٚخٛز ٕٞچٙبٖ ذُب اؾتبضت

ذٛا٘سٖ ٚ٘ٛقتٗ پبضأتطٞبی 

 ؾطیبَ ا٘ىٛزض غیط ٖبزی اؾت.

 ٚ وٙیس ٘هت زضؾتی ثٝ ضا ا٘ىٛزض ُوبث

 ٚ ٔٛتٛض وبثُ. وٙیس تٗٛیى ضا وبثُ یب

 ٚ وٙیس ثطضؾی ضا ا٘ىٛزض وبثُ اضتجبٌ

 ؾیٓ زض ٔكىُ, ٘بٔٛفك اضتجبٌ آیب ثجیٙیس

 Er.A34وبثُ ؾطیبَ ا٘ىٛزض قىؿتٝ 
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اضتجبٌ ا٘ىٛزض ٘طٔبَ  ٔتهُ ٘یؿت.اؾت ٚ یب  زاضز؟ ٚخٛز وكی .وٙیس خسا ضا ا٘ىٛزض

 ٘یؿت.

)ٔمساض ثطای ؾطیبَ H00-00تٙٓیٕبت  َ ٔٛتٛض ضا زضؾت تٙٓیٓ وٙیس.ٔس

ثبقس(. ثطای ٔسَ ٔٛتٛض   04222ا٘ىٛزض 

خسَٚ ٔسَ ٞب ضا  PPR-2500ا٘ىٛزض  

 ثجیٙیس.

 ٔسَ ٔٛتٛض ٔٙبؾت ٘یؿت.

وبثُ ا٘ىٛزض ضا ٔتهُ وٙیس. قفت  ا٘ىٛزض ضا تٗٛیى وٙیس.

ٔٛتٛض ضا ثطای چٙسیٗ زٚض ثب زؾت 

ؽ ثطضؾی وٙیس آیب ثچطذب٘یس ٚ ؾپ

 ذُب ٕٞچٙبٖ ٚخٛز زاضز؟

 Er.A35 ا٘ىٛزض زاضای ٘مم اؾت.

(Z signal lost) 

وبثُ ا٘ىٛزض ضا زضؾت تٙٓیٓ وٙیس 

 ٚ یب آٖ ضا تٗٛیى وٙیس.

 ثب زٚض چٙسیٗ ثطای ضا ٔٛتٛض قفت

 وٙیس ثطضؾی ؾپؽ ٚ ثچطذب٘یس زؾت

 زاضز؟ ٚخٛز ٕٞچٙبٖ ذُب آیب

وبثُ زضؾت تٙٓیٓ ٘كسٜ 

زاضای تٕبؼ اؾت ٚ یب 

 يٗیف اؾت.

ٔٛتٛض ضا زٚثبضٜ  U,V,Wوبثُ ٞبی 

 تٙٓیٓ وٙیس.

ؾیٓ وكی وبثُ ٞبی ٔساض انّی ٔٛتٛض 

 ضا ثطضؾی وٙیس.

ٔٛتٛض  U,V,Wوبثُ ٞبی 

 زضؾت تٙٓیٓ ٘كسٜ اؾت

Er.B00  

position 

follow-up 

deviation too 

large 

ٚ زضایٛ وٓ ثطضؾی وٙیس آیب ٌیٗ ؾطٚ ٌیٗ ؾطٚٚ زضایٛ ضا افعایف زٞیس.

 اؾت/

ٌیٗ ؾطٚٚ زضایٛ ثؿیبض 

 پبییٗ اؾت.

فطوب٘ؽ پبِؽ ٚ يطیت قتبة ضا 

وبٞف زٞیس ٚ یب يطیت ٌیطثىؽ 

 ضا تٙٓیٓ وٙیس.

فطوب٘ؽ ضا وبٞف زٞیس ٚ ثجیٙیس آیب 

 ذُب ٞٙٛظ ٚخٛز زاضز؟

 positionفطوب٘ؽ پبِؽ 

 ثؿیبض ثبلاؾت.

حطوت ٘طْ  H05-06ثب تٙٓیٓ 

 ایدبز وٙیس.

ضا وبٞف  Positionيطیت قتبة 

 زٞیس.

يطیت قتبة ثؿیبض ثعضي 

 اؾت

ضا ٔدسزا تٙٓیٓ  H0A-10ٔمساض 

 وٙیس.

 H0A-10ثطضؾی وٙیس آیب ٔمساض 

 ٔٙبؾت اؾت؟

H0A-10  ثؿیبض وٛچه

 اؾت.

اٌط ٚضٚزی ثسٖٚ پبؾد اؾت ؾطٚٚ 

 زضایٛ یب ٔٛتٛض ضا تٗٛیى وٙیس.

ٛض آؾیت ؾطٚٚ زضایٛ یب ٔٛت ٌطافیه ٘طْ افعاض ضا ثطضؾی وٙیس.

 زیسٜ اؾت.

فطوب٘ؽ ذطٚخی ٔیعثبٖ ٚ حساوثط  حساوثط فطوب٘ؽ ضا تغییط زٞیس.

ضا  H0A-09فطوب٘ؽ تٙٓیٓ قسٜ زض 

فطوب٘ؽ پبِؽ ٚضٚزی ثیكتط 

اظ حساوثط فطوب٘ؽ ٔدبظ 

Er.B01 
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ٚضٚزی پبِؽ غیط   H0A-09اؾت. ثطضؾی وٙیس.

 ٖبزی
وبثُ ٞب ضا ٔتهُ وٙیس ٚ وبثُ ٞبی 

ضا خساٌب٘ٝ ٚنُ ٚضٚزی ٚ وبثُ پبٚض 

 وٙیس.

ثطضؾی وٙیس آیب ٔطخٕ ٘طْ افعاض غیط 

 ٖبزی اؾت ٚ وبثُ ٞب ضا چه وٙیس.

 ٚضٚزی زاضای تساذُ اؾت.

-H05ُٕٔئٗ قٛیس وٝ ٔمبزیط 

10,H05-11,H05-09,H05-

 4000-0.001زض ٔحسٚزٜ  07

 اؾت.

-H05-10,H05-11,H05ٔمساض 

09,H05-07 ضا ثطضؾی وٙیس 

تٙٓیٓ يطیت ٌیطثىؽ 

اظ ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ  ذبضج

  4000 -0.001اؾت.

Er.B03 

تٙٓیٕبت ٘بزضؾت 

 يطیت ٌیطثىؽ

ؾطٚٚ زضایٛ ضا ذبٔٛـ ٚ ضٚقٗ 

 وٙیس.

لُٕ قسٜ  CANاضتجبٌ  -

 اؾت.

Er.D03 

 CANلُٕ اضتجبٌ 

 

 ضا قطح زازٜ اؾت: زض ؾطٚٚ زضایٛ ٕ٘بیف زازٜ ٔی قٛز ثیبٍ٘ط ٚخٛز ٞكساض ٔی ثبقس خسَٚ ظیط ایٗ ٞكساض ٞب "Er.xxx"ٍٞٙبٔی وٝ ٖجبضت 

 ذُبی ٕ٘بیف زازٜ قسٜ زِیُ احتٕبِی ثطضؾی ضاٜ حُ

H05-17  ضا ٔدسزا

 تٙٓیٓ وٙیس.

پبِؽ  incrementalثطای ا٘ىٛزض 

فطوب٘ؽ تٛظیٕ زض ٞط زٚض ٘جبیس ثیكتط 

 قٛز. ثطای ا٘ىٛزض  PPRاظ ا٘ىٛزض 

absolute  زلت  ¼٘جبیس ثیكتط اظ

 ا٘ىٛزض قٛز.

ٚض پبِؽ فطوب٘ؽ تٛظیٕ زض ٞط ز

 ٘یبظضا ثطآٚضزٜ ٕ٘ی وٙس.

Er.110 

 تٙٓیٓ ٘بزضؾت فطوب٘ؽ تٛظیٕ

Home switch  ضا

 تٗٛیى وٙیس.

فمٍ خؿتدٛی ؾطٖت ثبلا ٚخٛز زاضز 

 ٚ ٘ٝ ثب ؾطٖت وٓ

Home awitch  Er.601 

 

 twisted اظ وبثُ ٞبی

shielded  اؾتفبزٜ وٙیس

 ٚ زٚثبضٜ ؾیٓ وكی وٙیس.

ؾیٓ وكی ضا ُٔبثك ثب زیبٌطاْ چه 

 س.وٙی

 Er.831 ؾیٓ وكی ٘بزضؾت اؾت.

AI نفط 

ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى 

 وٙیس.

وبثُ ٞبی ذبضخی ضا لُٕ وٙیس ٚ 

ضا چه  H0Bضا زض ٌطٜٚ  AIٔمساض 

وٙیس. اٌط ظٔب٘ی وٝ ٚضٚزی ٘ساضز 

قٛز ٘كبٖ زٞٙسٜ  522mvثیكتط اظ 

ایٗ اؾت وٝ ؾطٚٚ زضایٛ زاضای ذُب 

 ؾطٚٚ زضایٛ آؾیت زیسٜ اؾت.
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 اؾت.

ٙیس حبِت اخطا ٚ ثطضؾی و

 فٗبَ اؾت؟ DIتطٔع 

 DC   triggered Er.900ؾٛئیچ تطٔع   DCثطضؾی وٙیس آیب ؾٛئیچ تطٔع 

 تطٔع ايُطاضی

وبثُ ٔمبٚٔت تطٔع ضا ثٝ 

 زضؾتی ٚنُ وٙیس.

ثطضؾی وٙیس آیب ؾیٓ وكی ضا ُٔبثك 

 ثب زیبٌطاْ ا٘دبْ زازٜ ایس.

وبثُ ٔمبٚٔت تطٔع ذبضخی زاضای 

 اضتجبٌ يٗیفی اؾت 

Er.920 

 ايبفٝ ثبض ٔمبٚٔت تطٔع

Jumper  ُضا ٔته

 وٙیس.

 pٚDثیٗ تطٔیٙبَ  Jumper ؾیٓ وكی ضا ثطضؾی وٙیس.

 لُٕ قسٜ اؾت

H02-25  ضا ٔدسزا

 تٙٓیٓ وٙیس.

ظٔب٘ی وٝ  H02-25تٙٓیٕبت  ضا چه وٙیس. H02-25تٙٓیٕبت 

ٔمبٚٔت تطٔع اؾتفبزٜ ٔی قٛز 

 ٘بزضؾت اؾت.

 تٗٛیى ضا تغصیٝ ٔٙجٕ

 وٝ قٛیس ُٕٔئٗ ٚ وٙیس

 ٔكرهبت ثب ُٔبثك ِٚتبغ

.اؾت زؾتٍبٜ  

.ثٍیطیس ا٘ساظٜ ضا ِٚتبغ  ٔحسٚزٜ زض ٚضٚزی ِٚتبغ 

٘یؿت زؾتٍبٜ ٔكرهبت . 

ْطفیت ؾطٚٚ ٚ یب 

ٔمبٚٔت تطٔع ضا افعایف 

زٞیس ٚ ظٔبٖ 

افعایف/وبٞف قتبة ضا 

 افعایف زٞیس.

حبِت ٌطافیىی ضا ثطضؾی ٚ حساوثط 

 س.ا٘طغی تطٔع ضا ٔحبؾجٝ وٙی

ْطفیت ؾطٚٚ ٚ یب ٔمبٚٔت تطٔع 

 وبفی ٘یؿت.

ثبض ضا وبٞف زٞیس ٚ 

 ,ْطفیت ؾطٚٚ ٔٛتٛض

ؾطٚٚ زضایٛ ٚ ٔمبٚٔت 

 تطٔع ضا ثٟجٛز ثركیس.

ٌطافیه ٔٛتٛض ضا ثطضؾی وٙیس ٚ 

ثجیٙیس آیب ٔٛتٛض ثطای ٔست َٛلا٘ی زض 

 حبِت تِٛیس ا٘طغی اؾت

ؾطٖت ثؿیبض وٓ اؾت ٚ فطآیٙس 

 وبٞف قتبة زض ََٛ ظٔبٖ

 تٙٓیٓ قسٜ ا٘دبْ ٘كسٜ اؾت.

, ٔٛتٛض ؾطٚٚ ْطفیت

 ٔمبٚٔت ٚ زضایٛ ؾطٚٚ

 .ثركیس ثٟجٛز ضا تطٔع

ایٙطؾی ثبض اظ ٔحسٚزٜ ٔدبظ فطاتط  ایٙطؾی ضا چه وٙیس.

 اؾت

ٔمبٚٔت تطٔعی ثب 

ٔمبٚٔت ٚ ْطفیت 

بز ٔمبٚٔت ٔمبٚٔت تطٔع ثؿیبض ظی تطٔع ضا ثطضؾی وٙیس. ٔمبٚٔت ٔمبٚٔت

 اؾت.
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 ٔٙبؾت ا٘تربة وٙیس.

H02-27  ضا زضؾت

 تٙٓیٓ وٙیس.

ثب  H02-27ثطضؾی وٙیس آیب پبضأتط 

 ٔمساض انّی ؾبظٌبض اؾت

اقتجبٜ تٙٓیٓ  H02-27پبضأتط 

 قسٜ اؾت.

ؾطٚٚ زضایٛ ضا تٗٛیى 

 وٙیس.

ثٝ ٔساض انّی ٔٙجٕ تغصیٝ ٚنُ ٘ىٙیس 

ثّىٝ ثٝ ٔساض وٙتطَ ٔٙجٕ تغصیٝ ٚنُ 

اضـ وٙیس ٚ ثجیٙیس آیب ٞكساض ٞٙٛظ ٌع

 ٔی قٛز.

 ؾطٚٚ زاضای ٘مم اؾت.

ٔمبٚٔت تطٔع ٔٙبؾت 

ا٘تربة وٙیس ٚ تٙٓیٕبت 

H02-27 .ضا تغییط زٞیس 

ٔمبٚٔت ضا ا٘ساظٜ ثٍیطیس ٚ تٙٓیٕبت 

H02-27 .ضا ثطضؾی وٙیس 

ٔمبٚٔت ٔمبٚٔت تطٔع وٛچىتط اظ 

حسالُ ٔمساض ٔٛضز ٘یبظ ؾطٚٚ 

 زضایٛ اؾت.

Er.922 

ٔمبٚٔت ٔمبٚٔت تطٔع ثؿیبض 

 اؾت.وٛچه 

وبثُ پبٚض ٔٛتٛض ضا زٚثبضٜ 

ٚنُ وٙیس ٚ یب آٖ ضا 

 تٗٛیى وٙیس.

 Er.939 وبثُ پبٚض ٔٛتٛض آؾیت زیسٜ اؾت. وبثُ ضا چه وٙیس.

 وبثُ پبٚض ٔٛتٛض آؾیت زیسٜ اؾت.

ؾطٚٚ ضا ضی اؾتبضت 

 وٙیس.

 اظ پؽ فمٍ پبضأتط انلاح -

 ٔی ا٘دبْ وطزٖ ضٚقٗ ذبٔٛـ

 .قٛز

Er.941 

پؽ اظ انلاح پبضأتط فمٍ 

ذبٔٛـ ضٚقٗ وطزٖ ا٘دبْ ٔی 

 قٛز.

ثطای پبضأتطٞبیی وٝ ٘یبظ 

 EEPROMثٝ شذیطٜ زض 

ضا  H0C-14اؾت پبضأتط 

لجُ اظ ٘ٛقتٗ زض 

وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ تٙٓیٓ 

 وٙیس.

ثطضؾی وٙیس آیب وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ زض 

حبَ وبض اؾت ٚ آیب پبضأتطٞب زض ؾطٚٚ 

 زضایٛ ٘ٛقتٝ ٔی قٛز

 EEPROMپبضأتط ٔطتجب زض 

 شذیطٜ ٔی قٛ٘س.

Er.942 

 شذیطٜ پبضأتط

حبِت اخطا ضا ثطضؾی 

 وٙیس ٚ

 triggered Er.950ِیٕیت ؾٛئیچ  ثطضؾی وٙیس آیب ِیٕیت ؾٛئیچ 

(forward overtravel 

   Er.952 

reverse overtravel 
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ؾطٚٚ ٔٛتٛض ضا تٗٛیى 

 وٙیس.

اٌط ثٗس اظ ذبٔٛـ ضٚقٗ وطزٖ ؾطٚٚ 

زٞٙسٜ  ٞٙٛظ ذُب ٚخٛز زاضز ٘كبٖ

 ایٗ اؾت وٝ ا٘ىٛزض آؾیت زیسٜ اؾت.

 Er.980 ا٘ىٛزض آؾیت زیسٜ اؾت.

 ذُبی ا٘ىٛزض

٘طْ افعاض ضا آپسیت وٙیس ٚ 

یب ثب ثرف فٙی تٕبؼ 

 ثٍیطیس.

ثطضؾی وٙیس آیب ؾطٚٚ زضایٛ ؾٝ فبظ 

 اؾت أب زٚ فبظ ٔتهُ ٔی قٛز؟

 0ثٝ  H0A-00ٍٞٙبٔی وٝ 

ؾطٚٚ زضایٛ ؾٝ  ,تٙٓیٓ قسٜ اؾت

ظٔب٘ی وٝ زٚ  (0.75kw-0.4)فبظ 

فبظ ٔتهُ قسٜ اؾت وبض ٔی وٙس. 

أب زض ایٗ ٔٛضز ٞكساض ٌعاضـ 

 ٔی قٛز.

Er.990 

 فمساٖ فبظ ٚضٚزی

 ٚ وٙیس آپسیت ضا افعاض ٘طْ

 تٕبؼ فٙی ثرف ثب یب

 .ثٍیطیس

ثطضؾی وٙیس آیب ثب ذبٔٛـ ضٚقٗ 

٘طٔبَ  CANlinkوطزٖ ؾطٚٚ اضتجبٌ 

 اؾت؟

 CANLink Er.994ٖسْ تُبثك آزضؼ 

 CANٔتغبیط ثٛزٖ آزضؼ 
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 فصل روش های ارتباطی

ضا پكتیجب٘ی ٔی وٙس. قٕب ٔی تٛا٘یس اظ ٘طْ افعاض اضتجبَی ٔیعثبٖ خٟت انلاح پبضأتطٞبی ٔٛضز ٘یبظ ٚ ٔب٘یتٛض  RS232,RS485ؾطٚٚ زضایٛ پٛضت اضتجبَی 

ؾبظٌبض ثٛزٜ ٚ حبِت قجىٝ چٙسیٗ ؾطٚٚ   single-master ٚ multi-slaveاضتجبَی ثب حبِت  RS485وطزٖ ؾطٚٚ زضایٛ اؾتفبزٜ وٙیس. پطٚتىُ اضتجبَی 

 اظ قجىٝ پكتیجب٘ی ٕ٘ی وٙس. RS232زضایٛ ٘یع پكتیجب٘ی ٔیىٙس. پطٚتىُ اضتجبَی 

 ؾیٓ وكی ؾرت افعاض:

 

 تفبزٜ قٛز.اؾ RS485 hand-in-handٚخٛز زاضز پیكٟٙبز ٔی قٛز اظ ؾبذتبض ثبؼ  node(ٍٞٙبٔی وٝ تٗساز ظیبزی 3

 ٔتط ثیكتط قٛز. 3ٚ ثبؼ ثبیس تب حس ٕٔىٗ وٛتبٜ ثبقس ٚ ٘جبیس اظ  nodeؾیٓ وكی قبذٝ ای ثیٗ  ,اٌط ؾیٓ وكی قبذٝ ای ٔٛضز ٘یبظ اؾت 

 ؾبذتبض ٔتساَٚ ثبؼ ثٝ قطح ظیط اؾت: اؾتفبزٜ ٘ىٙیس. starاظ اضتجبٌ 

 hand-in-handضاٜ حُ پیكٟٙبزی: اضتجبٌ  (0
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 بذٝ ایضاٜ حُ وّی: اضتجبٌ ق (2

 

 starضاٜ حُ غٍّ: ؾبذتبض اضتجبٌ  (3

 

 تٛخٝ: 

 ثبیبؼ ٚ ٔمبٚٔت تطٔیٙبَ ضا ٚنُ وٙیس. (0

 زاضای ا٘حٙب ثبقس.ثبیس  485ؾیٓ اضتجبَی  (2

 .ٚنُ وٙیس,اؾت  620P GNDوٝ ٔساض ظٔیٙی ٔطثٌٛ ثٝ ؾطٚٚ زضایٛ  ,485ٔساض  node ,وبثُ ؾْٛ ضا ثٝ  (3

ٚ یب ٞط  PEٚ زیٍطی ثٝ  GNDٚنُ قٛز. اٌط یه ا٘تٟب ثٝ  PEزٚ ا٘تٟبی لایٝ پٛقكی ثبیس ثٝ ٍٞٙبٔی وٝ یه وبثُ پٛقف زاض اؾتفبزٜ ٔی قٛز  (4

 ٚنُ قٛ٘س تطٔیٙبَ آؾیت ذٛاٞس زیس. GNDزٚ ثٝ 

   hand-in-handضاثٍ ثبؼ  (5

 ٞب اؾتفبزٜ وٙیس. PEاظ ؾیٓ ٞبی ظٔیٙی ايبفی خٟت اتهبَ  (6

 ثبیس خسا اظ وبثُ ٞبی تساذُ لطاض ٌیطز 485ثبؼ  (7
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 تٛخٝ:

 ٔٙجٕ تساذُ ثبیس ثٝ نٛضت ایعِٚٝ زض وٙبض ٚؾبیُ حؿبؼ لطاض ٌیطز.

 ٘بحیٝ ثب ٚؾبیُ تساذُ اقغبَ قسٜ اؾت ٚ وبثُ ٞب ثبیس وٛچىتطیٗ حس ٕٔىٗ ثبقٙس ثطای ٔثبَ ٘عزیه لایٝ ثیطٚ٘ی

 PEاضتجبٌ ظٔیٙی ؾیٓ 
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 اؾتفبزٜ وٙس. AWG12ثبیس اظ وبثّی يریٓ تط اظ  PEؾیٓ 

 لطاض ٌطفتٝ اؾت ٔتهُ قٛز. nodeٚ یب زض زاذُ تبثّٛ خبیی وٝ  nodeَ ثبیس ثٝ تطٔیٙب PEؾیٓ 

 ثبقس. 5mٚ ثبؼ ثبیس ثیكتط اظ  PEفبنّٝ ثیٗ ؾیٓ 

Cable layout 

 

 ثبقس. cm22 ٚ ؾیٓ ثطق ثبیس ثیكتط اظ 485فبنّٝ ثیٗ ثبؼ 

 ثبقس. 52cmثبیس ثیكتط اظ  U V Wٚ پبٚض  485 ثبؼ ثیٗ فبنّٝ

 ثبقس. 5cmٓ ظٔیٗ ثبیس ثیكتط اظ ٚ ؾی 485 ثبؼ ثیٗ فبنّٝ

 ثبقس. 1cmٚ لبة پكت تبثّٛ ثبیس ثیكتط اظ  485فبنّٝ ثیٗ ثبؼ 

 Rate  SN فبنّٝ node لُط ؾیٓ

AWG26 125 100m 57.6 Kpbs 1 

AWG26 128 1000m 19.2 Kpbs 2 

 تٛخٝ:

RS485  ٝٚنُ وٙیس. یٛاؾطٚٚ زض 724فبیط ضا خٟت ايبفٝ وطزٖ  یس آٔپّیؾطٚٚ زضایٛ ٔتهُ قٛز. قٕب ٔی تٛا٘ 32ٔی تٛا٘س ثٝ َٛض ٕٞعٔبٖ ث 

 ثطای اضتجبٌ اؾتفبزٜ وٙیس. RS232/RS485ضا پكتیجب٘ی ٔی وٙس ٔی تٛا٘یس اظ ٔجسَ  RS232ٍٞٙبٔی وٝ وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ فمٍ 
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 تٙٓیٓ پبضأتط اضتجبَی:

ضا تٙٓیٓ وٙیس.  H0C-03ضا تٙٓیٓ وٙیس. حبِت ثطضؾی زازٜ  Baud rate H0C-02پٛضت ؾطیبَ اضتجبَی  ضا تٙٓیٓ وٙیس. H0C-00آزضؼ قفت ؾطٚٚ ضا 

ضا زض  پٛضت اضتجبَی ٔس ثبؼ  high/lowتٙٓیٓ وٙیس. ز٘جبِٝ  H0C-25ثطضؾی وٙیس. ظٔبٖ تبذیط ٔس ثبؼ  EEPROM  ٚH0C-13وس تبثٕ ٘ٛقتٝ قسٜ زض 

H0C-26 .تٙٓیٓ وٙیس 

 تٙٓیٓ قفت ؾطٚٚ  (0

 ٜ ٔی قٛز ٞط زضایٛ آزضؼ ٔٙحهط ثٝ فطز ذٛز ضا زاضز. زض غیط ایٗ نٛضت اضتجبٌ لُٕ ذٛاٞس قس. آزضؼ قبُٔ:ظٔب٘ی وٝ چٙس ؾطٚٚ ثٝ نٛضت قجىٝ اؾتفبز

 آزضؼ پرف:

1-247 slave 

 اظ َطیك آزضؼ پرف ا٘دبْ زٞس. slaveوبٔپیٛتط ٔیعثبٖ ٔی تٛا٘س ّٖٕیبت ٘ٛقتٗ ضا زض تٕبٔی زضایٛ ٞبی 

 ثسٖٚ پبؾد ذٛاٞس ثٛز.پرف ُٖٕ ذٛاٞس وطز أب  ثط اؾبؼ چٟبضچٛة زضیبفتی اظ آزضؼ slaveزضایٛ 

 ضا تٙٓیٓ وٙیس ٚ ٔحسٚزٜ اضتجبٌ ثبیس ٔكبثٝ ثبقس. H0C-02اضتجبٌ ثیٗ ؾطٚٚ زضایٛ ٚ وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ  (2

ٚ یب ثط قفت ٞبی اضتجبٌ قفت لُٕ ذٛاٞس قس  ,اضتجبَی ؾطٚٚ  ثب ٔیعثبٖ ؾبظٌبض ٘یؿت baud rateٍٞٙبٔی وٝ چٙسیٗ ؾطٚٚ زضایٛ ثٝ نٛضت قجىٝ ثٛزٜ ٚ 

 زیٍط اثط ذٛاٞس زاقت.

 حبِت ثطضؾی زازٜ زض ََٛ اضتجبٌ ثیٗ ؾطٚٚ  زضایٛ ٚ وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ (3

IS620 ثطضؾی زٚ حبِت ثطضؾی زازٜ اضائٝ ٔی زٞس .even parity (H0C-03=1)   ٚodd parity(H0C-03=2) 

 ضا غیط فٗبَ وٙیس. parityحبِت  H0C-03=0ٕٞچٙیٗ ٔی تٛا٘یس ثب 

 ثیتی 00ی زازٜ زض ا٘تمبَ ثطضؾ

 

 ثسٖٚ ثطضؾی

 ٍٞٙبٔی وٝ ثطضؾی غیط فٗبَ اؾت ؾطٚٚ زضایٛ زٚ فطٔت زازٜ اذتیبضی اضائٝ ٔیسٞس:
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 EEPROM H0C-13شذیطٜ تٛاثٕ زض  (4

شذیطٜ ٔی  EEPROM( پكتیجب٘ی ٔی وٙس. ٍٞٙبٔی وٝ وس تبثٕ تغییط ٔی وٙس فٛضا زض H0C-13=1) EEPROMؾطٚٚ زضایٛ اظ شذیطٜ فٛضی زازٜ زض 

 قٛز.

  H0C-13=0ضا غیط فٗبَ وٙیس. EEPROMاٌط تبثٕ ثٝ َٛض ٔطتت زض حبَ تغییط اؾت قٕب ثبیس شذیطٜ زض 

  H0C-25ظٔبٖ تبذیط ٚاوٙف ٔس ثبؼ (5

 وس تبثٕ ؾطٚٚ زضایٛ ثٝ نٛضت ظیط ٕ٘بیف زازٜ ٔی قٛز: (6

HXX-YY  

 ( ٔی ثبقس.lowثیت 8( ٚ ثبیبؼ زاذّی) highثیت 8ثٕ )اؾت ٚ ٔتكىُ اظ ٌطٜٚ وس تب 06آزضؼ اضتجبَی وس ٘بثٕ ثط ٔجٙبی 

ثٛزٜ ٚ فمٍ یه ثبیبؼ زاذّی ٚ یه آزضؼ ضا زض ثط ٔی ٌیطز. زض ایٗ ٔٛالٕ قٕب ٘یبظ ثٝ زض  06ثبقس ثط ٔجٙبی  65535+ٚ  65536-اٌط وس تبثٕ ثیٗ 

 اؾت. H02-00 0*0200٘ساضیس. ثطای ٔثبَ آزضؼ اضتجبَی  high/low٘ٓط ٌطفتٗ ز٘جبِٝ 

زٚ ثبیبؼ زاذّی ٔتٛاِی ٚ زٚ آزضؼ ٔتٛاِی ضا زض ثط ٔی ضلٕی اؾت وٝ  32یه وس تبثٕ  ,ثبقس 65535+ ٚ 65536- فطاتط اظ ٔحسٚزٜ  اٌط وس تبثٕ 

ثٝ  low/Highثٙبثطایٗ قٕب ٘یبظ ثٝ تٙٓیٓ ظ٘دیطٜ اضتجبَی زازٜ   ٌیطز. ثب ایٗ حبَ آزضؼ اضتجبَی تٟٙب تٛؾٍ آزضؼ وٛچىتطیٗ ثبیبؼ تٗطیف ٔی قٛز.

 َٛض وبُٔ زاضیس. زض غیط ایٗ نٛضت ظ٘دیطٜ ٘بلم زازٜ ٞب ٔٙدط ثٝ ٕ٘بیف ذُب ذٛاٞس قس.

وٛچىتط ثیت  110C 06*0وٝ آزضؼ اضتجبَی وس تبثٕ شذیطٜ قسٜ   ضا زض ثط ٔی ٌیطز  H11-12  ٚH11-13زٚ ثبیبؼ زاذّی  H11-12 ثطای ٔثبَ

 ثیت ثعضٌتط اؾت. 110D 06*0ثبیبؼ اؾت زض حبِی وٝ آزضؼ اضتجبَی شذیطٜ قسٜ 

 زاضیس. H0C-26ثب تٛخٝ ثٝ تٙٓیٕبت   4000*0 ٚ 0000*0ثطای ٘ٛقتٗ وس تبثٕ ٘یبظ ثٝ تٗطیف ظ٘دیطٜ 
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default ٓوس تبثٕ قطح ٔحسٚزٜ تٙٓیٓ ٚاحس وبضوطز ٘حٜٛ تٙٓی 

آزضؼ قفت ؾطٚٚ  زض ََٛ اخطا 2

 ضا تٙٓیٓ وٙیس.

 H0C 00 آزضؼ قفت ؾطٚٚ 0-247 -

ٔحسٚزٜ اضتجبَی  َ اخطازض َٛ 5

ثیٗ ؾطٚٚ زضایٛ ٚ 

وبٔپیٛتط ٔیعثبٖ ضا 

 تٙٓیٓ وٙیس.

Kbp/s 0-2400 

1-4800 

2-9600 

3-19200 

4-38400 

5-57600 

Buad rate 
ؾطیبَ پٛضت 

 اضتجبَی

02 H0C 

حبِت ثطضؾی زازٜ  اخطا ََٛ زض 2

ضا زض ََٛ اضتجبٌ 

ثیٗ ؾطٚٚ زضایٛ ٚ 

وبوپیٛتط تٙٓیٓ 

 وٙیس.

فطٔت زازٜ  ی: ثسٖٚ ثطضؾ0 

MODBUS 

03 H0C 

شذیطٜ ؾطیٕ  زض ََٛ اخطا 2

پبضأتطٞب زض 

EEPROM 

 : ذیط0 -

 : ث0ّٝ

ثطضؾی وٙیس آیب 

زازٜ ٞب زض 

EEPROM 
 شذیطٜ ٔی قٛ٘س؟

13 H0C 

ظٔبٖ تبذیط   ms 0-5000  اخطا ََٛ زض 1

MODBUS 

25 H0C 

فطٔت ا٘تمبَ زازٜ   0

ضلٕی زض ََٛ  32

اضتجبٌ ٔس ثبؼ 

 تٙٓیٓ وٙیس.

 2-high 16 bits 

before low 16 bits 

 1-low 16 bits 

before high 16 bit 

 high/lowتٛاِی 

 اضتجبَی ٔس ثبؼ

26 H0C 
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 Modbusپطٚتىُ اضتجبَی 

س ثب تٛخٝ لبزض ثٝ ذٛا٘سٖ ٚ ٘ٛقتٗ وسٞبی تبثٕ ٔی ثبقس. و MODBUS RTUضلٕی تمؿیٓ قٛ٘س. پطٚتىُ  32ٚ  06وسٞبی تبثٕ ؾطٚٚ زضایٛ ٔی تٛا٘ٙس ثٝ 

 ثٝ ََٛ زازٜ ٍٞٙبْ ٘ٛقتٗ تغییط ٔی وٙس.

 

 ضلٕی اؾتفبزٜ ٔی قٛز. 32ٚ  06ثطای ذٛا٘سٖ وسٞبی  03*0وس  MODBUS RTUزض پطٚتىُ 

  Start یه فطْ٘كبٖ زٞٙسٜ قطٚٔ  ,وبضاوتط  3.5ٔؿبٚی یب ثعضٌتط اظ 

 247-1آزضؼ قفت ؾطٚٚ: 

 تجسیُ ٔی قٛز. 06ٔی قٛز ثٝ ٔجٙبی  پط ADDRاٖكبضی ثٛزٜ ٚ ظٔب٘ی وٝ زض  247-0تٛخٝ: 

ADDR 

 CMD 03*0وس زؾتٛض: 

 قٕبضٜ ٌطٜٚ اؾت. H06-11 26قطٚٔ ٌطٜٚ پبضأتطٞب: ثٝ َٛض ٔثبَ 

 اؾت ٚ ٘یبظ ثٝ تجسیُ قسٖ ٘ساضز. 06زض ایٙدب ٔجٙبی  26تٛخٝ:

DATA(0) 

 قٕبضٜ ثبیبؼ اؾت. H06-11 00قطٚٔ وس ثب تٗساز ثبیبؼ ثطای ٔثبَ ٌطٜٚ 

 زاضز. 06زٞسٞی ثٛزٜ ٚ ٘یبظ ثٝ تجسیُ قسٖ ثٝ ٔجٙبی  00تٛخٝ:

DATA(1) 

 DATA(2) 06ٔجٙبی  –( high bit 8قٕبضٜ وس تبثٕ ضا ٔی ذٛا٘س) 

 DATA(3) 06 ٔجٙبی –( low bit 8) ذٛا٘س ٔی ضا تبثٕ وس قٕبضٜ

 CRC (low 8 bits) CRCLثیت تبییس 

 CRC  ( high 8 bits) CRCH تبییس ثیت
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 END ٘كبٖ زٞٙسٜ پبیبٖ فطْ -وبضاوتط 3.5عضٌتط اظ ٔؿبٚی یب ث

 

 فطٔت پبؾد

  Start ٘كبٖ زٞٙسٜ قطٚٔ فطْ -وبضاوتط 3.5ٔؿبٚی یب ثعضٌتط اظ 

 ADDR 06ٔجٙبی  -آزضؼ قفت ؾطٚٚ

 CMD 03*0 –وس زؾتٛض 

 N*2 DATALENGTHٔؿبٚی ثب ذٛا٘سٖ قٕبضٜ وس تبثٕ  -تٗساز ثبیت وس پبضأتط

 high eight bits  DATA(0) -ٕقطٚٔ ٔمساض وس تبث

 low eight bits DATA(1) -تبثٕ وس ٔمساض قطٚٔ

 DATA(…) 

 low eight bits  DATA(N*2-1) –آذطیٗ ٔمساض وس تبثٕ 

 CRC  ( low 8 bits) CRCL تبییس ثیت

 CRC  ( high 8 bits) CRCH تبییس ثیت

 END ْفط پبیبٖ زٞٙسٜ ٘كبٖ -وبضاوتط 3.5 اظ ثعضٌتط یب ٔؿبٚی

 

 ضلٕی اؾتفبزٜ ٔی قٛز. 32ثطای ٘ٛقتٗ وس تبثٕ  010*0ضلٕی ٚ  06خٟت ٘ٛقتٗ وس تبثٕ  MODBUS RTU 0*06زض پطٚتىُ 

 ضلٕی اؾتفبزٜ ٘ىٙیس. 32خٟت ٘ٛقتٗ وس تبثٕ  06*0تٛخٝ: اظ 
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  Start ٘كبٖ زٞٙسٜ قطٚٔ یه فطْ ,وبضاوتط  3.5ٔؿبٚی یب ثعضٌتط اظ 

 247-1آزضؼ قفت ؾطٚٚ: 

 تجسیُ ٔی قٛز. 06پط ٔی قٛز ثٝ ٔجٙبی  ADDRزٞسٞی ثٛزٜ ٚ ظٔب٘ی وٝ زض  247-0تٛخٝ: 

ADDR 

 CMD 06*0وس زؾتٛض: 

 قٕبضٜ ٌطٜٚ اؾت. H06-11 26قطٚٔ ٌطٜٚ پبضأتطٞب: ثٝ َٛض ٔثبَ 

 اؾت ٚ ٘یبظ ثٝ تجسیُ قسٖ ٘ساضز. 06زض ایٙدب ٔجٙبی  26تٛخٝ:

DATA(0) 

 قٕبضٜ ثبیبؼ اؾت. H06-11 00ٔثبَ ٌطٜٚ  قطٚٔ وس ثب تٗساز ثبیبؼ ثطای

 زاضز. 06زٞسٞی ثٛزٜ ٚ ٘یبظ ثٝ تجسیُ قسٖ ثٝ ٔجٙبی  00تٛخٝ:

DATA(1) 

 DATA(2) 06ٔجٙبی  –( high bit 8قٕبضٜ وس تبثٕ ضا ٔی ذٛا٘س) 

 DATA(3) 06 ٔجٙبی –( low bit 8) ذٛا٘س ٔی ضا تبثٕ وس قٕبضٜ

 CRC (low 8 bits) CRCLثیت تبییس 

 CRC  ( high 8 bits) CRCH تبییس تثی

 END ٘كبٖ زٞٙسٜ پبیبٖ فطْ -وبضاوتط 3.5ٔؿبٚی یب ثعضٌتط اظ 

 

 فطٔت پبؾد

  Start ٘كبٖ زٞٙسٜ قطٚٔ فطْ -وبضاوتط 3.5ٔؿبٚی یب ثعضٌتط اظ 

 ADDR 06ٔجٙبی  -آزضؼ قفت ؾطٚٚ

 CMD 06*0 –وس زؾتٛض 

 high eight bits  DATA(0) -قطٚٔ ٔمساض وس تبثٕ

 low eight bits DATA(1) -تبثٕ وس ٔمساض قطٚٔ

 DATA(…) 
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 low eight bits  DATA(N*2-1) –آذطیٗ ٔمساض وس تبثٕ 

 CRC  ( low 8 bits) CRCL تبییس ثیت

 CRC  ( high 8 bits) CRCH تبییس ثیت

 END فطْ پبیبٖ زٞٙسٜ ٘كبٖ -وبضاوتط 3.5 اظ ثعضٌتط یب ٔؿبٚی

 

  H0C-26=0ٔثبَ اضتجبَی:

 زضذٛاؾت فطْ اظ ٔیعثبٖ

CRCH CRCL 22 22 22 22 23 20 

 

 قطٚٔ ٔی قٛز. H02-02ثٛزٜ وس تبثٕ ؾطٚٚ زضایٛ اظ  20اظ ضخیؿتط وٝ آزضؼ قفت  0002*0زضذٛاؾت فطْ ثٝ ٔٗٙی ذٛا٘سٖ زازٜ 

 :slaveفطْ پبؾد 

CRCH CRCL 22 22 20 22 24 23 20 

 

 ٔی ثبقس. slave 0*0001,0*0000ثطٌطزا٘سٜ قسٜ اظ ثیتی  4فطْ پبؾد ثسیٗ ٔٗٙی اؾت وٝ زازٜ 

 ثٝ قىُ ظیط ثبقس: slaveاٌط فطْ پبؾد 

CRCH CRCL 02 20 01 80 23 20 

 اؾت.  8001*0 ٚ  0002*0فطْ پبؾد ثسیٗ ٔٗٙی اؾت وٝ ذُبی اضتجبَی ثٝ ٚخٛز آٔسٜ ٚ وس ذُب 

 فطْ زضذٛاؾت اظ ٔیعثبٖ (2

CRCH CRCL 20 20 22 22 26 20 

 اؾت. 20ؾطٚٚ زضایٛ ثٛزٜ وٝ آزضؼ قفت  H02-02زض وس تبثٕ  0001*0ت ثٝ ٔٗٙی ٘ٛقتٗ فطْ زضذٛاؾ
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 Slaveفطْ پبؾد 

CRCH CRCL 20 20 22 22 26 20 

 فطْ پبؾد ثسیٗ ٔٗٙی اؾت وٝ ّٖٕیبت ٘ٛقتٗ وس تبثٕ ٔیعثبٖ ثب ٔٛفمیت ا٘دبْ قسٜ اؾت.

 اٌط فطْ پبؾد ثٝ نٛضت ظیط ثبقس:

CRCH CRCL 22 20 20 82 26 20 

 .اؾت  8220*2 ٚ  2222*2 ذُب وس ٚ آٔسٜ ٚخٛز ثٝ اضتجبَی ذُبی وٝ اؾت ٔٗٙی ثسیٗ پبؾد فطْ

 :H05-07ضلٕی  32ذٛا٘سٖ وس تبثٕ  (3

 فطْ زضذٛاؾت ٔیعثبٖ:

CRCH CRCL 22 20 27 25 23 20 

 :slaveفطْ پبؾد 

CRCH CRCL 22 22 00 22 24 23 20 

 اؾت. H05-07 0*00000001فطْ پبؾد ثسیٗ ٔٗٙی اؾت وٝ ٔمساض 

 H05-07ضلٕی  32٘ٛقتٗ وس تبثٕ  (4

CRCH CRCL 22 22 20 22 24 22 22 27 25 02 20 

 

 CRCثطضؾی 

 


